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Obecné informace o dokumentaci

Tato dokumentace se tyka ménict frekvence fady ACT 201 a ACT 401. Obé fady
pfistroji jsou diky svému tovarnimu nastaveni vhodné pro Sirokou $kalu aplikaci.
Modularni struktura hardwaru a softwaru umoZzriuje pfizpusobeni ménict frekvence
konkrétnimu zékaznikovi. Snadno tak Ize realizovat aplikace s vysokymi poZzadavky na
funkénostadynamiku.

Pro lepSi prehlednost je dokumentace strukturovana podle specifickych pozadavku
zakaznika na frekvenéni ménic.

Struény navod k pouziti

Struéna pfirucka popisuje zakladni kroky potfebné pro mechanickou a elektrickou
instalaci méni¢e frekvence. Privodce uvedenim do provozu vas podpofi pfi vybéru
potfebnych parametrti a konfiguraci ménice frekvence pomo ci softwaru.

Navod k obsluze

Navod k obsluze popisuje a dokumentuje vSechny funkce frekvenéniho ménice.
Podrobné jsou popsany parametry potfebné pro pfizplsobeni méni¢e frekvence
konkrétnim aplikacim i Siroka $kala dalSich funkci.

Aplikacni pfirucka

Aplikacni prfirucka doplfiuje dokumentaci pro ucelnou instalaci a uvedeni ménice
frekvence do provozu. Jsou zde popsany informace o rlznych tématech spojenych s
pouzivanim ménice frekvence, které jsou specifické pro danou aplikaci.

Pokyny k instalaci
Navod k instalaci dopliiuje Struény navod k pouziti a Navod k obsluze a poskytuje
informace o tom, jak instalovat a pouzivat dal$i/volitelné soucasti.

Pokud potiebujete kopii dokumentace nebo dal$i informace, obratte se na mistniho
zastupce spolecnosti BONFIGLIOLI.

V dokumentaci jsou pouzity nasledujici piktogramy a signalni slova:

Nebezpeci!
Nebezpeci znamena bezprostfedni ohrozeni. Nedodrzeni popsanych bezpecnostnich
opatfeni mGze mit za nasledek smrt, vazné zranéni nebo materialni Skody.

Pozor!
Varovani ozna¢uje moznou hrozbu. Nerespektovani vystrahy mize mit za nasledek smrt,
vazné zranéni nebo materialni Skodu.

Pozor!
Varovani se tyka nepfimé hrozby. Nedodrzeni mize mit za nasledek osobni nebo
materialni $kody.

>

Pozor!
Pozornost se tykd mozného provozniho chovani nebo nezadouciho stavu, ktery mize
nastat v souladu s referenénim textem.

Poznamka
Poznamka a souvisejici text poskytuji uzite€né informace, které doplfiujipfislusnou
¢ast dokumentace.

06/07 Navod k obsluze ACTIVE 1



@ Bonfriglioli

Vectron

[1lObecné bezpeénostni pokyny a informace o

1.1
1.2
1.3
1.4
1.5
1.6
1.7

Obecné informace

Uéel frekvenénich méniéu

Preprava a skladovani

Manipulace a instalace

Elektrické pripojeni

=
©C ©o © ©v ©

Informace o pouziti

Udrzba a servis

10

2llRozsah dodavky]

2.1
2.2
2.3
24
2.5

ACT 201 (do 3,0 kW) a ACT 401 (do 4,0 kW)

1"

ACT 201 (4,0 az 9,2 kW) a ACT 401 (5,5 az 15,0 kW).

ACT 401 (18,5 az 30,0 kW)

12

13

ACT 401 (37,0 az 65,0 kW)

14

ACT 401 (75,0 az 132,0 kW)

15

3l Technické udaje

3.1
3.2
3.3
3.4
3.5
3.6
3.7
3.8
3.9
3.10

16

Obecné technické udaje

17

Technické udaje ridici elektroniky

18

ACT 201 (0,55 az 3,0 kW, 230 V)

19

ACT 201 (4,0 az 9,2 kW, 230 V)

20

ACT 401 (0,55 az 4,0 kW, 400 V)
ACT 401 (5,5 az 15,0 kW, 400 V)

21

ACT 401 (18,5 az 30,0 kW, 400 V)

22

ACT 401 (37,0 az 65,0 kW, 400 V)

23

ACT 401 (75,0 az 132,0 kW, 400 V)

24

Provozni schémata

25

[4AllMechanicka instalace

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5

ACT 201 (do 3,0 kW) a ACT 401 (do 4,0 KW).

26

ACT 201 (4,0 az 9,2 kW) a ACT 401 (5,5 az 15,0 kW).

ACT 401 (18,5 az 30,0 kW)

27

28

ACT 401 (37,0 az 65,0 kW)

29

ACT 401 (75,0 az 132,0 kW)

30

ISEME Iektricka instalace]

5.1
5.2
5.3

5.4
5.4.1
5411
54.2

543

Informace o EMC

Blokové schéma

Volitelné soucasti

Ptipojeni zafizeni

Dimenzovani prafezu VOICe ...........eoieiiieiiee e
Typické prafezy VOdICU ..........cccviviiiiiiiiiicccc e
PHPOJENT K Sttt

PHPOJENT MOTOIU ......ccviiiiiiiiiiiicc e

Navod k obsluze ACTIVE

06/07



@ Bonfiglioli

Vectron

5.4.3.1 Délka kabelu motoru, bez filtru
5.4.3.2 Délka kabelu motoru, s vystupnim filtrem dU/dt..
5.4.3.3 Délka kabelu motoru, se sinusovym filtrem ...
5.4.3.4 Skupinova jizda
5.4.3.5 P¥ipojeni snimace rychlosti

544 PFipojeni brzdového odporu ...
5.5 Pripojeni stavebnich rozméru.
5.5.1 ACT 201 (do 3,0 kW) a ACT 401 (d0 4,0 KW) ....cuviuiriiiiinieieenieeeee et
552 ACT 201 (4,0 az 9,2 kW) a ACT 401 (5,5 az 15,0 kW)
5.5.3 ACT 401 (18,5 az 30,0 kW)....

554 ACT 401 (37,0 az 65,0 kW).
555 ACT 401 (75,0 az 132,0 kW)

5.6 Ridici terminaly.
5.6.1 REIEOVY VYSTUD ...ttt
5.6.2 Ovladaci svorky - schéma svorek

5.6.2.1 Konfigurace 110 - Rizeni bez snimadd....
5.6.2.2 Konfigurace 111 - Bezsenzorové fizeni s technologickym regulatorem.
5.6.2.3 Konfigurace 410 - Bezsenzorové fizeni orientované na pole
5.6.24 Konfigurace 411 - Bezsenzorové fizeni s technologickym regulatorem. .
5.6.2.5 Konfigurace 430 - bezsenzorové fizeni orientované na pole, fizené otackami nebo tocwym
momentem .53
5.6.2.6 Konfigurace 210 - Rizeni orientované na pole, fizené otackami
5.6.2.7 Konfigurace 211 - Rizeni orientované na pole, s technologickym regulatorem...
5.6.2.8 Konfigurace 230 - Rizeni orientované na pole, fizené otadkami a krouticim momentem55

6] b6 |
6.1 Struktura nabidky 57
6.2 Hlavni nabidka . 57
6.3 Nabidka skuteé¢nych hodnot (VAL) 58
6.4 Nabidka parametrti (PARA). 59
6.5 Nabidka Kopirovat (CPY). 60

6.5.1 Cteni uloZenych informaci

6.5.2 Struktura nabidky....

6.5.3 Vybér zdroje .....

6.5.4 Vybér cile.......

6.5.5 Operace kopirovani .

6.5.6 Chybové zpravy
6.6 Cteni dat z Fidici jednotky KP 500. 64

6.6.1 AKIVACE ... e

6.6.2 Pfenos dat

6.6.3 Obnoveni normalniho rezimu
6.7 Ovladaci menu (CTRL) 66
6.8 Ovladani motoru prostrednictvim Fidici jednotky . 67

Uvedeni frekvenéniho meniée do provozul o |

71 Zapnuti sitového napéti 70
7.2 Nastaveni pomoci fidici jednotky . 70

721 KONFIGUIBCE ...ttt bttt 71

722 Soubor dat

723 Typ motoru.

724 Udaje o stroji

725 Kontrola vérohodnosti ....

7.2.6 Identifikace parametra....

7.27 UdaJE 0 @PHKACH ........ocveevecveceeicecee ettt 77

06/07 Navod k obsluze ACTIVE 3



@ Bonfriglioli

Vectron

7.2.7.1 Zrychleni a zpomaleni
7.2.7.2 Nastavené body na multifunkénim vstupu..
7.2.7.3 Vybér aktualni hodnoty pro zobrazeni

7.3 Kontrola sméru otaceni 79
7.4 Snimag¢ rychlosti 80
741 SNIMAC NYCHIOST 1 ... e e 80
742 SNIMAC MYCHIOST 2.t 81
7.5 Nastaveni pres komunikaéni rozhrani 82
8] 84 |
8.1 Sériové Cislo 84
8.2 Volitelné moduly 84
8.3 Verze softwaru ménice 84
8.4 Nastaveni hesla 84
8.5 Urover fizeni 85
8.6 Uzivatelské jméno 85
8.7 Konfigurace 85
8.8 Jazyk 88
8.9 Programovani 88
8 89 |
9.1 Jmenovité parametry motoru 89
9.2 Dalsi parametry motoru 90
9.21 QOdpor statoru

9.2.2 Koeficient tniku

9.23 Magnetiza¢ni proud
9.2.4 Korekéni faktor jmenovitého skluzu
9.3 Interni hodnoty
9.4 Snimac rychlosti 1
9.4.1 Provozni rezim snimace otacek 1.
9.4.2 Délici znacky, snimac otacek 1
[10lSystémova data
10.1 Systém skuteénych hodnot
10.2 Objemovy prutok a tlak 94
11
1.1 Pocatecni chovani
11.11 Pocatecni chovani bezsenzorového fidiciho systému
11.1.1.1 Pocateéni proud
11.1.1.2 Frekvencni limit.
11.1.2 Tvorba toku
11.2 Zastaveni chovani 98
11.21 Prahova hodnota Vypnuti ............cccoiiiiiiiiiii e 100
11.2.2 DDA ArZENT ... 100
11.3 Stejnosmérna brzda 100
11.4 Automatické spusténi 101
11.5 Hledani Run 102
11.6 Polohovani 103

4 Navod k obsluze ACTIVE

06/07



@ Bonfiglioli

Vectron

11.6.1 Referencni polohovani
11.6.2 Polohovani osy ...
Chovani pii chybach a varovan

12.1 Pretizeni Ixt
12.2 Teplota 109
12.3 Stav ovladace 110
12.4 Kompenzachni limit IDC 110
12.5 Frekvencni limit vypnuti 110
12.6 Teplota motoru 111
12.7 Selhani faze 11
12.8 Automatické potvrzeni chyby 112
E 113 |
13.1 Frekvencéni limity 113
13.2 Frekvence skluzu 113
13.3 Procentualni limity hodnot 113
13.4 Referenéni kanal frekvence 114
13.41 Blokové schéma
13.5 Referencni procentni kanal 117
13.5.1 BIOKOVE SChEMA.........oiiiii e 117
13.6 Pevné referen¢ni hodnoty 119
13.6.1 PEVNE fIEKVENCE ...ttt 119
13.6.2 JOG-Frekvence
13.6.3 Pevna procenta 120
13.7 Frekvenéni rampy 120
13.8 Procentualni hodnota Rampy 123
13.9 Blokové frekvence 123
13.10 Potenciometr motoru

13.10.1 Motorpoti (MP)..
13.10.2 Motorpoti (KP)
13.10.3 Ovladani motoru prostfednictvim fidici jednotky

13.11 Vstupni frekvence opakovani

[148Ridici vstupy a vystup

14.1 Multifunkéni vstup MFI1
1411 Analogovy vstup MFITA ...
14.1.1.1 Charakteristika ...........
14.1.1.2 Méfitko
14.1.1.3 Toleran¢ni pasmo a hystereze.
14.1.1.4 Casova konstanta filtru ...........
14.1.1.5 Chovani pfi chybach a varovani

14.2 Multifunkéni vystup MFO1 132
14.2.1 Analogovy vystup MFO1A
14.2.1.1 Vystupni charakteristika....
14.2.2 Frekvenéni vystup MFO1F
T4.2.2.1 MBFIEKO ...t

14.3 Digitalni vystupy
14.3.1 Nastaveni frekvence
14.3.2 Dosazena referenéni hodnota ....
14.3.3 Tvorba toku UKONCENO......c..eiiiiiiiieiie et 137

06/07 Navod k obsluze ACTIVE 5



@ Bonfriglioli

Vectron

14.3.4
14.3.5
14.3.6
14.3.7

14.4
14.4.1
14.4.2
14.4.3
14.4.4
14.4.5
14.4.6
14.4.7
14.4.8
14.4.9

14.5
14.5.1
14511
14.5.2
14.5.3

[15@V/f - Charakteristikal

Oteviena brzda
Omezeni proudu..
Externi ventilator...
Vystrazna maska

Digitalni vstupy
Ptikaz Start
3-Wire-Control

Termokontakt....
n-/M-Control Change-Over
Zména datové sady........
Zména pevné hodnoty ....
Potenciometr MOTOrU........ ..o

Funkéni moduly 147
Casovad
Casova konstanta
Komparator
Logické moduly

15.1 Dynamicka predkontrola napéti 157
16[Ridici funkce [158 |
16.1 Inteligentni proudové limity 158
16.2 Regulator napéti 159
16.3 Spravce technologie 163
16.4 Funkce bezsenzorového fizeni 171
16.4.1 Nahrada za skluz
16.4.2 Regulator mezni hodnoty proudu .
16.5 Funkce kontroly zaméfené na terén 172
16.5.1 Soucasny ovladac
16.5.2 Regulator toivého momentu
16.5.2.1 Limitni hodnota Zdroje
16.5.3 Regulator otacek
16.5.3.1 Omezeni regulatoru otacek
16.5.3.2 Limitni hodnota Zdroje
16.5.4 Pfedbézna kontrola zrychleni ..
16.5.5 Polni kontrolor
16.5.5.1 Omezeni polniho regulatoru ...
16.5.6 Ridici jednotka modulace.........
16.5.6.1 Omezeni regulatoru MOdUIACE. ............ccouiiiiiiiiiiiie e
Specialni funkce 182 |
171 Modulace Sitky impulzu 182
17.2 Ventilator 183
17.3 Ridici jednotka sbérnice 183
17.4 Brzdovy kotou¢ a brzdny odpor 185
17.41 Dimenzovani brzdoVEh0 OdPOIU...........coiiiiiiiiii e 186
17.5 Motorovy jistic. 187
17.6 Monitorovani klinového remene 188
17.7 Funkce kontroly zaméfené na terén 189
17.71 1Y [0 o @7 s o o] o 1= PRSPPSO 189

Navod k obsluze ACTIVE

06/07



@ Bonfiglioli

Vectron

17.7.2 NaStAVENT tEPIOLY ...t

17.7.3 Monitorovani kodéru
E
18.1 Skutec¢né hodnoty frekvenéniho ménice 192
18.2 Skute¢né hodnoty stroje 193
18.3 Skutecna hodnota Pamét’ 194
18.4 Skuteéné hodnoty systému 195
18.4.1 Systém skuteEnYCh hOANOL............oiiiiiiii s 195
18.4.2 Objemovy Pritok @ tlak..........c.oeeiiiiie e 196
19
19.1 Seznam chyb 197
19.1.1 CRYDOVE ZPFAVY ...ttt 197
19.2 Chybné prostredi 199
20 201 |
20.1 Zobrazeni stavu 201
20.2 Stav digitalnich signala 201
20.3 Stav ovladace 202
20.4 Stav varovani 203
21 204 |
21.1 Nabidka skuteénych hodnot (VAL) 204
21.2 Nabidka parametri (PARA) 207

06/07 Navod k obsluze ACTIVE 7



@ Bonfiglioli

Vectron

1 Obecné bezpecnostni pokyny a informace o pouzivani

Pozor! Pri instalaci a uvadéni do provozu je tfeba dusledné dodrzovat udaje a
pokyny uvedené v dokumentaci. Instalatni a uvadéni do
provozu nebo obsluhu méniéli frekvence smi provadét pouze
kvalifikovany persondl, ktery si peclivé pfecetl dokumentaci a zejména
bezpecénostni pokyny. Pod pojmem "kvalifikovany persondl" se rozumi
kazdy, kdo je seznamen s instalaci, montaz i, uvedenim do provozu a
obsluhou ménice frekvence a ma pro tuto praci odpovidajici kvalifikaci.

Tato dokumentace byla pfipravena s velkou peclivosti a byla podrobena rozsahlym a
opakovanym revizim. Z dtvodu pfehlednosti nebylo mozné do dokumentace zahrnout
vSechny podrobnosti o vSech typech vyrobku. Rovnéz nebylo mozné zohlednit
v8echny myslitelné situace pfi instalaci, provozu nebo udrzbé. Pokud budete
potfebovat dal$i informace nebo se setkate s konkrétnimi problémy, které nejsou v
dokumentaci dostate¢né podrobné popsany, obratte se na mistniho zastupce
spole¢nosti BONFIGLIOLI. Radi bychom také upozornili, Ze obsah této dokumentace
nenisoucasti zadné predchozi nebo existujici smlouvy, ujisténi nebo pravniho
vztahu. Rovnéz nejsou uréeny k doplnéni nebo nahrazeni takovych dohod, ujisténi
nebo pravnich vztahu. Zavazky vyrobce jsou uvedeny vyhradné v pfislusné kupni
smlouvé. Tato smlouva rovnéz obsahuje veSkera a pfipadna zaru¢ni ustanoveni,

ktera se mohou vztahovat na pfislusny rozsah dodavky. Tato smluvni zaruéni
ustanoveni nejsou specifikacemi obsazenymi v této dokumentaci roz$ifena ani
omezena.

Vyrobce si vyhrazuje pravo na opravu nebo zménu specifikaci, informaci o vyrobku a
vynechavek v tomto navodu k obsluze bez pfedchoziho upozornéni. Vyrobce nenese
odpovédnost za ptipadné $kody, zranéni nebo naklady, které mohou byt zplisobeny z
vy$e uvedenych duvodu.

1.1 Obecné informace na

Pozor! Obvod DC-link frekvenéniho ménice se béhem provozu nabiji,
tj. vZdy existuje riziko kontaktu s vysokym napétim. Frekvenéni ménice
se pouzivaji k pohonu pohyblivych ¢asti a béhem provozu se mohou na
povrchu zahfivat.
Jakékoli neopravnéné odstranéni potiebnych kryti, nespravné pouziti,
nespravna instalace nebo obsluha mohou mit za nasledek vazna zranéni
nebo materialni $kody.
Aby se predeSlo takovym zranénim nebo poskozenim, smi pfepravu,
instalaci, nastaveni nebo Udrzbu provadét pouze kvalifikovany
personal. Je tfeba dodrzovat normy EN 50178, IEC 60364
(Cenelec HD 384 nebo DIN VDE 0100), IEC 60664-1 (Cenelec HD 625
nebo VDE 0110-1), BGV A2 (VBG 4) a platné narodni pfedpisy. Termin
"Kvalifikovanym persondlem" se rozumi kazdy, kdo je obeznamen s
instalaci, montazi, uvedenim do provozu a provozem frekvenéniho
ménice, jakoZz i s moznymi riziky, a ma pro tuto praci odpovidajici
kvalifikaci.
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1.2 Uéel frekvenénich méniéu

Pozor! Ménice frekvence jsou komponenty elektrického pohonu uréené k instalaci v
pramyslovych zafizenich nebo strojich. Uvedeni do provozu a zahajeni
provozu je povoleno az po ovéfeni, Ze stroj splfiuje poZadavky smérnice

ES o strojnich zafizenich 98/37/EHS a normy EN 60204. V souladu s
pozadavky na oznaceni CE splfiuji ménice frekvence také pozadavky
smérnice o nizkém napéti 72/23/EHS a norem EN 50178 / DIN VDE
0160 a EN 61800-2. Za splnéni pozadavk( smérnice 89/336/EHS o
elektromagnetické kompatibilit€ odpovida uzivatel. Frekvencni ménice
jsou k dispozici pouze u specializovanych prodejci a jsou uréeny
vyhradné pro profesionalni pouziti podle normy EN 61000-3-2.
Frekvenéni ménie jsou rovnéz oznaceny Stitkem UL podle normy
UL508c, coz dokazuje, Ze splnuji také pozadavky normy CSA C22.2-No.
14-95.

Technické udaje, specifikace pfipojeni a informace o okolnich
podminkach jsou uvedeny na vyrobnim §titku a v dokumentaci a musi byt
v kazdém pfipadé dodrzeny. Kazdy, kdo se podili na jakychkoli pracich
na zafizeni, si musi pfed zahdjenim praci peclivé precist navod a
porozumét mu.

1.3 Preprava a skladovani

Ménice frekvence musi byt prepravovany a skladovany vhodnym zpUsobem. P fi
prfepravé a skladovani musi zafizeni zustat v plvodnim obalu. Pfistroje se sméji
skladovat pouze v suchych mistnostech, které jsou chranény proti prachu a vihkosti a
jsou vystaveny pouze malym teplotnim odchylkdm. Dodrzujte klimatické podminky
podle normy EN 50178 a oznaceni na obalu. Ménic¢e frekvence s e nesmi skladovat
d é1e nezjeden rok bez pfipojeni na jmenovité napéti.

1.4 Manipulace a instalace

Pozor! Poskozené nebo zni€ené souéasti se nesmi uvadét do provozu, protoze
mohou ohrozit zdravi.

Ménice frekvence se musi pouzivat v souladu s dokumentaci a platnymi smérnicemi a
normami. Je tfeba s nimi zachazet opatrné a chranit je pfed mechanickym
namahanim. Neohybejte Zadné soucasti a neménte izolaéni vzdalenosti.
Nedotykejte se zadnych elektronickych sou€astek ani kontaktd. Pfistroje jsou
vybaveny soucastkami, které jsou citlivé na elektrostatickou energii a pfi
nespravné manipulaci se mohou snadno poskodit. Jakékoli pouziti po§kozenych nebo
zniGenych soucastek s e povazuje za nedodrzeni platnych norem. Nepfemistujte
znovu zadné vystrazné znacky ze zafizeni.
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1.5 Elektrické pripojeni

Pozor! Pfed jakoukoli montazi nebo pfipojenim vybijte frekvenéni ménic. Zkontrolujte, zda

je frekvenéni ménic vybity.

Nedotykejte se svorek, protoZze kondenzatory mohou byt stale nabité.
Dodrzujte informace uvedené v navodu k obsluze a na $titku ménice
frekvence.

Pfi praci s ménici frekvence dodrzujte platné normy BGV A2 (VBG 4), VDE 0100 a
dal$i narodni smérnice. DodrZujte pokyny pro elektrickou instalaci uvedené v
dokumentaci a pfislusné smérnice. Vyrobce prumyslového stroje nebo zafizeni je
zodpovédny za to, Ze jsou dodrZzeny mezni hodnoty uvedené v normé EMC pro
vyrobky EN 61800-3 pro elektrické pohony s proménlivymi otackami. Dokumentace
obsahuje informace o instalaci odpovidajici pozadavkim EMC. Kabely pfipojené k
méni¢im frekvence nesmi byt podrobeny vysokonapétovym izolaénim zkouskam,
pokud predtim nebyla provedena pfislusna méfeni obvodl. V opaéném pripadé
mUze dojit k poskozeni jednotky.

1.6 Informace o pouzivani

Pozor! Frekven¢ni méni¢ mlze byt pfipojen k napajeni kazdych 60 s. Zohlednéte to
pfi béhu sitového stykate. Pro uvedeni do provozu nebo po
nouzovém zastaveni je pfipustny neopakovany, pfimy restart.

Po poruse a obnoveni napdjeni se muze motor neoCekavané spustit,
pokud je aktivovana funkce AutoStart. Pokud hrozi zranéni osob nebo
materialni $kody, nainstalujte ochranné zafizeni.

PFed uvedenim do provozu a zahajenim bézného provozu se ujistéte, ze
jste upevnili vSechny kryty a zkontrolovali v§echny svorky. Zkontrolujte
pfidavna monitorovaci a ochranna zafizeni podle normy EN 60204 a
platnych bezpeénostnich smérnic (napf. zakon o pracovnich strojich,
smérnice o prevenci Uraz{ atd.).

Bé&hem provozu systému se nesmi provadét zadné prace na pfipojeni.

1.7 Udrzba a servis

Pozor! Neopravnéné otevieni a nespravné zasahy mohou vést ke zranéni osob nebo
k poSkozeni materidlu. Opravy na ménicich frekvence s mi provadét
pouze vyrobce nebo osoby jim povéfené. Pravidelné kontrolujte
ochranné pomucky.

Navod k obsluze ACTIVE
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2 Oblast pusobnosti Supply

Diky modularnim hardwarovym komponentam Ize méni€e frekvence snadno zaclenit
do konceptu automatizace. Popsany rozsah dodavky Ize doplnit o volitelné
komponenty a pfizplsobit jej specifickym pozadavkim zakaznika. Pfipojovaci svorky
typu plug-in umozriuji bezpe¢nou funkci a ekonomickou montaz.

21 ACT 201 (do 3,0 kW) a ACT 401 (do 4,0 kW).

Frekvenéni ménic

Svorkovnice X1 (Phoenix ZEC 1,5/ST7,5)

Zasuvné svorky pro pfipojeni k siti a propojeni stejnosmérného proudu
Svorkovnice X10 (Phoenix ZEC 1.5/3ST5.0)

Zasuvné svorky pro reléovy vystup

Standardni pfipravky pro vertikalni montaz

Stru¢né pokyny a pfiruc¢ky na CD

Svorkovnice X2 (Phoenix ZEC 1,5/ST7,5)

Zasuvna svorka pro pfipojeni brzdového odporu a motoru
Ridici svorky X210A / X210B (Wieland DST85 / RM3.5)
Zasuvna svorka pro pfipojeni fidicich signalu

@ Ve 9 2

Poznamka: Zkontrolujte prosim neprodlené kvalitu, mnozstvi a povahu pfichoziho
zbozi. Zjevné vady, jako je vnéjsi poskozeni obalu a/nebo jednotky, je
tfeba z dlivodu pojisténi oznamit odesilateli do sedmi dnu.

06/07 Navod k obsluze ACTIVE 1
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2.2 ACT 201 (4,0 az 9,2 kW) a ACT 401 (5,5 az
15,0 kW)

Frekvenéni méni¢

Svorkovnice X10 (Phoenix ZEC 1.5/3ST5.0)

Zasuvné svorky pro reléovy vystup

Standardni upevriovaci prvky s upeviiovacimi Srouby
(M4x20, M4x60) pro svislou montaz

Struéné pokyny a pfiru¢ky na CD

Ridici svorky X210A / X210B (Wieland DST85 / RM3.5)
Zasuvna svorka pro pfipojeni fidicich signalu

Qe @ @

Upozornéni: Zkontrolujte prosim neprodlené kvalitu, mnozstvi a povahu
pfichoziho zbozi. Zjevné vady, jako je vnéjSi poSkozeni obalu a/nebo
jednotky, je tfeba oznamit odesilateli do sedmi dnli z dGvodu pojisténi.

12 Navod k obsluze ACTIVE 06/07
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23 ACT 401 (18,5 az 30,0 kW)

—

x210 | [TOIEO0E e

9 e

©

Frekvenéni ménic

Svorkovnice X10 (Phoenix ZEC 1.5/3ST5.0)
Zasuvné svorky pro reléovy vystup

Standardni upevniovaci prvky s upeviiovacimi Srouby
(M4x20, M4x70) pro svislou montaz

Stru¢né pokyny a pfiru¢ky na CD

e @ e

Ridici svorky X210A / X210B (Wieland DST85 / RM3.5)

Zasuvna svorka pro pfipojeni fidicich signalu

Upozornéni: Zkontrolujte prosim neprodlené kvalitu, mnozstvi a povahu
pfichoziho zbozi. Zjevné vady, jako je vnéjSi poSkozeni obalu a/nebo
jednotky, je tfeba oznamit odesilateli do sedmi dnli z dlvodu pojisténi.

06/07
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2.4  ACT 401 (37,0 az 65,0 kW)

,/,--] @ : ]
x2108 | TOITIEE

‘ X210A FI\ e

Frekvenéni ménic

Svorkovnice X10 (Phoenix ZEC 1.5/3ST5.0)

Zasuvné svorky pro reléovy vystup

Standardni upevriovaci prvky s

upeviovacimi Srouby (M5x20) pro svislou

montaz

Struéné navody a pfirucky na CD

Ridici svorky X210A / X210B (Wieland DST85 / RM3.5)
Zasuvna svorka pro pfipojeni fidicich signalu

e o e

Upozornéni: Zkontrolujte prosim neprodlené kvalitu, mnoZstvi a povahu
prichoziho zbozi. Zjevné vady, jako je vnéjSi poskozeni obalu a/nebo
jednotky, je tfeba oznamit odesilateli do sedmi dnli z ddGvodu pojisténi.
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25 ACT 401 (75,0 az 132,0 kW)

XMW@

X210A [

X2198 [y

@) | Frekvenéni méni¢
@ | Svorkovnice X10 (Phoenix ZEC 1.5/3ST5.0)
(C)

Zasuvné svorky pro reléovy vystup

Ridici svorky X210A / X210B (Wieland DST85 / RM3.5)
Zasuvna svorka pro pfipojeni fidicich signalu

(® | Strugné pokyny a pfirutky na CD

Upozornéni: Zkontrolujte prosim neprodlené kvalitu, mnozZstvi a povahu
pfichoziho zboZi. Zjevné vady, jako je vnéj$i poskozeni obalu a/nebo
jednotky, je tfeba oznamit odesilateli do sedmi dnli z ddvodu pojisténi.
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3 Technické udaje
31 Obecné technické udaje

Shoda CE Frekvenéni ménice ACT spliiuji pozadavky smérnice73/23/EHS o nizkém napétia
pozadavky norem EN 50178 a EN 61800-2.

Smeérnice o elektromagnetické komppatibilitté ~ Pro spravnou instalaci ménice frekvence v souladu s
normouEN 61800-3 dodrzujte pokyny k instalaci uvedené v tomto navodu k

obsluze.

Faktor Ménice frekvence spliiuji pozadavky normy EN 61800-3 pro provoz v

odolnosti proti prmyslovém prostredi.

rueni

Schvaleni UL Frekvenéni ménice jsou oznaceny Stitkem UL podle normy UL508c, cozdokazuje,
Ze splfiuji také pozadavky normy CSA C22.2-No. 14- 95.

Okolni Provoz: 0 ... 55 °C; pfi pfekroc€eni 40 °C je tfeba dodrzet snizeni teploty.

teplota

Klimaticka tfida Provoz: 3K3 (EN60721-3-3)
Relativni vihkost vzduchu 15 ... 85 %, nekondenzujici

Stupen IP20 za predpokladu spravné instalace kryt a svorek.
ochrany

Montazni vySka Az 1000 m pfi jmenovitych provoznich podminkach.
AZ do 4000 m s odleh¢enim.

SkladovaniPodle normy EN 50178;
Spole¢nost BONFIGLIOLI VECTRON doporucuje pfipojit pFistroj k elektrické siti
na 60 minut nejpozdéji po jednom roce skladovani.

FunkceVhodna chovani (konfigurace) Fizeni pfizpisobena motordm a aplikacim
- Prepinani regulace otacek a to¢ivého momentu
- Rtzné ochranné funkce pro motor a frekvenéni ménic¢
- Polohovani absolutni nebo relativni viéi referenénimu bodu
- Synchronizace s rotaénim pohonem
- Specidlni ovladani brzd a detekce zatizeni pro pohony kladkostroju
- S-rampy pro omezeni trhani pfi zrychlovani a zpomalovani
- Technologie - (PI) regulator
- Parametrizace provozu master-slave prostfednictvim systémové sbémice
- Chybovy protokol

- Zjednodu$ena a roz$ifena obsluha pres PC (uvedeni do provozu, parametrizace,
zalohovani zaznam, diagnostika s rozsahem)

Parametrizace - VoIné programovatelné digitalni vstupy a vystupy
- Ruzné moduly pro logické operace a zpracovani signall
- Cty¥i diskrétni zaznamy vé&etn& parametrti motoru

16 Navod k obsluze ACTIVE 06/07
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3.2 Technické udaje ridici elektroniky

X210A.1 | Stejnosmamy vystup 20 V (Il =180 | |X210B.1 | Digitalni vstup
mA)

X210B.2 | GND
X210A.2 |Zem 20 V/ Zem 24 V (ext.) X210B.3 | Digitalni vystup »
X210A.3 | Digitalni vstup Controller Release X210B.4 | Multifunkéni vystup? (napétovy
X210A.4 | Digitalni vstupy " signal umérny skute¢né hodnoté

frekvence, nastaveni z vyroby)
X210B.5 | Napajeci napéti DC 10 V pro refer-

X210A.5 potenciometr, ( Imax =4 mA)
X210B.6 | Multifunkéni vstup? (referenéni
X210A.6 rychlost 0 ... +10 V, nastaveni z
vyroby)
X210A.7 X210B.7 [Zem 10V

| S30UT.1 | Funkce monitorovani (tovarni
nastaveni)

) Ovladaci svorky Ize libovolné konfigurovat.

Poznamka:

Rzné konfigurace nastavuiji fidici svorky na definovana nastaveni. Tato nastaveni | z e pfizpusobit
specifickym aplikacim uZivatele a volné pro- gramovatelnym ovladacim svorkam lze pfiradit razné
funkce.

Digitalni vstupy (X210A.3...X210B.1): Nizky signal: DC 0...3 V, Vysoky signal: DC 12...30
, vstupni odpor: 2,3 kQ, doba odezvy: 16 ms, kompatibilni s PLC
X210A.6 a X210A.7 navic: frekvenéni signal: 0 V...30 V, 10 mA pfi 24 V DC, fnax =150 kHz.
Digitalni vystup (X210B.3): Nizky signal: DC 0...3 V, Vysoky signal: DC 12...30 V,
maximalni vystupni proud: 40 mA, kompatibilni s PLC
Multifunkéni vystup (X210B.4):
analogovy signal: Maximalni vystupni proud: 40 mA, pulzné Sitkova modulace (fpwm = 116 Hz),
digitalni signal: Nizky signal: DC 0...3 V, High Signal: DC 12...30 V, vystupni proud: 40 mA,
kompatibilni s PLC,
frekvenéni signal: vystupni napéti: Maximalni vystupni proud: 40 mA,
maximalni vystupni frekvence: 150 kHz
Multifunkéni vstup (X210B.6):
lanalogovy signal: vstupni napéti: 10 V (R; =70 kQ), vstupni proud: DC 0... 10 V (R =70 kQ): DC 0...20
mA (R; =500 Q),
digitalni signal: Nizky signal: DC 0...3 V, High Signal: DC 12 V...30 V, doba odezvy: 16 ms,
kompatibilni s PLC
Prafez vodice:
Svorky jsou vhodné pro prifezy vodi¢i:s koncovkou

,25...1,0 mm?

bez koncovky: 0,14...1,5 mm?

06/07 Navod k obsluze ACTIVE 17
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3.3 ACT 201 (0,55 az 3,0 kW, 230 V)

[ACT 201 | | 05 | o7 -09 -11 -13 -15
Doporuceny vykon hfidele P kW 0.55 0.75 1.1 15 22 3.09
Vystupni proud 1 A 3.0 4.0 5.45 7.0 95 (12599
Dlouhodoby proud pfetizeni (60 s) 1 A 45 6.0 7.3 105 14.3 16.2
Kratkodoby proud pfetizeni (1 s) 1 A 6.0 8.0 8.0 14.0 19.0 19.0
Vystupni napéti u \ Maximalné do sitového napéti, tfifazové
Ochrana - - Odolnost proti zkratu / zemnimu spojeni
Frekvence rotacniho pole f Hz 0 ... 1000, v zavislosti na spinaci frekvenci
Spinaci frekvence f | kHz 2.4.8.12.16
min. brzdny odpor R 100 100 100 37 37 37
Doporuceny brzdovy odpor
(Uasc = 385 V) R Q 230 160 115 75 55 37
Sitovy proud® , 3ph/PE 1ph/N/PE; | A 3 4 550 7 95 10.5"
2ph/PE 54 72 9.52 132 | 16.52 [16.5247
Sitové napéti Vv 184 ... 264
Sitova frekvence f Hz 45 ... 66
Pojistka 3ph/PE | A 6 10 16 16
1ph/N/PE; 2ph/PE 10 16 20 20
UL typ 250 VAC RKS5, 3ph/PE | A 10 15 15
1ph/N/PE; 2ph/PE 10 15 20 20
Rozméry VxSxH| mm 190x60x175 250x60x175
Hmotnost (pfiblizné) m kg 1.2 16
Stupen ochrany - - IP20 (EN60529)

Terminaly A | mm? 02..15

Forma montaze - - vertikalni

Rozptyl energie P | w| 43 53 73 84 115 170
(spinaci frekvence 2 kHz)

Teplota chladici kapaliny Tn °C 0 ... 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Skladovaci teplota T °C -25...55

Pfepravni teplota Tr | °C -25...70

Relativni vihkost vzduchu - % 15 ... 85; nekondenzujici

Na prani zakaznika Ize zvysit spinaci frel
bod dodrzujte platné normy a predpisy.

kvenci, pokud se sou ¢ as né& snizi vystupni proud. Pro tento provozni

Spinaci frekvence

[Jmenovity vykon frekvenéniho

ménice 2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
0,55 kW 3.0A 3.0A 3.0A 25A 20A
0,75 kW 4.0A 4.0A 4.0A 34A 27A
1,1 kW 5.4 A2 54A29 [ 54A29 | 45A29 3.7A9
1,56 kKW 70A 70A 70A 5.9A 4.8A
2,2 kW 9.5A2 9.5A2 9.5A2 8.0 A2 6.5A
3,0 kW 24 125A" |125AM [125A" | 10,5A "9 8.5A9

) Trifazové pripojeni vyzaduje komutaéni tumivku.

2) Jednofazové a dvoufazové pripojeni vyzaduje komutaéni tlumivku.
3) Sitovy proud s relativni impedanci sité = 1 % (viz kapitola "Elektricka instalace")
4 Maximalni vystupni proud je 9,5 A pro jednofazové i dvoufazové pripojeni.

5 Spinaci frekvence je snizena v meznim tepelném rozsahu
6 Maximalni proud v nepfetrzitém provozu
7) Pristroj pro jednofazové pfipojeni neni v katalogu vyrobku uveden. Je k dispozici na vyzadani.
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34 ACT 201 (4,0 az 9,2 kW, 230 V)

[ACT 201 | | -18 -19 21 22
Doporuceny vykon hfidele P kw 4.0 55 759 9.2
Vystupni proud 1 A 18.0 220 32.0 35.0
Dlouhodoby proud pfetizeni (60 s) l A 26.3 30.3 44.5 51.5
Kratkodoby proud pfetizeni (1 s) 1 A 33.0 33.0 64.0 64.0
Vystupni napéti U \ Maximalné do sitového napéti, tiifazové
Ochrana - - Odolnost proti zkratu / zemnimu spojeni
Frekvence rotaéniho pole f Hz 0 ... 1000, v zavislosti na spinaci frekvenci
Spinaci frekvence f kHz 2,4,8,12,16
min. brzdny odpor R Q 24 24 12 12
Doporuceny brzdovy odpor (Ugsc
=385 V) R 30 24 16 12
Sitovy proud? , 3ph/PE | 18 20" 28.21 35.6"
1ph/N/PE; 2ph/PE 2827 -4 _4 _a
Sitové napéti \ 184 ... 264
Sitova frekvence f Hz 45 ...66
Pojistka 3ph/PE | A 25 23 35 50
1ph/N/PE; 2ph/PE 35 -4 -4 -4
UL typ 250 VAC RK5, 3ph/PE | A 20 25 30 40
1ph/N/PE; 2ph/PE
Rozméry VxSxH| mm 250x100x200 250x125x200
Hmotnost (priblizné) m kg 3.0 37
Stupen ochrany - - 1P20 (EN60529)

Terminaly A | mm? 02..6 | 02..16
Forma montaze - - vertikalni

Rozptyl energie Pl w 200 225 310 420
(spinaci frekvence 2 kHz)

Teplota chladici kapaliny Tn °C 0 ... 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Skladovaci teplota T °C -25...55

Pfepravni teplota Tr | °C -25...70

Relativni vihkost vzduchu - % 15 ... 85; nekondenzujici

Na prani zakaznika Ize zvysit spinaci frekvenci, pokud se s o u ¢ a s n & snizi vystupni proud. Pro tento provozni

bod dodrzujte platné normy a pfedpisy.

L L. Spinaci frekvence
Jmenovity vikon frekvencniho 2 kHz ZKHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
ménice
4,0 kW 18.0A 2 18.0A 2 18.0A 2 15.1A 2 122A
5,5 kW4 23.0A " 227AM9 | 220A N9 18.5A 9 15.0A 9
7,5 kW4 320A " 320A " 320A " 269A " 21.8A
9,2 KW4 40.0A" | 383AM9 | 350A "9 | 294 AN 23.8A 9

) Trifazové pripojeni vyzaduje komutaéni tumivku.

2) Jednofazové a dvoufézové pripojeni vyZzaduje komutacéni tlumivku.
3) Sitovy proud s relativni impedanci sité = 1 % (viz kapitola "Elektricka instalace")

4 Pouze tfifazové pfipojeni

5 Spinaci frekvence je v meznim tepelném rozsahu snizena.
6 Maximalni proud v nepfetrzitém provozu
7) Pristroj pro jednofazové pfipojeni neni v katalogu vyrobku uveden. Je k dispozici na vyzadani.
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3.5 ACT 401 (0,55 az 4,0 kw, 400 V)

[ACT 401 [ Jos] o7 ] 0] 41 ] 12] 43] 15] 18]
Doporuceny vykon hfidele P | kw| 055 | 075 | 1.1 15 | 1.85 | 22 3.0 4.0
Vystupni proud 1 A 18 | 24 32 [3.83 | 42 5.8 78 | 9.0
Dlouhodoby proud pretiZzeni (60 s) | A | 27 | 36 | 48 5.7 6.3 87 | 11.7| 135
Kratkodoby proud pfetizeni (1 s) 1 A | 36| 48 | 64 7.6 84 | 116 | 156 | 180
Vystupni napéti U \ Maximalné do sitového napéti, tiifazove

Ochrana - - Odolnost proti zkratu / zemnimu spojeni
Frekvence rotacnich pilnikt f Hz 0 ... 1000, v zavislosti na spinaci frekvenci

Spinaci frekvence f | kHz 2,4,8,12,16

min. brzdny odpor R Q 300 | 300 300 300 136 136 136 92
Doporueny brzdovy odpor (Ussc | ¢ | o | 930 | 634 | 462 | 300 | 300 | 220 | 148 | 106
=770V)

Sitovy proud? 3ph/PE I | A 18] 24 [287][330] 42 [ 58 [6.80]7.8"
Sitové napéti U \ 320 ... 528

Sitova frekvence f Hz 45 ... 66

Pojistka 3ph/PE | A 6 10

Typ UL 600 VAC RK5. 3ph/PE [ A 6 10
Rozméry Vx8xH| mm 190x60x175 250x60x175
Hmotnost (pfiblizné) m | kg 12 16

Stuperi ochrany - - 1P20 (EN60529)

Terminaly A [ mm? 0.2..15

Forma montaze - - vertikalni

Rozptyl energie P |w)/| 4 | 4 | 58 | 68 | e8 | 87 | 115| 130
(spinaci frekvence 2 kHz)

Teplota chladici kapaliny T, | °C 0 ... 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)

Skladovaci teplota T | °C -25...55

PFepravni teplota Tr | °C -25...70

Relativni vihkost vzduchu - % 15 ... 85; nekondenzujici

Na prani zakaznika |ze zvysit spinaci frekvenci, pokud se sou ¢ as n & snizi vystupni proud. Pro tento provozni

bod dodrzujte platné normy a predpisy.

L L. Spinaci frekvence
‘r’n’g‘f]?é‘;‘”‘y vikon frekvenniho 2 kHz ZkHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
0,55 KW T8 A T8A T8A T5A T2A
0,75 KW 24A 24A 24A 20A T6 A
71KW 32A0 | 32A0 | 32A0 | 2.7A0 22A
1,5 KW 38A 38A9 | 38A9 | 32A9 | 26A9
1,85 KW 42A 42A 42A 35A 20A
2,2 kKW 58A 58A 58A Z9A 39A
3.0 kW 78AN | 78AD | 78A0 | 6.6AM 53A
40 KW 90A" | 90ATI | 9.0ATI | 76ATI | 61AD

1) T¥ifazové pfipojeni vyzaduje komutaéni tiumivku.
2) Sitovy proud s relativni impedanci sité = 1 % (viz kapitola "Elektricka instalace")
3) Spinaci frekvence je v meznim tepelném rozsahu snizena.

4 Maximalni proud v nepfetrzitém provozu

20
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3.6 ACT 401 (5,5 az 15,0 kW, 400 V)

[ACT 401 [ [ [ 9 [ 21 22 -23 -25
Doporuceny vykon hfidele P kw 55 75 9.2 11.0 15.0
Vystupni proud 1 A 14.0 18.0 22.03 25.0 32.0
Dlouhodoby proud pretiZzeni (60 s) | A 21.0 26.3 30.3 375 445
Kratkodoby proud pfetizeni (1 s) 1 A 28.0 33.0 33.0 50.0 64.0
Vystupni napéti U \ Maximalné do sitového napéti, tiifazove
Ochrana - - Odolnost proti zkratu / zemnimu spojeni
Frekvence rotacnich pilnik( f Hz 0 ... 1000, v zavislosti na spinaci frekvenci
Spinaci frekvence f kHz 2,4,8,12, 16

min. brzdny odpor R Q 48 48 48 32 32
Doporuceny brzdovy odpor (Ugsc

=770 V) R Q 80 58 48 48 32
Sitovy proud? 3ph/PE 1 A 142 | 158" 20.0" 26.0 28.2"
Sitové napéti U \ 320 ... 528

Sitova frekvence f Hz 45 ...66

Paojistka 3ph/PE 1 A 16 | 25 35

Typ UL 600 VAC RK5. 3ph/PE 1 A 20 30 40
Rozméry VxSxH| mm 250x100x200 250x125x200
Hmotnost (pfiblizné) m kg 3.0 37
Stupen ochrany - - 1P20 (EN60529)

Terminaly A [ mm? 0.2..6 [ 0.2...16
Forma montaze - - vertikalni

Rozptyl energie P | w 145 200 225 240 310
(spinaci frekvence 2 kHz)

Teplota chladici kapaliny T °C 0 ... 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Skladovaci teplota T °C -25...55

Prepravni teplota Tr °C -25...70

Relativni vlhkost vzduchu - % 15 ... 85; nekondenzuijici

Na prani zakaznika Ize zvysit spinaci frekvenci, pokud se sou ¢ as n é& snizi vystupni proud. Pro tento provozni
bod dodrzujte platné normy a predpisy.

L L. Spinaci frekvence
*rgﬁ?é%""y vikon frekvenéniho 2Kz TkAz 8 kHz T2kAz | 16 kFz
5,5 kW T40A 40 A 40 A T18A 95A
75 kW T80AD | 180A" | 180A" | 151AN | 122A
9,2 KW 230A | 227A9 | 220A9 | 185A9 | 150A9
1 RW 250A | 250A | 250A | 210A 70A
15 KW 320A" | 320A" | 320A0 | 269A0 | 218A

) Trifazové pfipojeni vyzaduje komutaéni tumivku.

2) Sitovy proud s relativni impedanci sité = 1 % (viz kapitola "Elektricka instalace")
3) Spinaci frekvence je v meznim tepelném rozsahu snizena.

4 Maximalni proud v nepfetrzitém provozu
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3.7 ACT 401 (18,5 az 30,0 kW, 400 V)

[ACT 401 [ [ 27 29 -31
Doporuceny vykon hfidele P kw 185 22.0 30.0
Vystupni proud 1 A 40.0 45.0 60.0
Dlouhodoby proud pretizeni (60 s) 1 A 60.0 67.5 90.0
Kratkodoby proud pretizeni (1 s) I A 80.0 90.0 120.0
Vystupni napéti U \ Maximalné do sitového napéti, tiifazové
Ochrana - - Odolnost proti zkratu / zemnimu spojeni
Frekvence rotacnich pilnikt f Hz 0 ... 1000, v zavislosti na spinaci frekvenci
Spinaci frekvence f kHz 2,4,8
min. brzdny odpor R Q 16
Doporuceny brzdovy odpor (Ugsc
=770 V) R Q 26 22 16
Sitovy proud? 3ph/PE l A 42.0 50.0 58.0"
Sitové napéti U \Y 320 ... 528
Sitova frekvence f Hz 45 ... 66
Pajistka 3ph/PE [ A 50 63
Typ UL 600 VAC RK5. 3ph/PE 1 A 50 60
Rozméry VxSxH | mm 250x200x260
Hmotnost (pfiblizné) m kg 8
Stupen ochrany - - 1P20 (EN60529)

Terminaly A mm? az 25

Forma montaze - - vertikalni

Rozptyl energie

(spinaci frekvence 2 kHz) P w 445 535 605
Teplota chladici kapaliny Ta °C 0 ... 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Skladovaci teplota T °C -25...55

Prepravni teplota Tr °C -25...70

Relativni vihkost vzduchu - % 15 ... 85; nekondenzuijici

Na prani zakaznika Ize zvysit spinaci frekvenci, pokud se s o u ¢ a s n & snizi vystupni proud. Pro tento provozni

bod dodrzujte platné normy a predpisy.

L L Spinaci frekvence
Jnjep'owty vykon frekvenéniho >kHz 7 KHz SkHz
ménice
18,5 kW 40.0 A 40.0 A 40.0 A
22 kW 45.0 A 45.0 A 45.0 A
30 kW 60.0A" 60.0A" 60.0A"

) Trifazové pripojeni vyzaduje komutacni tumivku.
2) Sitovy proud s relativni impedanci sité = 1 % (viz kapitola "Elektricka instalace")
3) Maximalni proud v nepfetrzitém provozu
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3.8 ACT 401 (37,0 az 65,0 kW, 400 V)

[ACT 401 | | [ s | 35 37 -39
Doporuceny vykon hfidele P kw 37.0 45.0 55.0 65.0
Vystupni proud I A 75.0 90.0 110.0 125.0
Dlouhodoby proud pretizeni (60 s) 1 A 112.5 135.0 165.0 187.5
Kratkodoby proud pretizeni (1 s) I A 150.0 180.0 220.0 250.0
Vystupni napéti U \ Maximalné do sitového napéti, tiifazové
Ochrana - - Odolnost proti zkratu / zemnimu spojeni
Frekvence rotacnich pilnikt f Hz 0 ... 1000, v zavislosti na spinaci frekvenci
Spinaci frekvence f kHz 2.4.8
min. brzdny odpor R Q 75
Doporuceny brzdovy odpor (Ugsc
=770 V) R Q 13 1 9 75
Sitovy proud? 3ph/PE l A 87.0 104.0 105.0 " 120.0 M
Sitové napéti U \Y 320 ... 528
Sitova frekvence f Hz 45 ... 66
Pajistka 3ph/PE | A 100 125 125 125
Typ UL 600 VAC RK5. 3ph/PE | A 100 125 125 125
Rozméry VxSxH [ mm 400x275x260
Hmotnost (pfiblizné) m kg 20
Stupen ochrany - - 1P20 (EN60529)

Terminaly A mm? az 70

Forma montaze - - Vertikalni

Rozptyl energi

(s(;))ir’:g:iefr:kseence 2 kHz) Ppw 665 830 1080 1285
Teplota chladici kapaliny Ta °C 0 ... 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Skladovaci teplota T °C -25...55

Prepravni teplota Tr °C -25...70

Relativni vihkost vzduchu - % 15 ... 85; nekondenzuijici

Na prani zakaznika Ize zvysit spinaci frekvenci, pokud se s o u ¢ a s n & snizi vystupni proud. Pro tento provozni
bod dodrzujte platné normy a predpisy.

L L Spinaci frekvence
Jnjep'owty vykon frekvenéniho >kHz 7 KHz SkHz
ménice
37 kW 75.0 A 75.0 A 75.0 A
45 kW 90.0 A 90.0 A 90.0 A
55 kW 110.0 A" 110.0 A" 110.0 A"
65 kW 125,0 A3 125,0 A M3 125,0 A3

) Trifazové pfipojeni vyZzaduje komutaéni tlumivku.

2) Sitovy proud s relativni impedanci sité = 1 % (viz kapitola "Elektricka instalace")
3) Spinaci frekvence je snizena v meznim tepelném rozsahu

4 Maximalni proud v nepfetrzitém provozu

%) Voliteln& Ize ménic frekvence této velikosti zakoupit bez brzdového tranzistoru.
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3.9 ACT 401 (75,0 az 132,0 kW, 400 V)

[ACT 401 | | | 43 | 45 47 -49
Doporuceny vykon hfidele P kw 75.0 90.0 110.0 132.0
Vystupni proud 1 A 150.0 180.0 210.0 250.0
Dlouhodoby proud pretizeni (60 s) 1 A 225.0 270.0 315.0 332.0
Kratkodoby proud pretizeni (1 s) 1 A 270.0 325.0 375.0 375.0
Vystupni napéti U \ Maximalné do sitového napéti, tiifazové
Ochrana - - Odolnost proti zkratu / zemnimu spojeni
Frekvence rotacnich pilnikt f Hz 0 ... 1000, v zavislosti na spinaci frekvenci
Spinaci frekvence f kHz 2,4,8
min. brzdny odpor R Q 45 3.0
Doporuceny brzdovy odpor (Ugsc
=770 V) R Q 6.1 5.1 41 38
Sitovy proud? 3ph/PE l A 143.0 " 172.0 " 208.0 " 249.0 M
Sitové napéti U \Y 320 ... 528
Sitova frekvence f Hz 45 ... 66
Pojistka 3ph/PE [ A 160 200 250 315
Typ UL 600 VAC RK5. 3ph/PE I A 175 200 250 300
Rozméry VxSxH | mm 510x412x351
Hmotnost (pfibliZné) m kg 45 [ 48
Stupen ochrany - - 1P20 (EN60529)

Terminaly A mm? az 2 x 95

Forma montaze - - Vertikalni

Rozptyl energi

(s(;))ir’:g:iefr:kseence 2 kHz) Pl W 1600 1900 2300 2800
Teplota chladici kapaliny Ta °C 0 ... 40 (3K3 DIN IEC 721-3-3)
Skladovaci teplota T °C -25...55

Prepravni teplota Tr °C -25...70

Relativni vihkost vzduchu - % 15 ... 85; nekondenzuijici

Na prani zakaznika Ize zvysit spinaci frekvenci, pokud se s o u ¢ a s n & snizi vystupni proud. Pro tento provozni

bod dodrzujte platné normy a predpisy.

. . Spinaci frekvence
Jnjep'owty vykon frekvenéniho >kHz 7 KHz SkHz
ménice
75 KW 150 A 150 A 150 A
90 kW 180 A 180 A 180 A
110 kW 210 A 210 A 210 AY
132 kW 250 A 250 A 250 AY

) Trifazové pfipojeni vyZzaduje komutaéni tlumivku.

2) Sitovy proud s relativni impedanci sité = 1 % (viz kapitola "Elektricka instalace")
3) Spinaci frekvence je snizena v meznim tepelném rozsahu

4 Maximalni proud v nepfetrzitém provozu

%) Voliteln& Ize ménic frekvence této velikosti zakoupit bez brzdového tranzistoru.
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3.10 Provozni schémata

Technické Udaje ménicu frekvence se vztahuji ke jmenovitému bodu, ktery byl zvolen
tak, aby umozrioval Sirokou $kalu aplikaci. Funkéni a efektivni dimenzovani (od-
ménovani) ménicu frekvence je mozné na zakladé nasledujicich schémat.

Snizeni vykonu (Derating), maximalni teplota chladici kapaliny,
5%/1000 m nad morem, h,,,, 3,3°C/1000 m n. m,
=4000 m
A A
100 255
$ ]
§ 85 345
60 2
s 8
g 40 S
2 ©
3 Bl
2 20 %9
: Pore :
1000 2000 3000 4000 1000 2000 3000 4000
Nadmofrska vyska montaze v m nad mofemNadmorska vyska montaze v m nad
morfem

Snizeni vykonu (Derating) 2,5
%/K nad 40 °C, T,.. =55 °C
A

100

80

B3 :

40

Vystupni proud v %

20

0O 10 20 30 40 50 55
Teplota chladici kapaliny ve °C

Snizeni vystupniho proudu pfi konstantnim vystupnim vykonu
(Derating) 0,22 %/ V nad 400 V, U,..,, = 480 V

100F

83
63

40

Vystupni proud v %

20

0 400 420 440 460 480
Sitové napéti se rovna vystupnimu napéti ve V
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4 Mechanicka instalace

Ménice frekvence se stupném kryti IP20 jsou standardné ureny pro instalaci do
elektrickych rozvadécu.

e Priinstalaci je tfeba dodrzovat jak pokyny pro instalaci a bezpeénost, tak i
specifikace zafizeni.

Pozor! Aby se predeslo vaznym fyzickym zranénim nebo velkym materidlnim skodam,
smi na zafizeni pracovat pouze kvalifikované osoby.

Pozor! Pfi montazi dbejte na to, aby se do ménice frekvence nedostaly zadné cizi
Castice (napf. piliny, prach, draty, Srouby, nastroje). V. opaéném pfipadé
hrozi nebezpedi zkratu a pozaru.

Frekvenéni ménice splfiuji stupen kryti IP20 pouze v pfipadé, Ze jsou
kryty a svorky spravné namontovany.
Jednotky Ize pouzivat pouze v pfipadé, Ze jsou spinény tyto poZadavky.

4.1 ACT 201 (do 3,0 kW) a ACT 401 (do 4,0 KW).

Méni¢ frekvence se montuje ve svislé poloze na montazni panelpomo ci standardni

kovani.
Nasledujici obrazek ukazuje rizné moznosti montaze.

i 1|

x 100 mm

Y
Montaz se provadi vlozenim delSi strany upevriovaci desky do chladi¢e a jejim
priSroubovanim k montazni desce.
Rozmeéry zafizeni a instalaéni rozméry jsourozmérys t andardniho
zafizeni bez volitelnych soucasti a jsou uvedeny v milimetrech.

Frekvenéni ménié a b c al a2 b1 cl

0,55 kW....1,1kw | 190 | 60 | 178 | 210...230 | 260 30 133

ACT 201 I W...3,0kw | 250 | 60 | 178 | 270..290 | 315 | 30 | 133

0,55 kW....1,5kw | 190 | 60 | 178 | 210...230 | 260 30 133

ACT 401 I s kW....4,0 kW | 250 | 60 | 178 | 270...290 | 315 | 30 | 133

Pozor! Zafizeni montujte s dostate€nym odstupem od ostatnich komponent, aby mohl
chladici vzduch volné cirkulovat. Zabrarite zneci$téni mastnotou a
znec¢isténi vzduchu prachem, agresivnimi plyny apod.

ho
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42  ACT 201 (4,0 a2 9,2 kW) a ACT 401 (5,5 az
15,0 kW)

Méni¢ frekvence se montuje ve svislé poloze na montazni panelpomo ci standardniho

kovani. Nasledujici obrazek ukazuje standardni kovani.

|

cl

sl

atl

" AE NN

upevriovaci konzola nahore
(upevnéni pomoci Sroubli M4x20)

upevnéni spodniho _ P
drzaku (upevnéni pomoci ﬁ\
Sroubt M4x60) L

MontaZ se provadi pfiSroubovanim dvou upeviiovacich drzaku k chladici frekvenéniho
ménic¢e a k montaznimu panelu.

Ménice frekvence jsou vybaveny upevriovacimi drzaky, které se montuji pomoci étyf
Sroubu s feznym zavitem.

Rozméry zafizeni a instalaéni rozméry jsou rozmérystandardniho zafizeni
bez volitelnych soucasti a jsou uvedeny v milimetrech.

i

Frekvenéni ménié a b [ al a2 b1 c1
4,0 .55 KW 250 | 100 | 200 | 270..290 | 315 | 12 | 133

ACT 201 15 o e 2 kW 250 | 125 | 200 | 270 ..290 | 315 | 175 | 133
55...9,2 KW 250 | 100 | 200 | 270..290 | 315 | 12 | 133

ACT 401 H 0 . 150w | 250 | 125 | 200 | 270..290 | 315 | 175 | 133

Pozor! Zafizeni montujte s dostatenym odstupem od ostatnich komponent, aby
mohl chladici vzduch volné cirkulovat. Zabrarite zne¢isténi mastnotou a
zne€isténi vzduchu prachem, agresivnimi plyny apod.

06/07
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4.3 ACT 401 (18,5 az 30,0 kW)

Ménic¢ frekvence se montuje ve svislé poloze na montazni panelpomo ci standardniho
kovani. Nasledujici obrazek ukazuje standardni kovani.

Prrrrririsriiiiig

b
X c

cl

I ;

atl ala2

upevriovaci konzola nahore upevnéni spodniho
(upevnéni pomoci Sroubl M4x20) drzaku (upevnéni pomoci
Sroubt M4x70)

Montaz se provadi pfiSroubovanim dvou upeviiovacich drzaku k chladici frekvenéniho
ménice a k montaznimu panelu.

Ménice frekvence jsou vybaveny upevnovacimi drzaky, které se montuji pomoci &tyf
Sroubl s feznym zavitem. Rozméry zafizeni a montazni rozméry jsou rozméry
standardniho zafizeni bez volitelnych souéasti a jsou uvedeny v milimetrech.

Frekvenéni ménié a b c al a2 b1 [
18,5 kW........cou.. 30,0 kW | 250 200 | 260 270 ... 290 315 20 160

Pozor! Zafizeni montujte s dostate€nym odstupem od ostatnich komponent, aby mohl
chladici vzduch volné cirkulovat. Zabrafte zneciSténi mastnotou a
znec€isténi vzduchu prachem, agresivnimi plyny apod.
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4.4  ACT 401 (37,0 az 65,0 kW)

Ménic¢ frekvence se montuje ve svislé poloze na montazni panelpomo ci standardniho

kovani. Nasledujici obrazek ukazuje standardni kovani.

LT bsr )

al

upevnéni brzdové desky
(upevnéni pomoci Sroubl
M5x20)

upevnéni brzdového dna
(upevnéni pomoci Sroubti M5x20)

’4"!‘4"14"‘

Montéz se provadi pfiSroubovanim dvou upevnovacich drzaku k chladi¢i frekvenéniho

ménic¢e a k montaznimu panelu.

Ménice frekvence jsou vybaveny upevfiovacimi drzaky, které se montuji pomoci &tyf

Sroubl s feznym zdavitem. Rozméry zafizeni a montdzni rozméry jsou rozméry

standardniho zafizeni bez volitelnych soucasti a jsou uvedeny v milimetrech.
Frekvenéni ménié a b c al a2 b1 cl

37,0 kW.......... 65,0 kW | 400 275 | 260 425 .. 445 470 20 160

chladici vzduch voIné cirkulovat.

Zabrarite znecisténi mastnotou a

é Pozor! Zafizeni montujte s dostate¢nym odstupem od ostatnich komponent, aby mohl

znec¢isténi vzduchu prachem, agresivnimi plyny apod.
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4.5 ACT 401 (75,0 az 132,0 kW)

Ménic frekvence je namontovan ve svislé poloze na montaznim panelu. Nasledujici
obrazek ukazuje standardni montaz.

C
LU ct
X 200 mm c2
X b c3
@ c |
H
a
@
i
| a
X|x 309 mm
ST b1
b2
b3
{ il
al
B 8
g 2

Pramér montaznich otvorli je 9 mm.

Montaz se provadi pfiSroubovanim zadni desky ménice frekvence k montaznimu
panelu.

Rozméry zafizeni a instalaéni rozméry jsou rozmérystandardniho zafizeni bez
volitelnych soucasti a jsou uvedeny v milimetrech.

Frekvenéni ménic¢ a b c al b1 b2 | b3 | c1 c2 c3
75.0............ 132,0 kW | 510 | 412 | 351 | 480 | 392 | 382 | 342 | 338 | 305 | 110

Pozor! Zafizeni montujte s dostate€nym odstupem od ostatnich komponent, aby mohl
chladici vzduch volné cirkulovat. Zabrarite zneciSténi mastnotou a
zne€iSténi vzduchu prachem, agresivnimi plyny apod.
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5 Elektricka instalace

Elektrickou instalaci musi provadét kvalifikovany personal v souladu s obecnymi a
regionalnimi bezpecnostnimi a instalaénimi smérnicemi. Pro bezpecny provoz
frekvenéniho ménice je nutné, aby b y | a pfi instalaci a uvedeni do provozu dodrzena
dokumentace a specifikace zafizeni. V pfipadé specidlnich aplikaci muze byt
nutné dodrzovat i dalSi smérnice a pokyny.

Nebezpeci! Po odpojeni ménice frekvence od napdjeni muze byt sit, stejnosmérné
napéti a svorky motoru po uréitou dobu stale pod napétim. Pfed
zahdjenim prace na jednotce vyckejte nékolik minut, dokud se

kondenzatory DC link nevybiji.

Pripojovaci kabely musi byt chranény externé s ohledem na maximalni hodnoty napéti
a proudu pojistek. Sitové pojistky a prifezy kabeld je tfeba volit podle EN 60204-1 a
DIN VDE 0298 ¢ast 4 pro jmenovity provozni bod ménice frekvence. Podle
UL/CSA je méni¢ frekvence vhodny pro provoz v napdjeci siti s maximalnim napétim
480 V AC, ktera dodava maximalni symetricky proud 5000 A (efektivni hodnota), pokud
je jistén pojistkami tfidy RK5. Pouzivejte pouze médéné kabely s teplotnim rozsahem
60/75 °C.

Pozor! Frekvenéni méni€e musi byt fadné uzemnény, tj. s velkou pffipojovaci
plochou a dobrou vodivosti. Unikajici proud ménic¢u frekvence maze byt >
3,5 mA. Podle normy EN 50178 musi byt zajisténo trvalé pfipojeni. Priifez
ochranného vodi¢e poZadovany pro uzemnéni upevriovaci desky musi
byt minimalné 10 mm?, nebo musi byt druhy ochranny vodi¢ instalovan
elektricky paralelné s prvnim. V téchto pfipadech musi prifez odpovidat
doporu¢enému prarezu vodice.

>

Poznamka: Stupen kryti IP20 Ize dosahnout pouze v pfipadé, Ze jsou svorky
umistény na frekvenénim meénici a kryty jsou fadné namontovany.

>

Podminky pfipojeni

- Frekvenéni méni¢ je vhodny pro pfipojeni k vefejné nebo primyslové elektrické
siti podle technickych udaju. Pokud je vykon transformatoru napéjeci sité < 500
kVA, je volitelna sitova komutacni tlumivka nutna pouze pro ménice frekvence
uvedené v technickych udajich. Ostatni ménice frekvence jsou vhodné pro
pfipojeni bez sitové komutaéni tlumivky s relativni impedanci sité > 1 %.

- Na zakladé specifikaci normy EN 61000-3-2 je tfeba zkontrolovat, zda Ize
zafizeni pfipojit k vefejnym napajecim zdrojum bez dalSich opatfeni. Frekvenéni
ménice < 9,2 kW s integrovanym filtrem EMC splfuji emisni limity normy
vyrobku EN 61800-3 az do délky motorového kabelu 10 m, aniz by byla nutna
dalSi opatfeni. ZvySené pozadavky v souvislosti se specifickym pouzitim ménice
frekvence je tfeba splnit pomoci volitelnych komponent. Pro fadu pfistroju jsou
volitelné k dispozici komutacni tlumivky a filtry EMC.

- Provoz na nezakryté siti (IT sit) je pfipustny po odpojeni kondenzatord Y uvniti zafizeni.

- Provoz bez rudeni s proudovym chraniéem je zaru€en pfi vypinacim proudu > 30 mA,
pokud jsou dodrzeny nasledujici body:

- Chranice rezidualniho proudu citlivé na pulzni a stfidavy proud (typ A podle EN
50178) v pfipadé pfipojeni méni¢l frekvence s jednofazovym
napajenim (L1/N)

- Celoproudové citlivé proudové chrani¢e (typ B podle EN 50178) v pfipadé
pfipojeni ménicl frekvence s dvoufazovym (L1/L2) nebo tfifazovym ( L1/L2/L3)
napajenim.

- Pouzivejte filtry EMC se sniZzenym unikajicim proudem, nebo pokud je to mozné,
nepouzivejte filtry EMC vibec.

- Délka stinéného motorového kabelu je < 10 m a mezi sitovym nebo
motorovym kabelem a PE nejsou Zadné dal$i kapacitni prvky.
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51 Informace o spole¢nosti EMC

Frekven¢ni ménice jsou navrzeny podle poZadavki a meznich hodnot vyrobkové
normy EN 61800-3 s ¢initelem odolnosti proti ruSeni (EMI) pro provoz v primyslovych
aplikacich. Elektromagnetickému ruSeni je tfeba predchazet odbornou in- stalaci a
dodrzovanim konkrétnich informaci o vyrobku.

Opatreni

- Ménice frekvence a komutaéni tlumivky nainstalujte na kovovy montazni panel. V
idealnim pfipadé by mél byt montazni panel pozinkovany.

- Zajistéte spravné vyrovnani potenciald v ramci systému nebo zafizeni. Soucasti
zafizeni, jako jsou rozvadéce, ovladaci panely, ramy stroju atd., musi byt
propojeny kabely PE.

- Pripojte méni¢ frekvence, komutaéni tlumivku, externi filtry a dal$i komponenty
kratkymi kabely k uzemfiovacimu bodu.

- Udrzujte kabely co nejkrat$i, dbejte na spravnou instalaci kabeld pomoci vhodnych
kabelovych svorek atd.

- Stykace, relé a elektromagnety v elektrické skfini musi byt vybaveny vhodnymi
prvky pro odruseni.

o ) Piipojeni k siti
Délka napajeciho kabelu neni omezena. Musi
@ v8ak byt instalovan oddélené od ovladacich,

datovych a motorovych kabell.

(® Pripojeni stejnosmérné linky

Méni¢e frekvence musi byt pfipojeny k e
stejnému potencialu sité nebo ke spoleénému
zdroji stejnosmérného napéti. Kabely delSi nez
300 mm musi byt stinéné. Stinéni musi byt
pfipojeno k montaznimu panelu na obou stranach.
(® Pripojeni ovladani

Ovladaci a signalni kabely musi byt fyzicky
oddéleny od napdjecich kabell. Stinéni ovladacich
kabell musi byt n a  obou stranach fadné, tj. s
dobrou vodivosti, spojeno s potencidlem zemé.
Analogova signalni vedeni maji byt na jedné
strané pfipojena k potencialu stinéni.

(® Motor a brzdovy odpor
Stinéni kabelu motoru musi byt na obou stranach
fadné spojeno s potencialem zemé. Na strané
motoru pouzijte kovovou pfitlaénou vyvodku. Na
strané ménice frekvence je tfeba pouzit vhodnou
stinici svorku. Signalni kabel pouzivany pro
monitorovani teploty motoru musi byt oddélen od
kabelu motoru. Stinéni tohoto vedeni pfipojte na
obou stranach. Pokud je pouzit brzdovy rezistor,
musi byt stinény i propojovaci kabel a stinéni je
tfeba na obou stranach spojit se zemnicim
potencialem.
Pozor! Frekvenéni ménice splfiuji pozadavky smérnice p r o nizké napéti 73/23/EHS
a pozadavky smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu 89/336/EHS.
Vyrobkova norma EMC EN 61800-3 se vztahuje na systém pohonu. V
dokumentaci jsou uvedeny informace o tom, jak Ize dodrzet pfislusné
normy, pokud je méni¢ frekvence soucasti systému pohonu. ProhlaSeni o
shodé vydava dodavatel systému pohonu.
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5.2 Blokové schéma

0 SRS
S30UT B |
- <D>| e
== (26528 x[Ee] [+ ]
. o 11
+20 V /180 mA >
GND 20V & -|€—
_S1IND
S2IND + -
S3IND - _.% q
sanp |0 j:@—am
S5IND CPU '_{]I_'
0B
S6IND .:> :[>|::|
GND 20 V '
S10UT y
e —oBl—>
+10V /4
mA L)
e
MFI1 :> —
oND 10V O T [o]mi]

¢} Piipojeni relé S30UT

Prepinaci kontakt, min. 50 000 spinacich operaci, doba odezvy
cca 40 ms, maximalni zatizeni kontakt(:

- kontakt AC 5 A/ 240V, DC 5 A (ohmicky) / 24 V DC

- vypinaci kontakt AC 3 A/ 240V, DC 1 A (ohmicky) / 24 V DC

(@ Digitalni vstup S1IND
Digitalni signal, povolovaci signal fidici jednotky, doba odezvy cca 16 ms (zapnuto),
10 ps (vypnuto), Una = 30 V DC, 10 mA pfi 24 V DC, kompatibilni s PLC

(@® Digitalni vstup S2IND ... S6IND
Digitalni signal: doba odezvy cca 16 ms, Unax = 30 V DC, 10 mA pfi 24 V DC,
kompatibilni s PLC, frekvenéni signal: DC 0...30 V, 10 mA pfi DC 24 V, fyax = 150 kHz.

(® Digitalni vystup S10UT
Digitalni signal, 24 V DC, Inax = 40 mA,
Kompatibilni s PLC, odolny proti pretizeni a zkratu

(@ Multifunkéni vystup MFO1

Analogovy signal: DC 24 V, |. = 40 mA, pulzné Sifkova modulace, fpyw = 116
Hz Digitalni signal: DC 24 V, |ax = 40 mA,

frekvenéni signal: 24 V, lna = 40 mA, fax = 150 kHz,

kompatibilni s PLC, odolny proti pretizeni a zkratu.

(@ Multifunkéni vstup MFI1

Analogovy signal: rozliSeni 12 bitd, DC 0...10 V (Ri = 70 KQ), 0...20 mA (Ri = 500
Q), digitalni signal: doba odezvy cca 16 ms, U,.x = DC 30 V, 4 mA pii DC 24 V,
kompatibilni s PLC
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5.3 Volitelné soucasti

Diky modularnim hardwarovym komponentam Ize ménice frekvence snadno zaclenit
do koncepce automatizace. Standardni a volitelné moduly jsou pfi inicializaci znovu
rozpoznany a funkce fidici jednotky se nastavi automaticky. Informace potfebné pro
instalaci a manipulaci s volitelnymi moduly naleznete v pfislusné dokumentaci.

Nebezpeci! Hardwarové moduly ve slotech B a C se smi montovat a demontovat az
po bezpec¢ném odpojeni ménice frekvence od napajeni. Pfed zahajenim
praci vyCkejte nékolik minut, dokud se nevybiji kondenzatory
stejnosmérného meziobvodu.

e  P¥istroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.
o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

) Ridici jednotka KP500
Pripojeni volitelné fidici jednotky KP500 nebo adaptéru rozhrani
KP232.

(® Komunikaéni modul CM
0 Zasuvna ¢ast pro pfipojeni k raznym komunika¢nim protokoltim:
- CM-232: Rozhrani RS232
- CM-485: rozhrani RS485
- CM-PDP: Rozhrani Profibus-DP
- CM-CAN: rozhrani CANopen

@ @ Rozsifujici modul EM
Slot pro zakaznické pfizptsobeni Fidicich vstupl a vystupl
riznym aplikacim:
@ - EM-ENC: roz$ifené vyhodnocovani snimacu rychlosti
- EM-RES: vyhodnoceni resolveru
- EM-10: analogové a digitalni vstupy a vystupy
- EM-SYS: systémova sbémice
(systémova sbérnice v kombinaci s komunika¢nim modulem
CM-CAN na vyzadani)

Pozor! Pokud jsou nainstalovany dvé volitelné soucasti s Fidici jednotkou CAN-
Protocol, je rozhrani systémové sbérnice v rozsifujicim modulu EM
deaktivovano!
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5.4 Pripojeni zafizeni

5.4.1 Dimenzovani priifezu vodice

Dimenzujte vodi¢ podle elektrického zatizeni a pouzitého napéti. Pouzijte vhodny
prafez vodice, abyste sniZili ubytek napéti na vodici. Motor nemtze dosahnout piného
to¢ivého momentu, pokud je Ubytek napéti na vodici pfili§ vysoky. Dodrzujte pfedpisy
specifické pro danou zemi a aplikaci a poznamky UL. Vhodné hodnoty pojistek p r o
sitové pfipojeni jsou uvedeny v kapitole "Technické udaje".

Priifez ochranného vodi¢e (PE) dimenzujte podle normy EN 61800-5-1:

Do 10 mm? Instalujte dva ochranné vodice se stejnym
prafez vodice jako u sitového kabelu nebo prufez
vodi¢e 10 mm? .

10...16 mm? Instalujte ochranny vodi¢ se stejnym kon-
prafezu jako u sitového kabelu.

16...35 mm? Nainstalujte ochranny vodi¢ o prafezu 16 mm?2.
prifez tord.

> 35 mm? Instalace ochranného vodice s polovi¢nim kfizem

prufezu sitového kabelu.

5.4.1.1 Typické prifezy vodict

V nasledujicich tabulkach je uveden piehled typickych prifezl vodict (médény kabel s
PVC izolaci, teplota okoli 30 °C, trvaly sitovy proud maximalné 100 % jmenovitého
sitového proudu). V zavislosti na provoznich podminkach mohou byt pouzitelné i jiné
prirezy vodica.

230 V: jednofazové (L/N) a dvoufazové (L1/L2) pripojeni

-05 | 0,55 kW 2%1.5 mm?

07 | 0,75 kW 1,5 mm? ’ 1,5 mm?

09 | 1.1kw nebo 1x10 mm?

-11 1.5

13 | 2.2 kW 2,5 mm? 2x2,5 mm2 5 1,5 mm?

15 | 3kw nebo 1x10 mm

-18 | 4 kW 4 mm? 2x4 mm? nebo 4 mm2
1x10 mm?

230 V: tiifazové pripojeni ( L1/L2/L3)

-05 | 0,55 kW

07 | 0,75kW

09 | 1,1kW 15 mm? 2x1,5 mm? 15 mm?

-1 1,5 kW ’ nebo 1x10 mm? ’

13 | 22 kW

15 | kW

-18 | 4 kW 4 . 2x4 mm? nebo 4 .

19 | 5,5kW mm 1x10 mm2 mm

2

-21 7,5 kW 6 mm? 2x 6 mm? nebo 6 mm?
1x10 mm?

22 [ 9,2kW 10 mm? 1x10 mm? 10 mm?
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400 V: tiifazové

fipojeni ( L1/L2/L3)

-05 | 0,55 kW

07 | 0,75 kW

-09 | 1,1kW

-11 1,5 kW 2x1,5 mm?

12 | 1,85kW 1,5 mm? nebo 1x10 mm? 1,5 mm?

13 | 22 kW

15 | 3kW

-18 | 4 kW

-19 | 55kW 5 2x2,5 mm? 5

21 | 7.5kW 2,5 mm nebo 1x10 mm? 2,5 mm

22 | 9,2 kW pp— 2x4 mm? nebo 4 e

23 | 11kW mm 1x10 mm? mm

2x6 mm? nebo

25 | 15 kW 6 mm? 1%10 mm?2 6 mm?

:% ;gz,ﬁ/w 10 mm2 1x10 mm? 10 mm2

-31 | 30 kW 16 mm? 1x16 mm? 16 mm?

-33 | 37 kW 25 mm? 1x16 mm? 25 mm?

:gg gg ﬁw 35 mm? 1x16 mm? 35 mm?

-39 | 65 kW 50 mm? 1x25 mm? 50 mm?

43 | 75 kW 70 mm? 1x35 mm? 70 mm?

45 | 90 kW 95 mm? 1x50 mm? 95 mm?

47 | 110 kW 2x70 mm? 1x70 mm? 2x70 mm?

49 | 132 kW 2x95 mm? 1x95 mm? 2x95 mm?
5.4.2 Pripojeni k siti

Sitové pojistky a prlfezy kabeld se voli podle EN 60204-1 a DIN VDE 0298 ¢ast 4 pro
jmenovity provozni bod ménie frekvence. Podle UL/CSA se pro napajeci kabely
pouziji schvalena médéna vedeni tfidy 1 s teplotnim rozsahem 60/75 °C a odpovidajici
sitové pojistky. Elektricka instalace ma byt provedena v souladu se specifikacemi

zarizeni a platnymi normami a smérnicemi.

é Pozor!

Ovladaci, sitové a motorové vedeni musi byt od sebe fyzicky oddéleny.
Kabely pfipojené k ménicam frekvence nesmi
vysokonapétovym izolaénim zkouskam, pokud pfedtim nebyla provedena

pfislusna cir- kulaéni opatfeni. V opacném pfipadé muze dojit k

poskozeni pfistroje.

byt podrobeny
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5.4.3 Pripojeni motoru

Spole¢nost BONFIGLIOLI VECTRON doporu€uje pro pfipojeni motoru k ménici
frekvence stinény kabel. Stinéni musi byt na obou stranach fadné, tj. s dobrou
vodivosti, pfipojeno k potencialu PE. Ridici, sitové a motorové vedeni musi byt od
sebe fyzicky oddéleny. Uzivatel musi dodrzovat platné limity stanovené v pfislusnych
narodnich a mezinarodnich smérnicich, pokud jde o pouziti, délku motorového
kabelu a spinaci frekvenci.

5.4.3.1 Délka kabelu motoru, bez filtru

Frekvenéni ménié nestinény kabel stinény kabel
0,55 kW ... 1,5 kW 50 m 25m
1,85 kW ... 4,0 kW 100 m 50 m

5,5 kW ... 9,2 kW 100 m 50 m
11,0 kW ... 15,0 KW 100 m 50 m
18,5 kW ... 30,0 kW 150 m 100 m
37,0 kW ... 65,0 kW 150 m 100 m
75,0 kW ... 132,0 kW 150 m 100 m

Pokud neni nainstalovan vystupni filtr, nesmi byt pfekroceny stanovené délky kabelll
motoru.

Poznamka: Ménice frekvence < 9,2 kW s integrovanym filtrem EMC splriuji emisni
limity stanovené v normé& EN 61800-3, pokud kabel motoru neni delSi
nez 10 m. Méni¢e frekvence < 9,2 kW konstrukéni velikosti 3 s
integrovanym filtrem EMC splfiuji emisni limity stanovené v normé EN
61800-3, pokud kabel motoru neni del§i nez 20 m. Specifické
pozadavky zakaznika Ize spInit pomoci volitelného filtru.

5.4.3.2 Délka kabelu motoru, s vystupnim filtrem dU/dt

DelSi motorové kabely Ize pouzit po pfijeti vhodnych technickych opatfeni, napf.
pouziti nizkokapacitnich kabelt a vystupnich filtrG. Nasledujici tabulka obsahuje
standardni hodnoty v pfipadé pouZziti vystupniho filtru.

Frekvenéni ménié nestinény kabel stinény kabel
0,55 kW ... 1,5 kW na dotaz na dotaz
1,85 kW ... 4,0 kW 150 m 100 m
5,5 kW ... 9,2 kW 200 m 135m
11,0 kW ... 15,0 KW 225 m 150 m
18,5 kW ... 30,0 kW 300 m 200 m
37,0 kW ... 65,0 kW 300 m 200 m
75,0 kW ... 132,0 kW 300 m 200 m

5.4.3.3 Délka kabelu motoru, se sinusovym filtrem

Pokud jsou instalovany sinusové filtry, Ize pouzit delSi kabely motoru.
Vysokofrekvenéni slozky proudu se odfiltruji, coz vede k vyhlazeni proudu a umoziiuje
del$i motorové kabely. Vezméte v Gvahu ubytek napéti na vodici a sinusovém filtru.
Ubytek napéti zpGisobuje zvy$eni vystupniho proudu. Ovéfte, Ze zvyseného vystupniho
proudu Ize dosahnout pomoci ménice frekvence. Zvazte to pro engi- neraci.
Pokud je kabel motoru del$i nez 300 m, obratte se na servis BONFIGLIOLI.
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5.4.3.4 Skupina drive

U skupinového pohonu (nékolik motorti na jednom frekvenénim ménici) musi byt
celkova délka rozdélena na pocet motort podle tabulkovych hodnot. Skupinovy pohon
se synchronnimi servomotory neni mozny.

Pro monitorovani pouzijte termoclanek (napf. PTC rezistor) u kazdého motoru, aby
nedoslo k jeho poskozeni.

5.4.3.5 Pripojeni snimace otacek

Vedeni snimace otacek instalujte fyzicky oddélené od kabeld motoru. DodrZujte udaje
vyrobce snimace otacek.

Instalujte stinéni v blizkosti ménic¢e frekvence a udrzujte vedeni snimace otacek co
nejkratsi.

5.4.4 Pripojeni brzdového odporu
Pfipojeni brzdového odporu se provadi pfes svorku X2.

Nebezpeci! Pred pfipojenim nebo odpojenim kabell brzdového odporu vypnéte
napajeni. Na svorkach motoru a na svorkach brzdového odporu mize byt
pritomno nebezpecné napéti i po bezpeEném odpojeni ménice frekvence
od napdjeni. Pfed zahdjenim prace na jednotce vyckejte nékolik minut,
dokud se nevybiji kondenzatory stejnosmérného meziobvodu.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.
o Ujistéte se, Ze je ménic¢ frekvence vybity.

Pozor! Brzdovy odpor musi byt vybaven teplotnim spinaem. Teplotni spina¢ musi v
pfipadé pretizeni brzdového odporu odpojit méni¢ frekvence od napajeni
ze sité.

X2

L1L213

Poznamka: Udrzujte vedeni brzdového odporu co nejkratsi.
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5.5 Pfipojeni konstrukce velikosti

5.5.1 ACT 201 (do 3,0 kW) a ACT 401 (do 4,0 kW).

Sitové pfipojeni ménice frekvence se provadi pfes zasuvnou svorku X1. Pfipojeni
motoru a brzdového odporu k méniéi frekvence se provadi pres zasuvnou svorku X2.
Stupen kryti IP20 (EN60529) je zaru€en pouze v pfipadé, Ze jsou svorky zapojeny.

Nebezpeci! Pred pfipojenim nebo odpojenim zasuvnych svorek X1 a X2 s klicem
vypnéte napajeni. N a sitovych a stejnosmérnych svorkach maze byt
pfitomno nebezpeéné napéti i po bezpe€ném odpojeni ménice frekvence
od napajeni. Pfed zahajenim prace vyckejte nékolik minut, dokud se
nevybiji kondenzatory stejnosmérného meziobvodu.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.

o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

Phoenix ZEC 1,5/ .. ST7,5

T 10 o02.15mm

AWG 24 ... 16
T = o02.15mm"
AWG 24 ... 16
S—Ht_ﬂ 0,25...1,5mm’
AWG 22 ... 16
m_ﬂ 0,25... 1,5 mm’
AWG 22 ... 16
550 W ... 1,1 kW
[H-frizs & [+H-Li{21s [g] [t[-Ll20s 3]
L1 NPE L1 L2PE L1L2 L3 PE
1ph / 230V AC 2ph / 230V AC 3ph/230V AC
@ @ 3ph/400V AC @

1,5 kW ... 3,0 kW l] 1,5 kW ... 3,0 kW “ 1,5 kW ... 4,0 kW

Cl- Fuldsle] | [#-tililkle] | [+-bidzk @]

L1 N PE L1 L2 PE L1 L2 L3 PE
1ph / 230V AC 2ph / 230V AC 3ph/230V AC
3ph/400V AC

o PFi sitovém proudu vy$sim nez 10 A je tfeba provést pfipojeni sitového napajeni
230 V 1ph/N/PE a pfipojeni sitového napajeni 230 V 2ph/N/PE na dvou ter-
minalech.
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Pripojeni vykonu motoru ACT 201 (do 3,0 kW) a ACT

401 (do 4,0 kW)

Phoenix ZEC 1,5/ .. ST7,5

T 10 o02.15mm

AWG 24 ... 16

== o02.15mm

AWG 24 ... 16

{ Bl 10025..15mm’

AWG 22 ... 16

1 o25..1,5mm

AWG 22 ... 16

Rb1|Rb2 u | Vv Wl@

U U
>—n—"
Pripojeni Delta Hvézdicové spojeni

Phoenix ZEC 1,5/ .. ST7,5

L0 o02.15mm

AWG 24 ... 16
T = o02.15mm
AWG 24 ... 16
I B=(" 0025..15mm’
AWG 22 ... 16
T 0 To2s. . 15mm
AWG 22 ... 16
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5.5.2 ACT 201 (4,0 az 9,2 kW) a ACT 401 (5,5 az
15,0 kW)

Nebezpeci! Pred pfipojenim nebo odpojenim sitového kabelu ke svorce X1 a kabelu
motoru a brzdového odporu ke svorce X2 vypnéte napajeni. | po
bezpeéném odpojeni ménice frekvence od napdjeni mize byt na
sitovych svorkovnicich a na svorkach stejnosmérného proudu pfitomno
nebezpecné napéti. Pfed zahajenim prace vyckejte nékolik minut, dokud
se kondenzatory stejnosmérného meziobvodu nevybiji.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.
o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

L1L2L3 PE

3ph/230V AC
3ph / 400V AC

ACT 201-18 (4.0 kW):

L1 N PE
1ph / 230V AC
4,0 kW a 9,2 kW 11 kW a 15 kW
6gmm / RM7,5 16gmm / RM10+15
5 I 1 02a6mm’ 5 l 1 0,2a16 mm?
AWG 24 A 10 AWG 24 A6
T =0 o02a6mm’ T = o02a16mm®
AWG 24 A 10 AWG 24 A6
—10,25a4mm* s 1025a10mm?
AWG 22 A 12 AWG 22 A8
§ ) 025a4mm? { T 025a10mm’
AWG 22 A 16 AWG 22 A 8

ACT 201-18 (4,0 kW): je mozné jednofazové i tfifazové pfipojeni. ACT
201-19 (5,5 kW) a vysSi: je mozné trifazové pfipojeni.
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Pripojeni vykonu motoru ACT 201 (4,0 az 9,2 kW) a ACT

401 (5,5 az 15,0 kW).

U U )
e

X2

U | v [w|rot|re2 | @
]

Pfipojeni Delta Hvézdné spojeni

4,0 kW ... 9,2 kW 11,0 kW ... 15,0 kW

6gmm / RM7,5 16gmm / RM10+15

{ {1 o02.6mm { [0 o02.16mm
AWG 24 ... 10 AWG 24 ... 6

T W o2.6m T o2.16mm
AWG 24 ... 10 AWG 24 ... 6

BT 025..4mm’ BT o025 10mm
AWG 22 ... 12 AWG 22 ... 8

FTC T o025..4mm ST I o25..10mm
AWG 22 ... 16 AWG 22 ... 8

|
Rb1 Rb2

T1 o—o——L':l;-o T2
4,0 KW ... 9,2 kW 11,0 kW ... 15,0 kKW
6gqmm / RM7,5 16gmm / RM10+15
T [t o02.6mm 1 o02.16mm
AWG 24 ... 10 AWG 24 ... 6
= o02..6mm 0,2...16 mm’
AWG 24 ... 10 AWG 24 ... 6
B Dpo025..4mm { B—7o25..10mm
AWG 22 ... 12 AWG 22 ... 8
1 =1 o025..4mm’ § [ = o25.10mm
AWG 22 ... 16 AWG 22 ... 8
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5.5.3 ACT 401 (18,5 az 30,0 kW)

Nebezpeci! Pred pfipojenim nebo odpojenim sitového kabelu ke svorce X1 a kabelu
motoru a brzdového odporu ke svorce X2 vypnéte napajeni. | po
bezpeéném odpojeni ménice frekvence od napdjeni mize byt na
sitovych svorkovnicich a na svorkach stejnosmérného proudu pfitomno
nebezpecéné napéti. Pfed zahajenim prace vyckejte nékolik minut, dokud
se kondenzatory stejnosmérného meziobvodu nevybiji.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.
o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

18,5 kW ... 30,0 kW
PHOENIX MKDSP 25/ 6-15,00F

25Nm [ _{ 05..35mm

22,1 Ib-in AWG 20 ... 2
0,5...25 mm*
AWG 20 ... 4
- 2
L1L213 PE LBl ke\?é]g?ﬂm
3ph/400V AC F L t15..25mm
AWG 16 ... 4
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22,1 Ib-in

18,5 kW ... 30 kW

25/ 6-15,00
m 0,5...35 mm’
AWG 20 ... 2
P o5..25mm
AWG 20 ... 4 U ulv w
B0 1.00.. 25 mm’
AWG 18 ... 4
FC I 15.25m —
AWG 16 ... 4 Hvézdné Pripojeni Delta

spojeni

18,5 kW ... 30 kW

25/ 6-15,00
T o5 3smw 227 b
AWG 20 ... 2 :
:H 0,5...25 mm*
AWG 20 ... 4
BT 100..25mm
AWG 18 ... 4
ECD 1,5 ... 25 mm’
AWG 16 ... 4
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5.5.4 ACT 401 (37,0 az 65,0 kW)

Nebezpeci! Pred pfipojenim nebo odpojenim sitového kabelu ke svorce X1 a kabelu
motoru a brzdového odporu ke svorce X2 vypnéte napajeni. | po
bezpeéném odpojeni ménice frekvence od napdjeni mize byt na
sitovych svorkovnicich a na svorkach stejnosmérného proudu pfitomno
nebezpecéné napéti. Pfed zahajenim prace vyckejte nékolik minut, dokud
se kondenzatory stejnosmérného meziobvodu nevybiji.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.
o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

37,0 kW ... 65,0 kW
Sroub se zavitem M8x25

prifez dratu az 70 mm

8 Nm
70,8 Ib-in

L1L2L3 PE
3ph/400V AC

06/07 Navod k obsluze ACTIVE 45



46

@ Bonfiglioli

Vectron

konu motoru ACT 401 (37,0 az 65,0 k!

37,0 kW ... 65,0 kW
Sroub se zavitem M8x25

praFez dratu az 70 mm’

8 Nm
70,8 Ib-in f]
v w

UV Yy

C—n—n

Pripojeni hvézdy Pfipojeni delty

37,0 kW ... 65,0 kW
Sroub se zavitem M8x25

Prafez dratu az 70 mt’

I 8 Nm
- J 70,8 lb-in

|~ ]
Rb1 Rb2

™ L T2

Poznamka: Volitelné Ize ménice této velikosti zakoupit bez brzdového vrtulniku.
Svorky Rb1 a Rb2 pak nejsou vnitfné propojeny.
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5.5.5 ACT 401 (75,0 az 132,0 kW)

Nebezpeci! Pred pfipojenim nebo odpojenim sitového kabelu, kabelu motoru a
brzdového odporu vypnéte napajeni. Na sitovych a stejnosmérnych
svorkdch muze byt pfitomno nebezpecné napéti i po bezpetném
odpojeni ménice frekvence od napajeni. Pfed zahajenim prace vyckejte
nékolik minut, dokud se nevybiji kondenzatory stejnosmérného
meziobvodu.

e  PFistroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.
o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

o o o
© ©C 00O
’ a
© 0 0
10 Nm
88,5 Ib-in
R . L1213 &
| {
° ° e ° L1L2L3 PE
o ° 3ph / 400V AC

Sroub se zavitem M8x20
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10 Nm
88,5 Ib-in

[}

Uy \w UV
- a

Pripojeni hvézdy Pripojeni delty

Sroub se zavitem M8x20

0 0’0’00
il 1j© © © 009 %ﬁ%ﬁ?rﬁn

ZK+ Rb2

Gl

T‘|o—o——L-£-aT2

Sroub se zavitem M8x20

o
o

Poznamka: Volitelné Ize ménice této velikosti zakoupit bez brzdového chopperu a
nejsou pak vybaveny svorkou Rb2 pro pfipojeni brzdového odporu.
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5.6 Ovladani Terminaly

Ridici a softwarové funkce Ize libovoln& konfigurovat, aby byl zajitén spolehlivy a

hospodarny provoz. V navodu k obsluze jsou popsana tovarni nastaveni standardnich

pfipojeni v pfislusné konfiguraci 30 a také parametry softwaru, které je tfeba nastavit.

Pozor! Pied pfipojenim nebo odpojenim kli€ovanych ovladacich vstupd a vystupl vypnéte
napajeni. V opaéném pfipadé mize dojit k poskozeni komponent.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.

e Ujistéte se, Zze je ménic frekvence vybity.

Wieland DST85 / RM3,5

T [ o014..15mm

AWG 30 ... 16
T B o14..15mm
AWG 30 ... 16
T IE0,25..1,0 mm’
AWG 22 ... 18
{1 _1—D025..075mm’
AWG 22°...20
0,2..0,3Nm
1.8...2,7 lo-in
Ter. Popis

N

Napétovy vystup 20 V, lnax =180 mA "

2 |Zem/GND 20V

3 |Digitalni vstup S1IND, Upax = 30 V DC, 10 mA pfi 24 V DC, kompatibilni s PLC,
doba odezvy cca 16 ms (zapnuto), 10 ys (vypnuto)

4 | Digitalni vstup EM-S2IND, Upax = 30 V DC, 10 mA pfi 24 V DC, kompatibilni s
PLC, doba odezvy cca 16 ms

5 |Digitalni vstup EM-S3IND, Unax = 30 V DC, 10 mA pfi 24 V DC, kompatibilni s
PLC, doba odezvy cca 16 ms

6 |Digitalni vstup S4IND, U = 30 V DC, 10 mA pii 24 V DC, kompatibilni s PLC,
frekvencni signal: 0...30 V, 10 mA pfi 24 V, f.x = 150 kHz

7 | Digitalni vstup S5IND, U = 30 V DC, 10 mA pfi 24 V DC, kompatibilni s PLC,
frekvenéni signal: 0...30 V, 10 mA pfi 24 V, fra = 150 kHz

Ter. Popis

1 |Digitalni vstup S6IND, Upnax =30 V, 10 mA pfi 24 V, kompatibilni s PLC,
doba odezvy cca 16 ms

2 |Zem/GND 20V

w

Digitalni vystup S1TOUT, U= 24 V DC, |,.x =40 mA, odolny proti pfetizeni a zkratu

4 | Multifunkéni vystup MFO1,

analogovy signal: U= 24 V DC, |n.x =40 mA, Sitkové modulovany puls, fewm
=116 Hz digitalni signal: U= DC 24 V, |« =40 mA, odolny proti pfetizeni a
zkratu, frekvenéni signal: DC 0...24 V, lnax =40 mA, frax =150 kHz

5 |Referenéni vystup DC 10 V, lnax =4 mA

6 | Multifunkéni vstup MFI1,

analogovy signal: rozlieni 12 bitt, DC 0... 10 V (Ri=70 KQ), 0...20 mA (Ri=500 Q),
digitalni signal: doba odezvy cca 16 ms, U, = 30 V DC, 4 mA pfi 24 V DC,
kompatibilni s PLC

7 |Zem/GND 10V

) Napdjeci zdroj na svorce X210A.1 mUze byt zatizen maximalnim proudem I, = 180
mA. Maximalni dostupny proud je snizen digitalnim vystupem S10UT a
multifunkénim vystupem MFO1.

06/07

Navod k obsluze ACTIVE 49



@ Bonfriglioli

Vectron

5.6.1 Vystup relé

Ve vychozim nastaveni je volné programovatelny reléovy vystup spojen s monitorovaci
funkci (nastaveni z vyroby). Logické propojeni s rlznymi funkcemi Ize libovolné
konfigurovat prostfednictvim parametrd softwaru. Pripojeni reléového vystupu neni pro
funkci ménice frekvence nezbytné nutné.

X10 Phoenix ZEC 1,5/3ST5,0

T [ o02..15mm

X10 AWG 24 ... 16

T f B0 02.15mm

Ed S3OUT AWG 24 e 16
3] | 0,25 ... 1,5 mm’

AWG 22 ... 16
T &= o025..15mm

AWG 22 ... 16

Ter. Popis

1 .. 3 |Reléovy vystup, plovouci prepinaci kontakt, min. 50 000 spinacich operaci,
doba odezvy cca 40 ms,

max. zatiZzeni kontaktl, zapinaci kontakt AC 5 A/ 240V, DC 5 A (ohmicky) / 24
\

max. zatizeni kontaktl, rozpinaci kontakt AC 3 A /240 V, DC 1 A (ohmicky) /
24V
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5.6.2 Ovladaci svorky - schéma svorek

Ridici hardware a software frekvenéniho méni¢e |ze do zna&né miry libovolng
konfigurovat. Ur¢ité funkce Ize pfifadit ovladacim svorkam a vnitfni logiku
softwarovych modultl Ize volné zvolit.

Diky modularni konstrukci Ize frekvenéni ménic¢ pfizpusobit velkému mnozstvi riznych
jizdnich uloh.

Naroky kladené na fidici hardware a software jsou v pfipadé standardnich jizdnich
tloh dobfe znamy. Tato logika fidicich termindll a vnitini pfifazeni funkci
softwarovych modult jsou k dispozici ve standardnich konfiguracich. Tyto as-
signalizace Ize zvolit prostfednictvim parametru Configuration 30. Pro informace o
jinych konfiguracich nas prosim kontaktujte.

5.6.2.1 Konfigurace 110 - Rizeni bez senzort

Konfigurace 110 obsahuje funkce pro regulaci otacek tfifazové ma- chine v Siroké
Skale standardnich aplikaci. Otacky motoru se nastavuji podle zvoleného poméru
referencni frekvence k potfebnému napéti.

X210A
1#2 0V/180 mA [X210A.1 | Napajeci napéti +20 V
g SND 20 X210A.2 | Uzemnéni 20 V
1 Sonnp X210A.3 | Uvolnéni fidici jednotky / potvrzeni
{ 5] S3IND chyby .
6 | S4IND X210A.4 | Zahdjeni pravotocivého chodu
71 S5IND X210A.5 | Zahajeni provozu proti sméru
hodinovych ruci¢ek
X210A.6 | Prepinani datovych sad 1
108 X210A.7 | Pfepnuti datové sady 2
1] S6IND
{1 2GN D20V -
™31 s1ouT X210B.1 | Tepelny kontakt motoru
4| MFO1A X210B.2 | Uzemnéni 20 V
5| +10V/ 4 X210B.3 | Provozni zprava
6| mA MFIMA X210B.4 | Analogovy signal skute&né frekvence
7] GND 10V - o
X210B.5 | Napajeci napéti +10 V
Referenéni hodnota
potenciometru
X210B.6 | Referenéni rychlost0 ...+10 V
X210B.7 | Zem 10V
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5.6.2.2 Konfigurace 111 - Rizeni bez senzor s Fidici
jednotkou Technol- ogy
Konfigurace 111 rozsifuje funkénost bezsenzorového Fizeni o softwarové funkce pro

snadnéj$i prizpusobeni pozadavkim zakaznika v rlznych aplikacich. Technology
Controller umozriuje regulaci pratoku, tlaku, hladiny nebo rychlosti.

X210A
| 1[+2 0 V/180 mA ["X210A.1 | Napajeci napéti +20 VV
SND 20 X210A.2 | Uzemnéni 20 V
S\Z/IRIIEI)\ID X210A.3 | Uvolnéni fidici jednotky / potvrzeni
S3IND chyby
S4IND X210A.4 | Pevna procentudlni zména
S5IND hodnoty - vice nez 1
X210A.5 | Pevna procentualni zména
B hodnoty - vice nez 2
SBIND X210A.6 Pfepina’fn’ datonch sad 1
GN D 20 X210A.7 | Pfepnuti datové sady 2
V S10UT
MFO1A
+10 V/4 mA X210B.1 | Tepelny kontakt motoru
MFI1A X210B.2 | Uzemnéni 20 V
GND 10V X210B.3 | Provozni zprava
X210B.4 | Analogovy signal skute¢né frekvence
X210B.5 | Napajeci napéti +10 V
X210B.6 | Skute¢na procentualni hodnota 0
..+10V
X210B.7 | Zem 10 V

5.6.2.3 Konfigurace 410 - bezsenzorové fizeni zamérené na
pole - trolovani

Konfigurace 410 obsahuje funkce pro bezsenzorové, na pole orientované fizeni
trifazového stroje. Aktualni otacky motoru se urcuji z aktudlnich proudi a napéti v
kombinaci s parametry stroje. Oddélené fizeni tocivého momentu a proudu tvoficiho
tok umozriuje vysokou dynamiku pohonu pfi vysokém zatézovacim momentu.

X210A
1[+2 0 V/180 mA ["X210A.1 | Napajeci napéti +20 V
g GND 20V X210A.2 | Uzemnéni 20 V
TR aND X210A.3 | Uvolnéni fidici jednotky / potvrzeni
{5 3IND chyb
6B 4IND X210A.4 | Zahajeni pravotocivého chodu
7B 5IND X210A.5 | Zahajeni provozu proti sméru
hodinovych rucic¢ek
X210A.6 | Pfepinani datovych sad 1
X210B X210A.7 | Prepnuti datové sady 2
S6IND
GND 20V :
sS10UT X210B.1 | Tepelny kontakt motoru
MFO1A X210B.2 | Uzemnéni 20 V
+10 V/4 mA X210B.3 | Provozni zprava
MFI1A X210B.4 | Analogovy signal skuteéné frekvence
GND 10V 551085 | Napajeci napéti +10 V
Referenéni hodnota
potenciometru
X210B.6 | Referencni rychlost 0 ...+10 V
X210B.7 | Zem 10V

52

Navod k obsluze ACTIVE

06/07



@ Bonfiglioli

Vectron

5.6.2.4 Konfigurace 411 - Bezsenzorové fizeni zamérené
na pole s technologickym ovladacem

Konfigurace 411 rozSifuje funkénost bezsenzorového fizeni zaméfeného na pole v
konfiguraci 410 o Fidici jednotku technologie. Technology Controller umozriuje fizeni
na zakladé parametrd, jako je pratok, tlak, roven naplnéni nebo rychlost.
X210A
| 1[+2 0V/180 mA [X210A1 | Napajeci napéti +20 V
g\’;‘?lﬁ% X210A.2 | Uzemn&ni 20 V
S2IND X210A.3 | Uvolnéni fidici jednotky / potvrzeni
S3IND chyby
S4IND X210A.4 | Pevna procentualni zména
S5IND hodnoty - vice neZ 1
X210A.5 | bez pfifazené funkce
X210A.6 | Prepinani datovych sad 1
X210A.7 | Prepnuti datové sady 2

B
S6IND
GN D 20
V S10UT
MFO1A X210B.1 | Tepelny kontakt motoru
+10 V/4 X210B.2 | Uzemnéni 20 V
mA MFI1A X210B.3 | Provozni zprava
GND 10V X210B.4 | Analogovy signal skute¢né frekvence
X210B.5 | Napajeci napéti +10 V
X210B.6 | Skuteéna procentualni hodnota 0
.. +10V
X210B.7 | Zem 10V

5.6.2.5 Konfigurace 430 - Bezsenzorové fizeni s orientaci
na pole , fizeni otacek nebo toc¢ivého momentu

Konfigurace 430 rozsifuje funkénost bezsenzorového fizeni orientovaného na pole v
konfiguraci 410 o regulator todivého momentu. Referenéni tocivy moment je
reprezentovan v procentech a je pfenaSen do odpovidajiciho provozniho vykonu
aplikace. Prepinani mezi regulaci s proménnymi otackami a regulaci zavislou na
to€ivém momentu se provadi prostfednictvim digitalniho fidiciho vstupu.

X210A
1[+2 0 V/180 mA ['X210A.1 | Napajeci napéti +20 V
g GND 20V X210A.2 | Uzemné&ni 20 V
R SN X210A.3 | Uvolnéni Fidici jednotky / potvrzent
] 5 3IND chyby
- BB 4IND X210A.4 | Zahajeni pravotocivého chodu
-{ 7B 5IND X210A.5 | Funkce prepinani n-/T
X210A.6 | Prepinani datovych sad 1
X210B X210A.7 | Pfepnuti datové sady 2
1] S6IND
2| GND 20V
3] S10UT X210B.1 | Tepelny kontakt motoru
4| MFO1A X210B.2 | Uzemnéni 20 V
5| +10 V/4 mA X210B.3 | Provozni zprava
6 '\GAI':I|[1)IL\‘IO v X210B.4 | Analogovy signal skute¢né frekvence
L X210B.5 | Napdjeci napéti +10 V
Referenéni hodnota
potenciometru
X210B.6 | Referen¢ni rychlost 0 ...+10 V
X210B.7 | Zem 10 V
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5.6.2.6 Konfigurace 210 - Rizeni orientované na pole,
fizena rychlost

Konfigurace 210 obsahuje funkce pro fizeni tfifazového stroje se zpétnou vazbou od
snimace otacek, k t e ry j e fFizen otdCkami a orientovan na pole. Oddélené
fizeni to€ivého momentu a proudu vytvarejiciho tok umoznuje vysokou dynamiku
pohonu s vysokym zatéZzovacim momentem. Nezbytna zpétna vazba od snimace
otacek vede k pfesnému vykonu ota¢ek a momentu.

X210A
1[+2 0V/180 mA ["X210A.1 | Napajeci napé&ti +20 V
26N D20V X210A.2 | Uzemnaéni 20 V
—— 3| S1IND \neni Fidicli K -
+—— 2] S2IND X210A.3 | Uvolnéni fidici jednotky / potvrzeni
N ... B 5| S3IND chbe _ _
) - S4IND X210A.4 | Zahdjeni pravotoCivého chodu
= S5IND X210A.5 | Zahajeni provozu proti sméru
. hodinovych rucicek
X210A.6 | Draha snimace rychlosti B
X210B X210A.7 | Draha snimage rychlosti A
S6IND

N D 20 :

V S10UT X210B.1 | Tepelny kontakt motoru
MFO1A X210B.2 | Uzemnéni 20 V

+10 V/4 X210B.3 | Provozni zprava

mA MFI1A X210B.4 | Analogovy signal skuteéné frekvence
GND10V 551085 | Napajeci napéti +10 V

Referenéni hodnota

potenciometru

X210B.6 | Referenéni rychlost0 ...+10 V
X210B.7 | Zem 10V

'o%
=

5.6.2.7 Konfigurace 211 - Rizeni orientované na pole, s
technologickym regulatorem
Konfigurace 211 rozsifuje funkénost rychlostné fizeného, na pole orientovaného Fizeni

konfigurace 210 o technologicky regulator. Technology Controller umoznuje Fizeni na
zakladé parametrd, jako je pratok, tlak, urover naplnéni nebo rychlost.

X210A

| 11+20 V180 mA ["X510A1 | Napajeci napéti +20 V
5 SN [X210A2 [Uzemnéni 20V '
——1 4| S2IND X210A.3 | Uvolnéni fidici jednotky / potvrzeni
e E s3IND chyby
~ 6 | S4IND X210A.4 | Pevna procentualni zména
- ! 7 ]S5IND hodnoty - vice nez 1
M IND X210A.5 | bez pfifazené funkce
@l;xzme' IND X210A.6 | Draha snimage rychlosti B
] X210A.7 | Draha snimace rychlosti A
{ 2]
[ 3]
L4
+ 1? MFO1A X210B.1 | Tepelny kontakt motoru
Z:_ +10 V/4 mA X210B.2 | Uzemnéni 20 V
MFI1A X210B.3 | Provozni zprava
GND 10V X210B.4 | Analogovy signal skuteéné frekvence

X210B.5 | Napéjeci napéti +10 V

X210B.6 | Skute¢na procentudini hodnota 0
.. +10V

X210B.7 | Zem 10V
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5.6.2.8 Konfigurace 230 - Rizeni orientované na pole,
fizené otacky a tocivy moment

Konfigurace 230 rozsifuje funkénost konfigurace 210 o funkce pro Fizeni v zavislosti na
to€ivém momentu, orientované na pole. Referenéni to€ivy moment je reprezentovan v
procentech a je pfenaSen do odpovidajiciho provozniho vykonu aplikace. Pfepinani
mezi regulaci s proménnymi otackami a regulaci zavislou na toivém momentu se
provadi prostfednictvim digitalniho Fidiciho vstupu.

X210A
11+2 0 V/180 mA ["X210A.1 | Napajeci napéti +20 V
2GN D20V X210A.2 | Uzemnéni 20 V
——1 3| S1IND T -
+—— 121 S2IND X210A.3 | Uvolnéni Fidici jednotky / potvrzeni
) = S4IND X210A.4 | Zahajeni pravotoCivého chodu
= S5IND X210A.5 | Funkce pfepinani n-/T
X210A.6 | Draha snimace rychlosti B

X210A.7 | Draha snimace rychlosti A

mA MFI1A X210B.4 | Analogovy signal skuteéné frekvence
GND 10V

210B
1] S6IND
{2IGN D20V >
31 s1ouT X210B.1 | Tepelny kontakt motoru
- 2| MFO1A X210B.2 | Uzemnéni 20 V
5| +10 Vv/4 X210B.3 | Provozni zprava
6
7

X210B.5 | Napajeci napéti +10 V
Referenéni hodnota
potenciometru

X210B.6 | Referenéni rychlost 0 ...+10 V
X210B.7 | Zem 10 V
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6 Ridici jednotka KP500

Volitelna fidici jednotka KP500 je praktickym nastrojem pro ovladani ménice frekvence a
nastaveni a zobrazeni parametrli ménice frekvence.
Ridici jednotka neni pro provoz frekvenéniho méniée nezbytné nutna a Ize ji v pfipadé

potieby zapojit.
* === AC
g L o
OO ROl
7=
| CIYE
1,7__ O o - l
Q RUN | Slouzi ke spusténi jednotky a otevfeni nabidky CTRL.

Stisknutim tlacitka RUN otevrete funkci potenciometru
motoru.

STOP | Slouzi k otevieni nabidky CTRL, zastaveni pohonu a potvrzeni poruchy.
0 AY Slouzi k pohybu ve struktufe nabidky a vybéru parametri. Slouzi ke

zvySovani/snizovani hodnot parametrd.

ENT | Pristup k parametrdm nebo zména nabidky v rdmci struktury nabidky.
Potvrzeni zvolené funkce nebo nastaveného parametru.

ESC SlouZzi k preruseni parametrt nebo k prepnuti zpét do predchozi nabidky v
ramci struktury nabidky. ZruSeni funkce nebo resetovani hodnoty parametru.

FUN | Slouzi k pfepinani funkci klaves, pfistupu ke specialnim funkcim.

TFimistny 7segmentovy displej pro zobrazeni isla parametru.

e

Jednomistny 7segmentovy displej pro zobrazeni aktivniho datového zaznamu,
sméruotaceni atd.

(® | Zobrazeni vybrané vétve nabidky:

VAL Zobrazeni skute€nych hodnot.

PARA | Vybér parametr(i a Uprava hodnot parametrd.

CTRL | Zvolte funkci pro nastaveni a/nebo zobrazeni pomoci ovladaci jednotky:
SEtUP fizené uvedeni do provozu.
Potenciometr CtrLmotor a funkce jog.

CPY Kopirovani parametrd prostfednictvim Fidici jednotky:

VSECHNY hodnoty parametrdl jsou zkopirovany.

ActKopiruji se pouze aktivni hodnoty
parametr. FOrPamét fidici jednotky
je naformatovana a smazana.

(3@ | Stavova a provozni hlageni:

EOZO Upozornéni na kritické provozni chovani.
FAULT| Zprava oznamujici, Ze jednotka byla vypnuta z diivodu poruchy.
RUN | Blika: signalizuje pfipravenost k provozu.
Sviti: signalizuje, Ze jednotka je v provozu a vystupni stupen je aktivovan.
REM | Aktivni dalkové ovladani prostfednictvim pfipojeni rozhrani.
F PFepinani funkci pomoci tlacitka FUN.

Pétimistny 7segmentovy displej pro zobrazeni hodnoty parametru a znaménka.

Fyzicka jednotka zobrazované hodnoty parametru.

Aktivni zrychlovaci nebo zpomalovaci rampa.

e

Aktualni smér otaceni pohonu.
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6.1 Struktura nabidky

Struktura menu fidici jednotky je uspofadana podle nasledujiciho obrazku. Ve
volitelné dostupném uzivatelském softwaru VPlus pro PC js o u funkce a parametry
strukturovany do rGznych drovni v zavislosti na jejich funkci. Software obsahuje
kompletni soubor informaci a umozriuje flexibilni vyuziti moZnosti nastaveni parametrd
a ovladani.

0

6.2 Hlavni nabidka

Pomoci Fidici jednotky Ize zobrazit ruzné parametry a informace o ménici
frekvence. RlUzné funkce a parametry jsou seskupeny do &tyF vétvi menu. Z kteréhokoli
mista ve struktufe menu se mizete vratit do hlavniho menu trvalym nebo opakovanym
stisknutim klavesy ESC.

Poznamka: V nasledujicim popisu funkci klaves znamena plus (+) mezi symboly
klaves, Ze klavesy musi byt stisknuty sou¢asné. Carka (,) mezi symboly
klaves znamena, Ze klavesy musi byt stisknuty postupné.

w @ om Vétev menu VAL

Zobrazeni skute¢nych hodnot

e e e ; oo

© Pobocka menu PARA
S ~ (R G Zobrazeni a Uprava parametr
. Vétev menu CPY
o @ o Kopirovani parametrd
coces cocoe Vétev menu CTRL

v

Vybér ovladacich a testovacich funkci

Pomoci klaves se Sipkami vyberte poZzadovanou vétev nabidky. Zvolena vétev menu se
zobrazi (blika).

Stisknutim tlacitka ENT vyberte vétev nabidky. Zobrazi se prvni parametr nebo prvni
funkce vezvolené vétvi nabidky.

Stisknutim tlacitka ESC se vratite do hlavni nabidky Fidici jednotky.

AY Prochazejte strukturou nabidky a vyberte vétev nabidky.
ENT Oteviete vybranou vétev nabidky.
ESC Zru$eni aktudlni vétve nabidky a navrat do hlavni nabidky.
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6.3

Nabidka Aktualni hodnota (VAL)

Ve vétvi nabidky VAL zobrazuje fidici jednotka riizné aktualni hodnoty v zavislosti n a
zvolené konfiguraci a nainstalovanych mozZnostech. Parametry a zakladni softwarové
funkce spojené s pfislusnou skute¢nou hodnotou jsou zdokumentovany v navodu k
obsluze.

Gl T T
5

EE

241 ~

Hz O Eﬂﬂﬂ IHI;6 @ @

Pomoci tladitek se Sipkami vyberte pozadované ¢&islo z aktualné
zobrazenych hodnotv ¢iselném poradi.

V aktualnim zdznamu se zobrazi parametry skute€né hodnoty souvisejici se
zdznamem, véetné pfislusného C&isla datového zaznamu. Sedmisegmentovy
displej zobrazuje datovy zaznam 0, pokud jsou skute¢né hodnoty ve ctyfech
datovych sadach shodné.

A+YV Zobrazeni aktualni hodnoty parametru pfi zapnuti.
FUN, A Zobrazeni posledni aktualni hodnoty parametru (nejvyssi ¢islo).
FUN, Vv Zobrazi prvni aktualni hodnotu parametru (nejnizsi €islo).

Pomoci tlacitka ENT vyberte parametr. Parametr se zobrazi v€etné jeho aktualni
hodnoty, jednotky a aktivniho datového zaznamu.

Béhem uvadéni do provozu, provozu a analyzy chyb je mozné sledovat kazdy
parametr skute¢né hodnoty zvIast.

Nékteré parametry skute¢nych hodnot jsou uspofadany ve Etyfech dostupnych
datovych zaznamech. Pokud jsou hodnoty parametrd ve ¢tyfech datovych
zaznamech shodné, zobrazi se skute¢na hodnota v datovém zaznamu 0. Pokud
se skutecné hodnoty ve &tyfech datovych zaznamech |li$i, zobrazi se v
datovém zaznamu 0 diFF.

A,V PFepnuti na jinou datovou sadu v pfipadé souvisejicich skuteénych
hodnot.

FUN, A Uréete minimalni hodnotu a trvale ji zobrazte.

FUN, Vv Ur¢ete maximalni hodnotu a trvale ji zobrazte.

FUN, ENT | Zobrazeni stfedni hodnoty skute¢né hodnoty béhem
sledovaného obdobi.

Tlagitkem ENT ulozite zvolenou aktualni hodnotu jako parametr zobrazeny pfi
zapnuti. Na kratkou d obu se zobrazi zprava SEt (s Cislem parametru). PFi
pFistim zapnuti méni¢e frekvence se tato skute¢nd hodnota zobrazi
automaticky.

Po uloZeni parametru mizete hodnotu znovu sledovat a zobrazovat. Pomoci
kldvesy ESC se prepnete na vybér parametru vétve nabidky VAL.
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6.4 Nabidka parametri (PARA)

Parametry, které se maiji konfigurovat béhem fizeného uvedeni do provozu, byly
vybrany z béznych aplikaci a Ize je podle potfeby doplnit dalSim nastavenim ve vétvi
nabidky PARA. Parametry a zakladni softwarové funkce spojené s odpovidajici

skute¢nou hodnotou jsou zdokumentovany v navodu k obsluze.

Mg e =]

SEE

T ™.©

HIME « |.e

Pomoci tladitek se Sipkami vyberte poZzadované Cislo ze zobrazenych parametrt
v g&iselném poradi. Cislo parametru se zobrazi s aktivni sadou dat (blika).

V aktualni datové sadé se zobrazi souvisejici parametry véetné Cisla odpovidajici
datové sady. Sedmisegmentovy displej zobrazuje datovou sadu 0, pokud jsou
hodnoty parametrd ve ¢tyfech datovych sadach shodné.

A+YV Zména na posledni upraveny parametr.
FUN, A Zobrazeni posledniho parametru (nejvyssi €islo).
FUN, Vv Zobrazeni prvniho parametru (nejnizsi ¢islo).

Pomoci tlagitka ENT vyberte parametr. Parametr se zobrazi v€etné jeho
hodnoty, jednotky a aktivni datové sady. Pokud se nastaveni upravuje v
datové sadé 0, zobrazi se na displeji polozka

hodnoty parametrd se ve étyfech datovych souborech méni.

Pomoci tlacitek se Sipkami nastavte hodnotu parametru nebo vyberte provozni
rezim. Moznosti nastaveni zavisi na parametru.

Chcete-li rychle ménit zobrazené hodnoty, podrzte chvili stisknuté klavesy se
Sipkami. Pokud klavesy opét uvolnite, rychlost zmény hodnot se opét snizi.
Pokud hodnota parametru za¢ne blikat, rychlost zmény hodnot se opét vrati na
puvodni hodnotu.

A+YV Nastavte parametr na tovarni nastaveni.
FUN, A Nastavte parametr na nejvyssi hodnotu.
FUN, Vv Nastavte parametr na nejmensi hodnotu.

FUN , ENT | Zména datového souboru v pfipadé parametrti souvisejicich s
datovym souborem.

TlaCitkem ENT parametr ulozite. Na kratkou dobu se zobrazi hlaSeni SEt
obsahujici Cislo parametru a datovou sadu. Chcete-li ponechat pa- rametr beze
zmény, stisknéte klavesu ESC.

Err1: EEPrO | Parametr nebyl uloZen.

Err2: StOP | Parametr Ize Cist (t]. nelze jej upravovat) pouze tehdy, kdyz je
jednotka v provozu.

Err3: Error | DalSi chyba.

Po ulozeni parametru mizete hodnotu znovu upravit nebo se vratit do nabidky

vybéru parametru stisknutim klavesy ESC.
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6.5 Kopirovani nabidky (CPY)

ménice frekvence do nevolatiini paméti fidici jednotky (upload) a znovu je uloZit
(download) do ménice frekvence.

Funkce kopirovani vyrazné usnadriuje parametrizaci opakujicich se aplikaci. Funkce
archivuje vSechny hodnoty parametr(i bez ohledu na Fizeni pfistupu a rozsah hodnot.
Pamétovy prostor, ktery je v Fidici jednotce pro soubory k dispozici, je dynamicky
Skalovan podle rozsahu dat.

Poznamka: Nabidka Kopirovani (CPY) je pFistupna v drovni ovladani 3. Uroveri

ovladani Ize v pfipadé potfeby upravit pomoci parametru Uroveri
ovladani 28.

6.5.1 Cteni ulozenych informaci

Po otevreni vétve nabidky CPY se nactou data uloZend v Fidici 17
jednotce. Tento proces trva nékolik sekund. Béhem této doby LN 0 o
se zobrazuje init a ukazatel pribéhu. Po inicializaci v nabidce E”:[ 1E
kopirovani Ize zvolit funkci. byl
Pokud informace ulozené v fidici jednotce nejsou platné, EE
inicializace se zastavi a zobrazi se chybové hlaseni. o
V takovém pfipadé je tfeba pamét v fidici jednotce E [
naformatovat nasledujicim zptsobem: L

e Chybové hlaseni potvrdte tlagitkem ENT.

e Pomoci tlacitek se Sipkami vyberte funkci FOr. ﬂﬂ@

e Vybér potvrdte tlagitkem ENT. o
Béhem formatovani se zobrazuje FCOPY a indikator gﬂr
pribéhu. 4
Tento proces trva nékolik sekund. Po dokon&eni procesu se (p;(
zobrazi zprava rdY. = LL i

|
ﬁ

e Potvrdte zpravu stisknutim tlacitka ENT. J:Jd =

Nyni muzete vybrat funkci kopirovani podle ?g

nasledujiciho popisu. L " h

ALL
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6.5.2  Struktura nabidky

Nabidka kopirovani CPY obsahuije tfi hlavni funkce. Pomoci tlacitek se Sipkami vyberte
pozadovanou funkci. Vyberte zdroj a cil procesu. Na tfimistném sedmisegmentovém
displeji se v procentech zobrazi volné misto v nevolatilni paméti fidici jednotky.

Funkce - FOr EE
Pomoci funkce FOr naformatujte a vymazte pamét v fidici o
jednotce. To muze byt nutné, pokud je nova fidici jednotka EE%:
pouzita poprvé. -

Funkce - ALL ?E

Pfenesou se vSechny hodnoty parametrd, které Ize Cist a zapisovat. 00
e Vybér potvrdte stisknutim tladitka ENT a pokracujte %k L
vybérem zdroje. e

Funkce - Act EE
Do fidici jednotky se kopiruji pouze aktivni hodnoty parametrd ¢
meénice frekvence. Pocet aktivnich hodnot parametrt zavisi na HE qﬁ
aktualné zvolené konfiguraci ménice frekvence. o
PFi kopirovani dat z fidici jednotky do ménice frekvence se
pfenesou vSechny ulozené hodnoty parametrd, stejné jako v
pripadé funkce ALL.
e Potvrdte akt vybéru stisknutim tlacitka ENT a pokracdujte
vybérem zdroje.

P

6.5.3 Vybér zdroje

Parametry dil¢ich funkci ALL a Act ve vétvi nabidky CPY Ize parametrizovat podle
pozadavku konkrétni aplikace.
Volné misto v pameéti Fidici jednotky se zobrazuje na sedmisegmentovém displeji.

e Pomoci tlacitek se Sipkami vyberte zdroj dat (Src.) pro operaci kopirovani (up-
load). Jako zdroj dat muzete pouzit bud datové soubory ménice frekvence (Src. x),
nebo soubory Fidici jednotky (Src. Fy).

e  Stisknutim tladitka ENT potvrdte vybrany zdroj dat a pokracujte vyb &rem cile.

Src. 0 Zkopiruji se data ¢tyf datovych zaznam ménice frekvence.

Src. 1 Zkopiruji se data datového zaznamu 1 ménice frekvence.

Src. 2 Zkopiruji se data datového zaznamu 2 ménice frekvence.

Src. 3 Zkopiruji se data datového zaznamu 3 ménice frekvence.

Src. 4 Zkopiruji se data datového zaznamu 4 ménice frekvence.

Src. E Prazdny datovy zaznam pro vymazani souboru v fidici jednotce.

Src. F1 Soubor 1 se pifenese z paméti Fidici jednotky. "
Src. F2 | Soubor 2 se pienese z paméti fidici jednotky.
Src. F3 Soubor 3 se prenese z paméti fidici jednotky. "
Src. F4 Soubor 4 se pfenese z paméti fidici jednotky. "
Src. F5 | Soubor 5 se pienese z paméti fidici jednotky.
Src. F6 | Soubor 6 se pienese z paméti fidici jednotky.
Src. F7 Soubor 7 se pfenese z paméti fidici jednotky. "
Src. F8 Soubor 8 se pienese z paméti fidici jednotky. "

1) Prazdné soubory, které jesté nejsou napinény daty, nelze pouzit jako zdroje signalu.
Pamét fidici jednotky je spravovana dynamicky (viz kapitola "Nabidka kopirovani
(CPY)").
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6.5.4 Vybér cile

Vyberte cil (dSt.) operace kopirovani (specifické pro aplikaci). Zdroj dat se prfenese do

vybraného cile (stahovani).

e Pomoci tlagitek se Sipkami vyberte cil (dSt.) pro kopirovana data (download). V
zavislosti na zvoleném zdroji dat Ize jako cil pouzit bud datové zaznamy ménice
frekvence (dSt. x), nebo prazdné soubory Fidici jednotky (dSt. F y).

e Vybér potvrdte stisknutim tlacitka ENT. Spusti se proces kopirovani a
Zobrazi se COPY.

dSt. Ctyfi datové zaznamy ménice frekvence jsou prepsany.

dst. Data se zkopiruji do datového zaznamu 1 ménice frekvence.

dSt. Data se zkopiruji do datového zaznamu 3 ménice frekvence.

0
1
dst. 2 Data se zkopiruji do datového zaznamu 2 ménice frekvence.
3
4

dSt. Data se zkopiruji do datového zaznamu 4 ménice frekvence.

dst. F1 Data se zkopiruji do souboru 1 fidici jednotky. "

dSt. F2 Data se zkopiruji do souboru 2 fidici jednotky. "

dSt. F3 Data se zkopiruji do souboru 3 fidici jednotky. "

dst. F4 Data se zkopiruji do souboru 4 fidici jednotky. "

dst. F5 Data se zkopiruji do souboru 5 fidici jednotky. "

dSt. F6 Data se zkopiruji do souboru 6 fidici jednotky. "

dSt. F7 Data se zkopiruji do souboru 7 fidici jednotky. "

dSt. F8 | Data se zkopiruji do souboru 8 fidici jednotky. "

1) Jiz existujici soubory nejsou nabizeny jako mozné cile.

6.5.5 Kopirovani

Pozor! Pfed pfenosem nastaveni parametrd do ménice frekvence se zkontroluji
hodnoty jednotlivych parametri.
Rozsah hodnot a nastaveni parametrll se muZze lisit podle vykonového
rozsahu ménice frekvence. Pokud jsou hodnoty parametrli mimo rozsah
hodnot, zobrazi se chybové hlaseni.

Béhem kopirovani se zobrazuje zprava COPY a jako indikator %cﬁrﬁ
prubéhu kopirovani ¢islo aktudlné kopirovaného ,F,f” " ﬂm
parametru. f Epj
V pfipadé funkce Act se kopiruji pouze aktivni hodnoty S
parametru. Pfi pouziti funkce ALL se zkopiruji i parametry, které
nejsou pro vybranou konfiguraci relevantni.

V zavislosti na zvolené funkci kopirovani (ALL nebo Act) se EEE
operace kopirovani dokon¢i pfiblizné po 100 sekundach a na T
displeji se zobrazi rdY. chj B
Stisknutim tlacitka ENT se pfepnete do nabidky kopirovani. =
Klavesou ESC prepnete do nabidky vybéru cile.

Pokud bé&hem  kopirovani  stisknete  klavesu ESC, CSW
kopirovani se prerusi pred dokonéenim prenosu dat. .“ .
Zobrazi se zprava Abr a Cislo posledniho kopirovaného pa- %\E =
rametru. —
Stisknutim tlagitka ENT se vratite k vybéru v nabidce
kopirovani. Klavesou ESC se prepnete do nabidky vybéru cile.
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6.5.6 Chybové zpravy

Funkce kopirovani archivuje vS§echny parametry bez ohledu na 3“9
fizeni pfistupu a rozsah hodnot. Nékteré z parametrd je mozné
zapisovat pouze v pfipadé, ze méni¢ frekvence neni v provozu. 5
Béhem operace kopirovani nesmi byt aktivovan vstup Fidici
jednotky (S1IND), jinak se pfenos dat prerusi. Zobrazi se
zprava S1Ind a ¢islo posledniho parametru, ktery byl
kopirovan. Pokud je vstup pro povoleni regulatoru opét
deaktivovan, prerusena operace kopirovani pokracuje.

Pfenos dat z vybraného zdroje do cilového mista je prubézné
monitorovan funkci kopirovani. Pokud dojde k chybé, operace
kopirovani se pferusi a zobrazi se zprava Err a kéd chyby.

p=e=(]
g

D g
=
=

Kod Vyznam
0 1 | Chyba zapisu v paméti fidici jednotky;
zopakovat operaci kopirovani. Pokud se opét zobrazi chybové hlaseni,
naformatujte pamét.
2 | Chyba &teni v pameéti fidici jednotky;
zopakovat operaci kopirovani. Pokud se opét zobrazi chybové hlaseni,
naformatujte pamét.
3 | Velikost paméti Fidici jednotky nebyla stanovena spravné.
Pokud se tato chyba opakuje, vyméite Fidici jednotku.

4 | Nedostatek paméti; data jsou nelplna.

Vymazte z fidici jednotky neupliny soubor a datum, které jiz nejsou
potreba.

5 | Komunikace byla naruSena nebo pferusena;

zopgkujte operaci kopirovani a v pfipadé potfeby odstrante neuplny
soubor.

1 0 | Nespravna identifikace souboru v fidici jednotce;

vymazte vadny soubor a pfipadné naformatujte

pamét.

2 | Misto v paméti vybraného cilového souboru je obsazeno;

odstrarite soubor nebo pouzijte jiny cilovy soubor v Fidici

jednotce.

3 | Zdrojovy soubor, ktery ma byt nacten v Fidici jednotce, je prazdny;
jako zdroj by mély byt vybrany pouze soubory obsahujici pfiméfena data.
4 | Vadny soubor v Fidici jednotce;

odstranit vadny soubor a v pfipadé potfeby naformatovat pamét.

2 0 | Pamét v fidici jednotce neni naformatovana;
naformatujte pamét pomoci funkce FOr v nabidce kopirovani.
3 0 | Chyba pfi ¢teni parametru z frekvenéniho ménice; zkontrolujte

spojeni mezi Fidici jednotkou a frekvenénim méni¢em a opakuijte
operaci ¢teni.

1 | Chyba pfi zapisu parametru v ménici frekvence;

Zkontrolujte spojeni mezi fidici jednotkou a frekvenénim méni¢em a
zopakujte zapis.

2 | Neznamy typ parametru;

odstranit vadny soubor a v pfipadé potfeby naformatovat pamét.

4 0 | Komunikace byla narusena nebo prerusena;

zopgkujte operaci kopirovani a v pfipadé potfeby odstrarite nelpliny
soubor.
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6.6 Cteni dat z Fidici jednotky KP 500

Provozni reZim pfenosu parametr umoZzriuje prenos dat z fidici jednotky KP 500 do
ménice frekvence. V tomto provoznim rezimu jsou vSechny funkce fidici jednotky
deaktivovany s vyjimkou funkce COPY. Pfenos dat z méni¢e frekvence do fidici
jednotky je rovnéz deaktivovan.

Aktivace Fidici jednotky KP 500 pro rezim prenosu parametrd se pfipravuje
prosttednictvim parametru Program(ming) 34. K tomuto U¢elu musi byt Fidici jednotka
KP500pfipojena k ménicifrekvence.

Ridici jednotka KP 500 je ptipravena na prenos

111 - Pfenos parametr( parametrG. Pfipojeny méni¢ frekvence muze z Fidici
jednotky prebirat data.

110 - Normalni rezim Resetujte Fidici jednotku KP 500 do standardniho
rezimu.

Pozor! Ridici jednotku KP 500 Ize aktivovat pro pfenos parametri pouze tehdy, je-li v
fidici jednotce uloZzen alespori jeden soubor. V opacném pfipadé se
zobrazi chybové h1aseni "FOA10".

6.6.1 Aktivace

Ridici jednotku KP 500 Ize konfigurovat jak prostfednictvim tlagitek KP 500, tak
prostfednictvim jakéhokoli jiného dostupného komunikaéniho modulu CM. Pro
konfiguraci a aktivaci fidici jednotky KP 500 postupujte nasledovné:

Aktivace pomoci klavesnice ridici jednotky

e V nabidce parametrli PARA vyberte pomoci Sipek parametr Pro- gram(ming) 34 a
vybér potvrdte stisknutim tlacitka ENT.

e Pomoci klaves se Sipkami zadejte hodnotu 111 - Pfenos parametrd a vybér
potvrdte stisknutim klavesy ENT.
Nyni je Fidici jednotka pfipravena k aktivaci.

Pred pfenosem dat musi byt Fidici jednotka inicializovana.

e Odpojte fidici jednotku od ménice frekvence a znovu ji pfipojte ke stejnému nebo
jinému ménici frekvence.
Spusti se inicializa¢ni operace. Béhem inicializace se zobrazuje init a indikator
prabéhu. Po inicializaci je Fidici jednotka KP 500 pfipravena k pfenosu dat do
meénice frekvence.

Poznamka: Nastaveni parametru Program(ing) 34 na 111 - Pfenos parametrl Ize
zrusit pomoci fidici jednotky za predpokladu, Ze Fidici jednotka jesté
nebyla inicializovana.

e V parametru Program(ing) 34 zadejte pomoci Sipek hodnotu 110 -
Normalni rezim a potvrdte stisknutim tlacitka ENT.
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Aktivace prostrednictvim komunikaéniho modulu CM

Pozor! Aktivace Fidici jednotky prostfednictvim komunikaéniho spojeni je mozna pouze
v pfipadé, Ze je meéni¢ frekvence vybaven volitelnym
komunikacnim modulem CM a komunikace probiha
prostfednictvim tohoto modulu. Za timto u¢elem musi byt Fidici jednotka
pfipojena k ménici frekvence.

e Navazte komunikaéni spojeni s méni¢em frekvence.

e Spustte komunikacia pfeskomunikac¢ni rozhrani vyberte parametr
Program(ing) 34.

e Prostfednictvim komunikaéniho rozhrani zadejte a potvrdte hodnotu 111 v parametru
Program(ing) 34.

e Prostfednictvim komunikaéniho rozhrani zadejte a potvrdte hodnotu 123 v parametru
Program(ing) 34.
Méni¢ frekvence se znovu inicializuje. Na displeji Fidici jednotky se zobrazi "rESEt".
Poté se spusti inicializa¢ni operace.

6.6.2 Prenos dat
Chcete-li pfenést soubor z Fidici jednotky do ménice frekvence, postupujte nasledovné:

e Pripojte fidici jednotku KP 500 k ménici frekvence.
Po inicializaci se zobrazi zdroje dat, které jsou k dispozici ke stazeni.

e Pomoci tlagitek se Sipkami vyberte zdroj dat (Src.F.y) pro operaci kopirovani z
fidici jednotky do ménice frekvence.
Soubory ulozené v Fidici jednotce Ize pouzit jako zdroje dat.

Poznamka: Soubory uloZené v Fidici jednotce obsahuji vSechny informace a pa-
rametry ulozené v fidici jednotce podle zvolené funkce kopirovani ALL
nebo Act (viz kapitola "Nabidka kopirovani (CPY)").

e Vybér potvrdte stisknutim tlacitka ENT.
Spusti se operace kopirovani. Na displeji se zobrazi zprava COPY a &islo aktualné
zpracovavaného parametru, které indikuji pribéh operace.

Po dokonéeni kopirovani se Fidici jednotka znovu inicializuje.
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6.6.3 Obnoveni normalniho rezimu

Ridici jednotku KP 500, ktera byla aktivovana jako klavesnice pro stahovani, Ize
resetovat do standardniho provozniho reZzimu s plnou funkénosti pomoci speciaini
sekvence klaves nafidici jednotce nebo prostfednictvim libovolného dostupného
komunikaéniho modulu CM.

Resetovani na ridici jednotce

e Stisknéte soudasné tlacitka RUN a STOP na dobu asi 1 sekundy. Na displeji se
zobrazj - - - - - . Nasledné je k dispozici nejvyssi provozni uroven displeje Fidici
jednotky.

eV nabidce parametrii PARA vyberte pomoci Sipek parametr Pro- gram(ming) 34 a
vybér potvrdte stisknutim tlacitka ENT.

e Pomoci Sipek zadejte hodnotu 110 - Normalni rezim a vy b & r potvrdte stisknutim
tlacitka ENT.

e Odpojte fidici jednotku od frekvenéniho ménice a znovu ji pfipojte.
Po inicializaci je fidici jednotka pfipravena k provozu s plnou funk&nosti.

Resetovani prostrednictvim komunikaéniho modulu CM a/nebo fidiciho softwaru
VPlus

pfipadé, Ze je méni¢ frekvence vybaven volitelnymkomunikaénim
modulem CM a komunikace probiha pfes tento modul.

e Navazte komunikaéni spojeni s méni¢em frekvence.

e Spustte komunikacia pfeskomunika¢ni spojeni vyberte parametr
Program(ing) 34.

e Prostfednictvim komunikaéniho spojeni zadejte a potvrdte hodnotu 110 v parametru
Program(ing) 34.

e Prostfednictvim komunikaéniho spojeni zadejte a potvrdte hodnotu 123 v parametru
Program(ing) 34.
Méni¢ frekvence je resetovan. Na displeji fidici jednotky se zobrazi "rESEt". Po
resetu je fidici jednotka pfipravena k provozu s plnou funkénosti.

6.7 Ovladaci menu (CTRL)

Poznamka: Aby bylo mozné pohon ovladat pres Fidici jednotku, musi byt digitalni
vstup fidici jednotky S1IND pfipojen a nastaven na "High-Signal", aby
se aktivoval vystupni stuperi.

Pozor! - Pfed pnpo;emm a odpojenim ovladaci svorky S1IND vypnéte napajeni.
Ptistroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.

o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

e Po odpojeni ménite frekvence od napajeni muze byt sit,
stejnosmérné napéti a svorky motoru po urcitou dobu stale pod
napétim. Pfed zahdjenim prace na jednotce vyckejte nékolik minut,
dokud s e kondenzatory stejnosmérného meziobvodu nevybiji.
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Frekvenéni méni¢e mohou byt oviadany pomoci fidici jednotky a/nebo komunikaéniho
modulu. Ve vétvi nabidky CTRL jsou k dispozici rizné funkce, které usnadriuji uvedeni
do provozu a umozfiuji ovladani ménice prostfednictvim fidici jednotky.

Pokud chcete meéni¢ frekvence ovladat prostfednictvim volitelného komunikaéniho
modulu, Ize potfebna nastaveni provést prosttednictvim parametru Local/Remote 412.
Prostfednictvim tohoto parametru mizete urcit, které funkce budou fidici jednotce k
dispozici. V zavislosti na zvoleném provoznim reZimu jsou k dispozici pouze nékteré
funkce ovladaciho menu. Podrobny popis parametru Local/Remote 412 naleznete v
kapitole "Ridici jednotka sbé&rnice".

6.8 Ovladani motoru prostrednictvim Fidici jednotky

Ridici jednotka umoZfuje ovladat pfipojeny motor v souladu se zvolenym
provoznim rezimem parametru Local/Remote 412.

Poznamka: Aby bylo mozné pohon ovladat pfes Fidici jednotku, musi byt digitalni
vstup Fidici jednotky S1IND (uvolnéni Fidici jednotky) pfipojen a nastaven
na "High-Signal", aby se aktivoval vystupni stuper.

Pozor! - Pied pfipojenim a odpojenim ovladaci svorky S1IND vypnéte napdjeni.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.

o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

e Po odpojeni ménice frekvence od napdjeni mlze byt sit,
stejnosmérné napéti a svorky motoru po uréitou dobu stale pod
napétim. Pfed zahajenim prace na jednotce vyckejte nékolik minut,
dokud s e kondenzatory stejnosmérného meziobvodu nevybiji.

(3 1% [S1&}

L U: Kdyz bylo stisknuto tlacitko RUN, pohon byl jiz v provozu.
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K vétvi nabidky CTRL Ize pfistupovat prostfednictvim navigace
ve struktufe nabidky. Funkce CtrL obsahuje dil¢i funkce, které
se zobrazuji podle provozniho bodu ménice frekvence.
Stisknutim tlacitka RUN kdekoli ve struktufe menu ziskate
primy pfistup k funkci potenciometru motoru PotF. pro
pravotogivy provoz nebo Potr pro levotoCivy provoz.

Pokud je pohon jiz v chodu, zobrazi se na displeji intF
(vpred, pravotoCivy chod) / intr (vzad, levotogivy chod) pro
interni referenéni hodnotu funkce nebo inPF (vpfed,
pravoto€ivy chod) / inPr (vzad, levotocivy chod) pro funkci.
. funkce

"Motorpoti (KP)".

Funkce Motorpoti (KP) umoziiuje propojeni s dal$imi zdroji
referen¢nich hodnot v kanalu referen¢nich hodnot frekvence.
Funkce je popsana v kapitole "Motorpoti (KP)".

Funkce potenciometru motoru Pot

Pomoci tlacitek se Sipkami nastavte vystupni frekvenci
frekvenéniho ménice od minimaini frekvence 418 do
maxim@lni frekvence 419. Zrychleni odpovida tovarnimu
nastaveni (2 Hz/s) pro parametr Ramp Keypad- Motorpoti
473. V pripadé nizkych hodnot zrychleni se uvazuji
parametry Zrychleni (ve sméru hodinovych ruCicek) 420 a
Zpomaleni (ve sméru hodinovych ruicek) 421.

Funkce Motorpoti (KP) vP

Pomoci tladitek se Sipkami nastavte vystupni frekvenci
frekvenéniho meéni¢e od minimalni frekvence 418 po
maximalni frekvenci 419. Hodnotu nastavené frekvence
hodnotami prostfednictvim zdroje referencni frekvence 475.
(Viz kapitola "Referenéni frekvencéni kanal" a "Motorpoti (KP)").

Interni referenéni hodnota int

Pohon je v provozu, tj. na méniéi frekvence jsou pfitomny
vystupni signaly a zobrazuje se aktualni skute¢na hodnota.
Stisknutim tladitka se Sipkou se prepnete do funkce
potenciometru motoru Pot. Aktudlni hodnota frekvence se
prevezme do funkce potenciometru motoru Pot.

Frekvence JOG JOG

Tato funkce je uzite€na pro ruéni nastaveni a polohovani stroje.
Frekvence vystupniho signalu se nastavi na zadanou hodnotu,
pokud je stisknuto tlagitko FUN.

e Stisknutim tlacitka FUN prepnete z interni referencni
hodnoty int nebo funkce potenciometru motoru Pot na
pa- rametr JOG frekvence 489.

e Podrzte stisknuté tlacitko FUN a stisknutim Sipek nastavte
pozadovanou frekvenci.

e (Posledni nastavena hodnota frekvence je uloZena jako
frekvence JOG 489.)

e UvoInénim tlagitka FUN pohon zastavite.

e (Displej se vrati na predchozi funkci Pot nebo int nebo na
inP, pokud je aktivni funkce "Motorpoti (KP)".)

wPF

=3
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ENT Zména sméru otaceni nezavisle na Fidicim signalu na svorkach
Clockwise S2IND nebo Anticlockwise S3IND.

ESC ZruSeni funkce a navrat do struktury nabidky.

FUN Prepnuti z funkce interniho nastaveného bodu int nebo spise

potenciometru motoru

Potenciometr nastavte na frekvenci JOG; pohon se spusti.
Uvolnénim tlagitka prepnete na diléi funkci a zastavite pohon.

RUN Spusténi pohonu; alternativa k fidicimu signalu S2IND nebo S3IND.
STOP Zastaveni pohonu; alternativa k fidicimu signalu S2IND nebo S3IND.

Pozor! Pokud stisknete tlacitko ENT, zméni se smér otaceni nezavisle na signalu na
svorkach Clockwise S2IND nebo Anticlockwise S3IND.
Je-li minimalni frekvence 418 nastavena na 0,00 Hz, zméni se smér
otaceni motoru, jakmile se zméni znaménko hodnoty referenéni
frekvence.
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7 Uvedeni frekvenéniho ménice do provozu
71 Zapnuti sité Napéti

Po dokonéeni instalaénich praci nezapomerite pred zapnutim sitového napéti znovu
zkontrolovat vSechna ovladaci a napajeci spojeni. Pokud js ou vSechna elektricka
pfipojeni spravna, ujistéte se, Zze frekvenéni méni¢ neni aktivovan (fidici vstup S1IND
otevieny). Po zapnuti ménic frekvence provede autotest a reléovy vystup (X10) ohlasi
"Porucha”.

Po nékolika sekundach je autotest dokoncen, relé (X10) sepne a signalizuje "bez
zavady".

Pokud je jednotka ve stavu "jako pfi dodani" nebo po obnoveni tovarniho
nastaveni, automaticky se spusti fizeny postup uvedeni do provozu. Na fidici
jednotce se zobrazi nabidka "SetUP" z vétve nabidky CTRL.

7.2 Nastaveni pomoci Fidici jednotky

Rizené uvedeni ménice frekvence do provozu uréuje vechna nastaveni parametrd,
ktera jsou relevantni pro pozadovanou aplikaci. Dostupné parametry byly vybrany na
zakladé znamych standardnich aplikaci pohonu. To usnadfiuje vybér dulezitych pa-
rametr(. Po Uspé&Sném dokonceni procedury SETUP se na fidici jednotce zobrazi
aktualni hodnota Aktuaini frekvence 241 z vétve menu VAL. Nyni by mél uZivatel
zkontrolovat, zda jsou pro danou aplikaci dllezité dal$i parametry.

Poznamka: Rizené uvedeni do provozu obsahuje funkci pro identifikaci parametrd.
Parametry se ur€uji méfenim a podle toho se nastavuji. V pfipadé vyssich
narokd na presnost regulace otacek/motoru je tfeba provést fizené
uvedeni do provozu jesté jednou za provoznich podminek,
protoze ¢ast Udajl stroje zavisi na provozni teploté.

Kdyz je jednotka ve stavu "jako dodana", automaticky se spusti e

fizeny postup komi- sioningu. Po Usp&Sném uvedeni d o provozu

Ize Ffizené uvedeni do provozu pozdéji znovu provést E&FH:

prostfednictvim podnabidky CTRL. g

e Klavesou ENT se prepnete do podnabidky CTRL. v

e V podnabidce CTRL vyberte polozku nabidky "SEtUP" a
stisknutim tladitka ENTjidokoncete. EEkMF

e Pomoci tlacitka ENT vyberte parametr Konfigurace 30. :
&

Dostupné konfigurace se zobrazuji automaticky v zavislosti na | Jff ™ **
zvolené Urovni oviadani 28. 3 gﬂ
¥

e Pomoci klaves se Sipkami zadejte Cislo pozadované kon-
figurace. (popis konfiguraci naleznete v nasledujici kapitole).

Pokud bylo nastaveni zménéno, dojde ke konfiguraci
hardwarovych a softwarovych funkci. Opét se zobrazi zprava
"SEtUP".

Tuto zpravu potvrdte stisknutim tlacitka ENT, abyste mohli
pokraCovat v postupu uvadéni do provozu.

e Prepnéte na dal$i parametr.
e Po inicializaci potvrdte zvolenou konfiguraci stisknutim tlacitka ENT.

e Pokracujte v fizeném postupu uvedeni do provozu podle nasledujicich kapitol.
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7.21 Konfigurace

Parametr Konfigurace 30 urcuje pfifazeni a zakladni funkce fidicich vstupu a vystupl a
softwarovych funkci. Software frekvenéniho méni¢e nabizi nékolik moznosti
konfigurace. Ty se li§i s ohledem na zpUsob ovladani pohonu. Analogové a digitalni
vstupy Ize kombinovat a doplnit volitelnymi komunikaénimi protokoly jako dal$imi zdroji
referen¢nich hodnot. Navod k obsluze popisuje konfigurace a pfislusné pa- rametry ve
tieti Urovni fizeni 28 (nastaveni parametru Uroveri fizeni 28 na hodnotu 3).

o Konfigurace 110, bezsenzorové fizeni

H HE Konfigurace 110 obsahuje funkce pro regulaci otacek tfifazové ma- chine v Siroké
Skale standardnich aplikaci. Otaéky motoru se nastavuji podle V/f charakteristiky v
zavislosti na poméru napéti a frekvence.

Konfigurace 111, bezsenzorové fizeni s technologickou ridici jednotkou

H H H Konfigurace 111 rozsifuje funkénost bezsenzorového fizeni o softwarové funkce pro
snadnéjsi prizplsobeni poZzadavkim zakaznika v rliznych aplikacich. Technologicky

regulator umozriuje regulaci prutoku, tlaku, hladiny nebo otacek.

b Konfigurace 410, bezsenzorové fizeni orientované na pole

LH Hﬂ Konfigurace 410 obsahuje funkce pro bezsenzorové fizeni tfifazového stroje

orientované na pole. Aktualni otacky motoru se uréuji z aktualnich proudu a napéti v
kombinaci s parametry stroje. V této konfiguraci je mozné paralelni zapojeni nékolika
3fazovych motoru pouze v omezeném rozsahu.

i Konfigurace 411, bezsenzorové fizeni orientované
LH H H na pole s Technology Controllerem
Konfigurace 411 rozsifuje funkce konfigurace 410 o Technology Controller. Technology
Controller umoziiuje fizeni na zakladé parametr(, jako je pritok, tlak, urovern plnéni
nebo rychlost.

?

Konfigurace 430, bezsenzorové fizeni orientované na
LHEH pole s regulaci otacek/toéivého momentu

Konfigurace 430 rozsifuje funkénost konfigurace 410 o funkce pro Fizeni v zavislosti na
to¢ivém momentu, orientované na pole. Referenéni to€ivy moment je reprezentovan v
procentech a je pfenaSen do odpovidajiciho provozniho vykonu aplikace. Pfepinani
mezi regulaci s proménnymi otaCkami a regulaci zavislou na to¢ivém momentu se
provadi prostfednictvim digitalniho Fidiciho vstupu.

b Konfigurace 210, ovladani orientované na pole
E HE Konfigurace 210 obsahuje funkce pro Fizeni tfifazového stroje se zpétnou vazbou od
snimace otacek, k t e ry j e Fizen rychlosti a orientovan na pole. Oddélené
fizeni toCivého momentu a proudu vytvarejiciho tok umoznuje vysokou dynamiku
pohonu s vysokym zatézovacim momentem. Nezbytna zpétna vazba od snimace
otacek vede k pfesnému vykonu otaéek a momentu.

Konfigurace 211, fizeni orientované na pole s technologickym regulatorem
Konfigurace 211 rozsifuje funkce konfigurace 210 o technologicky regulator.
Technology Controller umozriuje fizeni na zakladé parametrd, jako je pratok, tlak,
uroven naplnéni nebo rychlost.

iy

- Konfigurace 230, fizeni orientované na pole s regulaci otacek/momentu
Konfigurace 230 rozsifuje funkce konfigurace 210 o funkce pro fizeni orientované na
pole v zavislosti na momentu. Referenéni to¢ivy moment je reprezentovan v
procentech a je pfenasen do odpovidajiciho provozniho vykonu aplikace. Pfepinani
mezi regulaci s proménnymi otackami a regulaci zavislou na toc¢ivém momentu se
provadi prostfednictvim digitalniho Fidiciho vstupu.

g
i
=]
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7.2.2 Sadadat

dg B Funkce prepinani datovych sad umoziiuje vybér jedné ze ¢tyf datovych sad pro uloZeni
nastaveni parametru.

H Pokud je vybrana datova sada 0 (nastaveni z vyroby), hodnoty parametri ulozené v

datové sadé 0 se zkopiruji do datovych sad 1 az 4. Timto zpusobem jsou ve vSech
datovych sadach uloZzeny vSechny hodnoty zjisténé béhem fizeného uvedeni do
provozu. V tovarnim nastaveni pouziva frekvenéni ménic¢ jako aktivni datovou sadu dat
sadu 1. (Informace o prepinani datovych sad pomoci logickych signalt najdete v
kapitole "Pfepinani datovych sad").
Pokud je napfiklad pro fizené uvedeni do provozu ("SETUP") vybrana datova sada 2,
ulozi se do této datové sady vSechny zjisténé nebo zadané hodnoty. V tomto pfipadé
ostatni datové sady neobsahuji zadné definované hodnoty. Pro provoz frekvenéniho
ménice musi byt v tomto pFipadé jako aktivni datova sada zvolena datova sada 2.

ds Funkce
V8echny datové sady (DS0)
Datova sada 1 (DS1)
Datovy soubor 2 (DS2)
Datovy soubor 3 (DS3)
Datovy soubor 4 (DS4)

HlW[IN| =[O

7.2.3 Typ motoru

g -~ Vlastnosti nastavovanych fidicich funkci a metod se li§i v zavislosti na pfipojeném
motoru. Parametr Typ motoru 369 nabizi fadu variant motorl s odpovidajicimi
3 tabulkovymi hodnotami. Ovéfeni zadanych jmenovitychhodnot a fizené uvedeni do
provozu se provadi na zakladé parametrizovaného typu motoru. Vybér typt motor(i se
li§i v zavislosti na pozadavcich riznych metod fizeni. V navodu k obsluze je popsana

funkénost a provozni vykonnost 3fazovych motor(.

0 - Neznamy Motor neni standardniho typu.
1 - Asynchronni TFifazovy asynchronni motor, klec s perlickou.
2 - Synchronni Trifdzovy synchronni motor.
3 - Neochota Trifazovy reluktanéni motor.
10 - Transformator Transformator se tfemi primarnimi vinutimi.

Pozor! Dotazovani a prednastaveni hodnot parametrli zavisi na zvoleném provoznim
rezimu pro parametr Motor typ 369.
Pokud neni typ motoru zadan spravné, mize dojit k po$kozeni pohonu.

PFi zadév?ni typu motoru je tfeba zadat udaje o stroji. To je popsano v nasledujici
kapitole. Udaje jsou dotazovany podle nasledujici tabulky.
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7.2.4 Stroj Data

Udaije o stroji, které je treba zadat pfi fizeném uvedeni do provozu, jsouuvedeny
na typovém $titku nebo v katalogovém listu motoru. Tovarni nastaveni parametrd stroje
vychazi ze jmenovitych tdaju ménice frekvence a pfislusného Etyrpdlového tfifazového
motoru. Zadané a vypoctené udaje stroje se bé&hem Ffizeného postupu uvedeni do
provozu kontroluji z hlediska vérohodnosti. UzZivatel by mél ovéfit vyrobcem nastavené
jmenovité udaje trifazového motoru.

Ui, [rin, Prin jsou jmenovité hodnoty ménice frekvence.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
370 [ Jmenovité napéti 0.17"Ugiy 2-Uein UFIN

371 | Jmenovity proud 0.01"lgn 100 - lgn IFIN

372 | Jmenovita rychlost 96 min' | 60 000 min-! ny

374 | Hodnoceni Cosinus Phi 0.01 1.00 cos(Q)n
375 | Jmenovita frekvence 10,00 Hz | 1000,00 Hz 50.00
376 | Jmenovity mechanicky vykon 0.01-Pgiy 10-Peiy PFIN

e Pomoci klaves se Sipkami vyberte pozadovany parametr a upravte jeho hodnotu.
e Tlagitkem ENT potvrdte vybrany parametr a zadané hodnoty parametrud.

Pozor! Jmenovité Gdaje motoru se zadavaji podle Udaji na typovém §titku pro pouzity
typ pfipojeni motoru ( zapojeni do hvézdy nebo do trojuhelniku). Pokud se
zadané udaje liSi od typového Stitku, nebudou parametry spravné
identifikovany. Jmenovité Gdaje zadavejte podle specifikaci pro zapojeni
vinuti motoru uvedenych na typovém Stitku. Zohlednéte vy$si
jmenovity proud pfipojeného asynchronniho motoru.
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7.2.5 Kontrola vérohodnosti

Po zadani udaju o stroji (a pfipadné udaju ze snimace otacek) se automaticky spusti
vypocet nebo kontrola parametri. Displej se na kratkou dobu pfepne na "CALC".
Pokud je ovéfeni dat stroje Uspé&sné, pokraduje fizeny postup uvedeni do provozu
identifikaci parametra.

Ovérovani udaju stroje by méli vynechat pouze zku$eni uzivatelé. Konfigurace
obsahuiji slozité Fidici procesy, které do znacné miry zavisi na spravnosti zadanych
parametr stroje.

Je tfeba sledovat varovna a chybova hlaseni zobrazena béhem procesu ovérovani.

Pokud je béhem fizeného uvadéni do provozu zjistén kriticky stav, fidici jednotka jej

vypiSe. V zavislosti na odchylce od oéekdavané hodnoty parametru se

zobrazi bud varovné, nebo chybové hlaseni.

- Chcete-li varovna nebo chybova hlaseni ignorovat, stisknéte klavesu ENT. Pokracduje
sevnavadéné komunikaci. Doporucujeme vSak udaje zkontrolovat a v
pfipadé potfeby opravit.

- Chcete-li po zobrazeni varovného nebo chybového hlaseni opravit zadané hodnoty
parametr(, stisknéte klavesu ESC. Pomoci klaves se Sipkami pfepnéte na hodnotu
parametru, kterou chcete opravit.

Kod Opatieni / naprava

Neni pfitomna Zadna varovna zprava. Toto hlaSeni Ize vygist prostfednictvim
SA000 L o
volitelného komunikaéniho modulu.

Hodnota parametru Jmenovité napéti 370 je mimo jmenovité napéti.
SA001 | rozsah frekvenéniho méni¢e. Maximalni referen¢ni napétijeuvedeno
na typovém S§titku ménice frekvence.

U trifazového motoru je vypoctena ucinnost v meznim rozsahu.
SA002 | Zkontrolujte zadané hodnoty parametri Jmenovité napéti 370, Jmenovité
proud 371 a jmenovity vykon 376.

Hodnota zadana pro parametr Rated cos phi 374 je mimonormalni

SA003 |\ <ah (0,6 a2 0,95). Zkontrolujte hodnotu.

U tfifazového motoru je vypoéteny skluz v meznim rozsahu.
SA004 | Zkontrolujte zadané hodnoty parametrt Jmenovité otacky 372 a Jmenovita
frekvence 375.
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Pokud se zobrazi chybové hlaseni, je tfeba zkontrolovat a opravit jmenovité hodnoty.
Rizeny postup uvedeni do provozu se opakuje, dokud nejsou jmenovité hodnoty
zadany spravné. Preru$eni postupu Fizeného uvedeni do provozu stisknutim klavesy
ESC by méli provadét pouze odborni uzivatelé, protoZe je mozné, Ze jmenovité
hodnoty nebyly zadany nebo stanoveny spravné.

Kod

Opatieni / naprava

SF000

Zadna chybova zprava neexistuje.

SF001

Zadana hodnota parametru jmenovity proud 371 je pfili§ nizka. Hodnotu
opravte.

SF002

Hodnota parametru Jmenovity proud 371 je prili§ vysoka, vztaZzeno k pa-
rametriim Jmenovity vykon 376 a Jmenovité napéti 370. Hodnoty opravte.

SF003

Zadana hodnota parametru Rated cos phi 374 je nespravna (vétsi nez 1
nebo mensi nez 0,3). Hodnotu opravte.

SF004

Vypodtena frekvence skluzu je zaporna. Opravte zadané hodnoty parametru
Jmenovité otaCky 372 a Jmenovita frekvence 375.

SF005

Vypoctena frekvence prokluzu je pfili§ vysoka.
Opravte zadané hodnoty parametrd Jmenovité otacky 372 a Jmenovita
frekvence 375.

SF006

Vypocéteny celkovy vykon pohonu je niz§i nez jmenovity vykon. Zkorigujte
hodnotu zadanou pro parametr Jmenovity vykon 376.

SF007

Nastavena konfigurace neni podporovana fizenym uvedenim do provozu.
Pro parametr Konfigurace 30 vyberte jednu z konfiguraci popsanych v ¢asti

tento navod k obsluze.

7.2.6

Identifikace parametru

Kromé parametrizovanych jmenovitych Udaju vyZaduje zvolena konfigurace znalost
dalSich adaji o stroji, které nejsou uvedeny na typovém Stitku tfifazového stroje.
Kromé zadani jmenovitych parametrii motoru nebo jako alternativu Ize poZadované
Udaje o stroji zmé¥it také b&hem Fizeného uvadéni do provozu. Udaje o stroji se méfi,
kdyz je pohon v klidovém stavu. Naméfené hodnoty se zadavaji do parametrd
automaticky bud pfimo, nebo po vypo¢tu. Postup a doba trvani identifikace
parametr( zavisi na typu pfipojeného stroje a zafizeni.

Po kontrole zadanych Udaju o stroji pfejde fizené uvedeni do provozu na identifikaci

parametr(i.
e Stisknutim tlacitka ENT potvrdte zobrazeni "PAIdE".
Béhem identifikace parametrt se méfi pfipojena zatéz.

Bezpecénostni funkce ménice frekvence zabraruji uvolnéni pohonné jednotky, pokud
na digitalnim vstupu S1IND neni zadny signal. Pokud jiz bylnazac¢atku Fizeného
uvedeni do provozu signal pfiveden, zprava "S1Ind" se nezobrazi.

Poznamka: Funkce identifikace parametri frekvenéniho méni¢e vyzaduje

pfitomnost signalu na digitalnim vstupu S1IND pro uvolnéni pohonné
jednotky.
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Po odpojeni ménice frekvence od napajeni muze byt sit, stejnosmérné
napéti a svorky motoru po uréitou dobu stale pod napétim. Pfed
zahdjenim prace na jednotce vyckejte nékolik minut, dokud se
kondenzatory stejnosmérného meziobvodu nevybiji.

é Pozor! Pred pfipojenim a odpojenim ovladaci svorky S1IND vypnéte napajeni.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.
o Ujistéte se, Ze je ménic¢ frekvence vybity.

D e Stisknutim tlacitka ENT potvrdte zavérecnou zpravu "rEAdY".

FEHd% Zru$eni operace pomoci klavesy ESC nebo staZeni uvolfiovaciho signalu S1IND vede
k neuplnému prevzeti hodnot.

Poznamka: V piipadé vysSich pozadavk( na presnost regulace otacek/tocivého
momentu je tfeba provést fizeny postup uvedeni do provozu jesté jednou
za provoznich podminek, protoZe ¢ast Udaju stroje zavisi na provozni
teploté.

Béhem tohoto postupu potvrdte jiz zadané udaje o stroji.

Po dokonéeni identifikace parametrd se mohou zobrazit varovna hlaseni. V zavislosti
na koédu vystrazného hlaseni je tfeba dodrzovat nasledujici pokyny a provést
uvedena opatreni.

Kéd Opatreni / naprava
SA0021 | Odpor statoru je velmi vysoky. Mozné jsou nasledujici pficiny:
- Prifez kabelu motoru neni dostate¢ny.
- Kabel motoru je prilis diouhy.
- Kabel motoru neni spravné pripojen.
- Kontakty nejsou v fadném stavu (koroze).
SA0022 | Odpor rotoru je velmi vysoky. Mozné jsou nasleduijici pfi€iny:
- Prifez kabelu motoru neni dostate¢ny.
- Kabel motoru je prilis diouhy.
- Kabel motoru neni spravné pripojen.
- Kontakty nejsou v fadném stavu (koroze).
SA0041 | Rychlost skluzu nebyla stanovena spravné. Zkontrolujte zadané hodnoty
parametrd Jmenovité otdCky 372 a Jmenovita frekvence 375.
SA0042 | Rychlost skluzu nebyla stanovena spravné. Zkontrolujte zadané hodnoty
parametrt Jmenovité otaCky 372 a Jmenovita frekvence 375.
SA0051 | Byly zadany udaje stroje pro zapojeni do hvézdy, motor je vSak zapojen do
trojuhelniku. Pro provoz ve hvézdé zménte zapojeni kabelu motoru. Pro
provoz delta zkontrolujte zadané jmenovité hodnoty motoru.
Zopakuijte identifikaci parametr(.
SA0052 | Byly zadany udaje stroje pro zapojeni do trojuhelniku, motor je vSak
zapojen do hvézdy. Pro provoz delta zmérite zapojeni kabelu motoru. Pro
provoz ve hvézdé zkontrolujte zadané jmenovité hodnoty motoru.
Zopakuijte identifikaci parametr.
SA0053 | Byla naméiena fazova asymetrie. Zkontrolujte spravné pfipojeni kabeld na
svorkach motoru a frekvenéniho ménice a zkontrolujte, zda kontakty
nejsou zkorodované.
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Po dokonéeni nebo béhem identifikace parametril se mohou zobrazit chybova
hlaseni. V zavislosti na chybovém kédu je tfeba postupovat podle nasledujicich pokynu
a provést uvedena opatfeni.

Kéd Opatreni / naprava
SF0011 | Méfeni hlavni induk&nosti selhalo, protoZze motor ma vysoky skluz. Opravte
jmenovité hodnoty motoru v parametrech 370, 371, 372, 374, 375 a 376.
Znovu provedte fizené uvedeni do provozu. V pfipadé, Ze se opét zobrazi
chybové hlaseni, zadejte hodnotu 110 pro parame- ter Konfigurace 30
(bezsenzorova regulace podle U/f-charakteristiky), pokud byla dosud
nastavena hodnota 410. Provedte fizené uvedeni do provozu jesté jednou
ZNnovu.
SF0012 | Méfeni svodové indukénosti selhalo, protoze motor ma vysoky skluz.
Opravte jmenovité hodnoty motoru v parametrech 370, 371, 372, 374, 375
a 376. Znovu provedte fizené uvedeni do provozu. V pfipadé, Ze se znovu
zobrazi chybové hlaseni, zadejte hodnotu 110 pro parame- ter Konfigurace
30 (bezsenzorova regulace podle U/f-charakteristiky), pokud byla dosud
nastavena hodnota 410. Provedte fizené uvedeni do provozu jesté jednou
Znovu.
SF0021 | Méfeni statorového odporu neposkytlo vérohodnou hodnotu.
Zkontrolujte spravné pfipojeni kabeld na svorkach motoru a
frekvenéniho ménice a zkontrolujte, zda kontakty nejsou zkorodované a
bezpecéné kon-
takt. Zopakuijte identifikaci parametrd.
SF0022 | Méfeni odporu rotoru neposkytlo vérohodnou hodnotu.
Zkontrolujte spravné pfipojeni kabelt na svorkach motoru a
ménice frekvence a zkontrolujte, zda kontakty nejsou zkorodované a
bezpecéné. Zopakujte identifikaci parametra.

7.2.7 Aplikace data

Vzhledem k Sirokému rozsahu aplikaci pohonu s vyslednym nastavenim parametr( je
nutné zkontrolovat dalSi parametry. Parametry dotazované béhem Fizeného postupu
uvedeni do provozu byly vybrany ze standardnich aplikaci. Po dokonéeni uvedeni do
provozu Ize dal$i parametry nastavit ve vétvi nabidky PARA.

7.2.7.1 Zrychleni a zpomaleni

Nastaveni ur€uje, jak rychle se vystupni frekvence zméni po zméné referenéni hodnoty
nebo po pfikazu start, stop nebo brzda.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

420 | Zrychleni (ve sméru hodinovych 0,00 Hz/s | 999,99 Hz/s 5,00 Hz/s
rucicek)

421 | Zpomaleni (ve sméru hodinovych 0,00 Hz/s | 999,99 Hz/s 5,00 Hz/s
rucicek)

Pozor! Zpomaleni pohonu je sledovano ve vychozim nastaveni parametrl v provoznim
reZimu reguldtoru napéti 670. Zpomalovaci rampa mize b y t
prodlouzena v pfipadé zvySeni napéti stejnosmérného meziobvodu
béhem rekuperacniho provozu a/nebo béhem brzdéni.
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7.2.7.2 Nastaveni bodd na multifunkénim vstupu

Multifunkéni vstup MFI1 lIze v provoznim reZimu 452 parametrizovat pro signal
referen¢ni hodnoty. Provozni rezim 3 by mél byt zvolen pouze odbornymi uZivateli pro
fizeni pohonu prostiednictvim Pevné fiekvence 1 480 a Pevné fiekvence 2 481.

1 - Napétovy vstup Napétovy signal (MFI1A), OV ... 10V
2 - Aktualni vstup Proudovy signal (MFI1A), OmA ... 20mA
3 - Digitalni vstup DigitaIni signal (MFI1D), OV ...24V

e  Stisknutim tlacitka ENT potvrdte zobrazeni "End".
Rizené uvedeni ménide frekvence do provozu je ukondeno resetem a inicializaci
ménice frekvence. Reléovy vystup X10 signalizuje poruchu.

tual frequency 241. Pokud je na digitalnich vstupech S1IND (uvolnéni regulatoru) a
S2IND (zahajeni pravotocivého chodu) nebo na digitalnich vstupech S1IND (uvolnéni
regulatoru) a S3IND (zahajeni levotogivého chodu) pfitomen signal, pohon se zrychli
na nastavenou minimaini frekvenci 418 (vychozi hodnoty: 3,50 Hz v konfiguracich 110,
111, 410, 411, 430 a 0,00 Hz v konfiguracich 210, 211, 230).

s Po uspésné inicializaci ménice frekvence se zobrazi tovarné nastaveny parametr Ac-
=
v
74

7.2.7.3 Vybér aktualni hodnoty pro zobrazeni na

Po uvedeni do provozu se na fidici jednotce KP500 zobrazi hodnota parametru Actual

frequency 241.

Pokud se ma po restartu zobrazit jina aktualni hodnota, provedte nasledujici nastaveni:

e Pomoci klaves se Sipkami vyberte aktualni hodnotu, ktera se ma od této chvile
zobrazit.

e Pomoci tlacitka ENT zobrazite hodnotu parametru.

e Znovu stisknéte tlacitko ENT. Pro potvrzeni se zobrazi "SEt".
QOd této chvile se po kazdém restartu zobrazuje zvolena aktualni hodnota.

Pokud bylo nastaveni parametrl provedeno prostiednictvim volitelného Fidiciho
softwaru nebo ve vétvi nabidky PARA fidici jednotky, musi byt zobrazeni zvolené
aktudlni hodnoty aktivovano ruéné. Tlacitkem ESC se opét pfepnete na vybér
skute¢né hodnoty pro zobrazeni.
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7.3 Zkontrolujte smér otaceni

Pozor! Na svorkach motoru a na svorkach brzdového odporu miize byt nebezpecné
napéti i po odpojeni ménice frekvence od napdjeni. Pfed zahajenim
prace na jednotce vyckejte nékolik minut, dokud se nevybiji kondenzatory
stejnosmérného meziobvodu.

e  Pistroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.
o Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

Chcete-li zkontrolovat, zda se referenéni hodnota a skutec¢ny smér otaceni pohonu
shoduji, postupujte takto:

e Provozujte pohon pfi nizkych otackach, tj. zadejte referenéni hodnotu pfiblizné 10 %.

e Kratce uvolnéte frekvencni méni¢ {signal na digitalnich vstupech S1IND (uvolnéni
regulatoru) a S2IND (zahajeni pravotocivého chodu) nebo S1IND (uvolnéni
regulatoru) a S3IND (zahajeni levoto¢ivého chodu)}.

e Zkontrolujte, zda se hfidel motoru otaci v pozadovaném sméru.

Pokud je smysl| otaeni nespravny, vymeéiite na svorkach ménice frekvence dvé
faze motoru, napf. U a V. Pfipojeni ménice frekvence na sitové strané nema vliv na
smysl ota€eni pohonu. Kromé kontroly pohonu | ze pomoci fidici jednotky odedist
odpovidajici skute€né hodnoty a provozni hlaseni.

Poznamka: Uvedeni frekvenéniho ménie do provozu je kompletni a mlze byt
dopInéno o dal$i nastaveni v nabidce PARA. Nastavené parametry
byly zvoleny tak, aby byly dostate¢né pro kom- misi ve vétSiné aplikaci.
DalSi nastaveni, kterd jsou pro danou aplikaci relevantni, Ize
zkontrolovat podle navodu k obsluze.

Pokud se vypne uvolnéni regulatoru frekvenéniho ménic¢e na S1IND, vykonovy
stuperi se vypne. Motor se rozbéhne nebo se aktivuje preru$eni, pokud je
nainstalovano.
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7.4 Snimac¢ rychlosti

U nékterych konfiguraci je nutné pfipojit inkrementalni snima¢ otacek. V zavislosti n a
typu snimace rychlosti mize byt pfipojen k zakladnimu zafizeni nebo k rozsifujicimu
modulu. Nékteré aplikace vyzaduji pfipojeni k zakladnimu zafizeni i k rozSifujicimu
modulu.

Zdroj aktualni hodnoty rychlosti se voli pomoci parametru Actual Speed Source 766. Ve
vychozim nastaveni se jako zdroj skute¢nych otacek pouziva snima¢ otacek 1. Pokud
signal skuteéné hodnoty otaCek dodava snimac otacek 2 rozsifujiciho modulu,
musi byt jako zdroj vybran snimac otacek 2.

Skute€nym zdrojem otacek je snimac otacek 1

1 - Snimac rychlosti 1 zakladniho zafizeni (nastaveni z vyroby).

Skuteénym zdrojem otacek je snimac otacek 2

2 - Snima rychlosti 2 rozsifujiciho modulu.”

) K dispozici pouze v pfipadé, ze je nainstalovan rozsifujici modul.

V zavislosti na aplikaci a pouzitych snimacich otacek je tfeba upravit nastaveni
parametrll podle nasledujici tabulky.

490 | Provozni rezim >0 0 - Vypnuto >0
snimac rychlosti 1

491 | Znacky divizi 1..8192 X 1..8192
snimac rychlosti 1

493 | Provozni rezim 0 - Vypnuto 0 >0
snimac rychlosti 2

494 | Rozdéleni Znacky X 1..8192 1..8192
snimace otacek 2

495 | Uroven X Vybér Vybér

766 | Zdroj skutecné rychlosti 1 2 1 nebo 2

X: Ize nastavit na libovolnou hodnotu, nevyhodnocuje se.
VySe uvedené parametry jsou volitelné v zavislosti na nastaveni konfigurace a
nainstalovaném rozsifujicim modulu.

Poznamka: Nékteré aplikace vyZaduji dva snimace otacek. Parametr Actual Speed
Source 766 musi byt nastaven na snima¢ ota¢ek motoru pro fizeni motoru.
Druhy snima& otaéek se pouZiva externi. Ridte se aplikaénimi pfiru¢kami
"Elektronicky pfevod" a "Polohovani".

7.4.1  Snimac rychlosti 1

Pripojte drahy snimace rychlosti k digitalnim vstupum S5IND (draha A), S4IND (draha
B) a S6IND (draha Z).

Typ snimace otacek a pozadované vyhodnoceni se nastavuje prostfednictvim
provozniho reZimu 490 snimace otacek 1.

Podrobny popis moznych nastaveni naleznete v ¢asti 9.4.

Ne. Popis Min. | Max. [ Skuteénost.

490 | Provozni rezim snimag rychlosti 1 Vybér

491 | Rozdéleni Znacky snimade 1 | 8192 | 1024
rychlosti 1

Poznamka: V zavislosti na provoznim reZimu 490 snimace rychlosti 1 jsou digitalni
vstupy S4IND, S5IND a S6IND pro ostatni funkce deaktivovany. Tyto funkce

nebudou-vwhodnoceny
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7.4.2

Snimag¢ rychlosti 2

Snima¢ otaek 2 musi byt pfipojen k rozSifujicimu modulu. Pfipojeni, funkce a
podrobny popis parametrl naleznete v pfislusném navodu k obsluze
rozSifujiciho modulu.

Ne. Popis Min. Max. | Skuteénost.
493 | Provozni rezim snimac¢ rychlosti Vybér
2
494 | Rozdéleni Znacky snimace 1 8192 1024
otacek 2
495 | Uroven Vyb&r

Parametry 493, 494 a 495 jsou volitelné v zavislosti na instalovaném
rozS§ifujicim modulu.

Poznamka: V zavislosti na provoznim reZimu 493 snimace otacek 2 jsou nékteré
digitalni vstupy rozsifujiciho modulu pro jiné funkce zakazany. Tyto funkce

nebudou vyhodnoceny.
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7.5 Nastaveni pres komunikacéni rozhrani

Nastaveni parametrti a uvedeni ménice frekvence do provozu pres jedno z volitelnych
komunikacnich rozhrani zahrnuje funkce kontroly vérohodnosti a identifikace
parametrl. Nastaveni parametrl mohou provadét kvalifikovani uzivatelé. Vybér
parametr( pfi fizeném postupu uvadéni do provozu zahrnuje zakladni parametry. Ty
vychazeji ze standardnich aplikaci pfislusné konfigurace, a jsou proto uziteéné pro
uvedeni do provozu.

Pozor! Nastaveni parametrd smi ménit pouze kvalifikovany personal. Pfed zahajenim
uvadéni do provozu si peclivé prectéte dokumentaci a dodrzujte
bezpecnostni pokyny.

Parametr SETUP Selection 796 definuje funkci, kterd se provede bezprostiedné po
vybéru (pokud je na digitalnim vstupu S1IND pfitomen signal uvolnéni regulatoru).
Provozni rezimy zahrnuji funkce, které jsou rovnéz provadény automaticky jedna po
druhé béhem fizeného postupu uvedeni do provozu.

0 - Vymazat stav

Rutina automatického nastaveni neprovadi funkci

1 - PokraCovat

Vystrazné hlaseni je potvrzeno a pokracuje se v
automatickém nastaveni.

Rutina automatického nastaveni se zastavi a provede se

2 - Prerusit RESET frekven&niho ménide.
Kompletni Rutina automatického nastaveni se provadi v datové sadé 0 a
10- P hodnoty parametr( jsou uloZeny ve vSech ¢tyfech datovych

nastaveni, DSO

sadachshodné.

_ Kompletni

Aastageg%,

Hodnoty parametrd automatického nastaveni jsou uloZeny v
datové sadé 1.

_ Kompletni Hodnoty parametrt automatického nastaveni jsou ulozeny v
nasta\ll:)eg% datové sadé 2.
13- Kompletni Hodnoty parametrd automatického nastaveni jsou ulozeny v
nastanegé, datové sadé 3.

4- Kompletni Hodnoty parametrt automatického nastaveni jsou ulozeny v
naStaYDeéllli’ datové sadé 4.
20 - Zkontrolujte stroj Automaticka nastavovaci procedura kontroluje jmenovité
Data, DSO parametry motoru ve &tyfech sadéch dat.
21 . Zkontrolujte stroj U jmenovitych parametri motoru v souboru dat 1 se
Data, DS1 kontroluje jejich vérohodnost.
22 Zkontrolujte stroj U jmenovitych parametrd motoru v souboru dat 2 se
Data, DS2 kontroluje jejich vérohodnost.
23 Zkontrolujte stroj U jmenovitych parametrd motoru v souboru dat 3 se
Data, DS3 kontroluje jejich vérohodnost.
24 - Zkontrolujte stroj U jmenovitych parametrd motoru v souboru dat 4 se
Data, DS4 kontroluje jejich vérohodnost.
Automaticka nastavovaci procedura zjisti rozSifené udaje o
30- Vypocet a Para- motoru pomoci funkce identifikace parametr(, vypocita
Ident., DSO zavislé parametry a ulozi hodnoty parametri do vSech ¢tyf
paméti.
datové sady shodné.
31. Vypoceta Dale se zmé¥i udaje o motoru, vypocitaji se zavislé parametry
Para-ldent., DS1 a hodnoty parametr( se uloZi do datové sady 1.
3. Vypocet a Dale se zméfi data motoru, vypocitaji se zavislé parametry a
Para-ldent., DS2 hodnoty parametr(i se uloZi do datové sady 2.
33- Vypocet a Dale se zméfi Udaje o motoru, vypoditaji se zavislé parametry
Para-ldent., DS3 | a hodnoty parametr(i se uloZi do datové sady 3.
34 - Vypocet a Dale se zmé¥i udaje o motoru, vypocitaji se zavislé parametry

Para-ldent., DS4

a hodnoty parametrll se ulozi do datové sady 4.

82

Navod k obsluze ACTIVE



@ Bonfiglioli

Vectron

Jednotlivé kroky automatického nastaveni Ize sledovat a kontrolovat prostfednictvim pa-
rametru SETUP Status 797. Nastavovaci rutina pfes komunikacni rozhraniprab ézn é
aktualizuje stavovy parametr, ktery Ize pfes rozhrani odedist.

Zprava

Vyznam

Ok

Byla provedena rutina automatického nastaveni.

Faze 1pocitace

Kontrola vérohodnosti idajd motoru je aktivni.

Faze 2pocitace

Vypocet zavislych parametrt je aktivni.

S1IND

Identifikace parametr(i vyzaduje uvolfiovaci signal regulatoru
na digitalnim vstupu S1IND.

Identifikace parametrt

Jmenovité hodnoty motoru se kontroluji pomoci funkce
identifikace parametr(.

Nastaveni je jiz aktivni

Provadi se nastavovaci procedura prostfednictvim fidici
jednotky.

Zadny uvoliovaci signal

Identifikace parametrd vyZaduje uvolfiovaci signal regulatoru
na digitalnim vstupu S1IND.

Chyba

Chyba pfi automatickém nastaveni.

Varovani
fazova asymetrie

Funkce identifikace parametrd diagnostikovala béhem méfeni
nevyvazenost ve tfech fazich motoru.

Koéd Zprava Vyznam
Hodnota parametru Jmenovité napéti 370 je mimo rozsah
Jmeno jmenovitého napéti ménice frekvence. Maximalni referenéni
SA0001 L e e
vité napéti je uvedeno na typovém Stitku fre-
napéti frekvencni meénic.
U tfifazového motoru je vypoctenad uc€innost v meznim
SA0002 | Uginnost rozsahu. Zkontrolujte a pFipadné opravte hodnoty
parametrt Jmenovité napéti 370, Jmenovity proud.
371 a jmenovity vykon 376.
SA0003 Hodnoc Zadana hodnota parametru Rated cos phi 374jemim o
eni Cos normalni rozsah (0,6 az 0,95). Hodnotu opravte.
Phi
Frekvence U tfifazového motoru je vypocteny skluz v m(a’zpl' m rozsahu.
SA0004 K Zkontrolujte a pfipadné opravte Jmenovité otaCky 372 a
sluzu Jmenovita frekvence 375.
Kéd Zprava Vyznam
Pfili$ nizké | Zadana hodnota parametru jmenovity proud 371 je pfilis
SF0001 . ) P
najemné nizka. Hodnotu opravte.
Prilis Hodnota parametru Jmenovity proud 371 je piili§ vysoka,
SF0002 | vysoké pfeneseno naparametry Jmenovity vykon 376 a
najemné Jmenovité napéti.
370. Opravte hodnoty.
SF0003 Hodnoceni Zadana hodnota parametru Rated cos phi 374 je nespravna
Cos Phi (vétSi nez 1 nebo mensi nez 0,3). Hodnotu opravte.
Zépoma Vypoctena frekvence skluzu je zaporna. Zkontrolujte a
SF0004 frekvence pfipadné opravte zadané{ hodnoty parametrd Rated
rychlost 372 a jmenovita frekvence 375.
skluzu
PFilis Vypoctena frekvence prokluzu je pfili§ vysoka. Zkontrolujte a
SF0005 | velka pfipadné opravte zadané hodnoty parametri Rated
frekvence rychlost 372 a jmenovitd frekvence 375.
skluzu
Wstu Vypocteny celkovy vykon pohonu je nizsi nez jmenovity
SF0006 y P vykon. Opravte a pfipadné zkontrolujte hodnotu en-
Eillance pro parametr Jmenovity vykon 376.
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SF0007 Konfigurace | Nastavena konfigurace neni podporovéna automatickym
neni nastavenim.
podporovana
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8 Udaje o ménigi

Ménice frekvence fady ACT jsou vhodné pro Sirokou $kalu aplikaci. Modularni
struktura hardwaru a softwaru umozriuje pfizplsobeni na miru zakaznikovi. Dostupné
hardwarové funkce ménice frekvence jsou zobrazeny v Fidici jednotce a volitelném

fidicim softwaru VPlus. Parametry softwaru lze pfizplGsobit pozadavkim
konkrétni aplikace.

8.1 Sériové cCislo

Sériové Cislo 0 je uvedeno na vyrobnim $titku pfi vyrobé frekvenéniho ménice. Jsou
zde uvedeny informace o typu zafizeni a vyrobni udaje (8mistné ¢islo). Kromé toho je
sériové Gislo vytisténo na vyrobnim Stitku.

Sériové cislo 0 : ACT 401 - 09 ; 04102013
Jmenovka: Typ: ACT 401 - 09 ; Sériové &islo: 04102013

8.2 Volitelné moduly

Modularni rozsifeni hardwaru je mozné prostiednictvim zasuvnych slotd. Volitelné
moduly 1 detekované méni¢em frekvence a odpovidajici ozna¢eni modulli se po
inicializaci zobrazi na Fidici jednotce a ve volitelném fidicim softwaru VPlus. Parametry
pozadované pro rozSifujici modul n aleznete v pfislusném navodu k
obsluze.

CM-232 ; EM-I0-01

8.3 Software ménice Verze

Firmware uloZzeny v ménici frekvence definuje dostupné parametry a funkce softwaru.
Verze softwaru je uvedena v parametru Verze sofiwaru méniCe 12. Kromé verze je na
vyrobnim Stitku ménice frekvence vyti§tén Sestimistny softwarovy klic.

Verze softwaru méniCe 12 : 4 .2.3
Jmenovka: Verze: 4.2.3 ; Software: 140 012

8.4 Nastaveni hesla

Jako ochranu proti neopravnénému pristupu Ize nastavit parametr Nastavit heslo 27
tak, aby kazdy, kdo chce zménit parametry, musel toto heslo zadatp f e d e m . Zména
parametru je mozna pouze v pfipadé spravného zadani hesla. Pokud je parametr Set
password 27 nastaven na nulu, neni pro pfistup k parametrdm vyZadovano zadné
heslo. Pfedchozi heslo se vymaze.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
27 | Nastaveni hesla 0 999 0
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8.5  Uroven ovladani

Uroveri Fizeni 28 definuje rozsah parametrizovanych funkci. Navod k obsluze popisuje
parametry na ftfeti drovni Ffizeni. Tyto pa- rametry by méli nastavovat pouze
kvalifikovani uzivatelé.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

28 | Uroven fizeni 1 3 1

8.6 Jméno uzivatele

UZivatelské jméno 29 lze zadat pomoci volitelného ovladaciho softwaru VPlus.
Oznaceni zatizeni nebo stroje nelze prostfednictvim Fidici jednotky zobrazit kompletné.

32 alfanumerickych znaku

8.7 Konfigurace

Konfigurace 30 urCuje pfifazeni a zakladni funkce Fidicich vstupl a vystupl a
softwarovych funkci. Software ménicu frekvence nabizi rizné moznosti konfigurace. Ty
se lisi s ohledem na zplsob, ja k y m je pohon fizen. Analogové a digitalni vstupy Ize
kombinovat a doplfnovat volitelnymi komunikaénimi protokoly. Navod k obsluze
popisuje nasledujici konfigurace a pfislusné parametry ve treti Grovni fizeni 28
(nastaveni parametru Urovefi Fizeni 28 na hodnotu 3).

Konfigurace 110, bezsenzorové fizeni
Konfigurace 110 obsahuje funkce pro regulaci otacek tfifazové ma- chine v Siroké
Skale standardnich aplikaci. Ota¢ky motoru se nastavuji podle V/f charakteristiky v
zavislosti na poméru napéti a frekvence.

Konfigurace 111, bezsenzorové fizeni s technologickou ridici jednotkou
Konfigurace 111 rozsifuje funkénost bezsenzorového fizeni o softwarové funkce pro
snadnéjsi prizplisobeni poZzadavkim zakaznika v rliznych aplikacich. V zavislosti na
aplikaci Ize pouzit technologicky regulator, ktery umozriuje fizeni pratoku, tlaku, hladiny
obsahu nebo otacek.
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Konfigurace 410, bezsenzorové fizeni orientované na pole

Konfigurace 410 obsahuje funkce pro bezsenzorové Fizeni (tfifazového stroje
orientované na pole. Aktualni ota¢ky motoru se urcuji z aktualnich proudd a napéti v
kombinaci s parametry stroje. V této konfiguraci je mozné pouze v omezené mife
paralelizovat nékolik tfifazovych motora.

Konfigurace 411, bezsenzorové fizeni orientované

na pole s Technology Controllerem

Konfigurace 411 rozsifuje funkce konfigurace 410 o technologicky regulator, ktery
umozniuje fizeni pratoku, tlaku, hladiny obsahu nebo rychlosti.

Konfigurace 430, bezsenzorové fizeni orientované na

pole s regulaci otacek/toéivého momentu

Konfigurace 430 rozsifuje funkénost konfigurace 410 o funkce pro Fizeni v zavislosti na
tocivém momentu, orientované na pole. Referenéni toivy moment je reprezentovan v
procentech a je pfenaSen do odpovidajiciho provozniho vykonu aplikace. Pfepinani
mezi regulaci s proménnymi otackami a regulaci zavislou na toivém momentu se
provadi prostfednictvim digitalniho Fidiciho vstupu.

Konfigurace 210, ovladani orientované na pole
Konfigurace 210 obsahuje funkce pro Fizeni tfifazového stroje se zpétnou vazbou od
snimace otaCek, k t e ry j e Fizen otdCkami a orientovan na pole. Oddélené
fizeni toCivého momentu a proudu vytvarejiciho tok umozfiuje vysokou dynamiku
pohonu s vysokym zatéZovacim momentem. Nezbytna zpétna vazba od snimace
otacek vede k pfesnému vykonu otaéek a momentu.

Konfigurace 211, fizeni orientované na pole s technologickym regulatorem
Konfigurace 211 rozSifuje funkce konfigurace 210 o technologicky regulator, ktery
umozfiuje fizeni pratoku, tlaku, hladiny obsahu nebo rychlosti.

Konfigurace 230, fizeni orientované na pole s regulaci otaéek/momentu
Konfigurace 230 rozsifuje funkce konfigurace 210 o funkce pro Fizeni orientované na
pole v zavislosti na momentu. Referenéni to€ivy moment je reprezentovan v
procentech a je pfenasen do odpovidajiciho provozniho vykonu aplikace. Pfepinani
mezi regulaci s proménnymi otackami a regulaci zavislou na to¢ivém momentu se
provadi prostfednictvim digitalniho Fidiciho vstupu.

06/07 Navod k obsluze ACTIVE 87



@ Bonfriglioli

Vectron

V tabulce najdete seznam funkci, které jsou k dispozici v riznych konfiguracich.

VIt - kontrola orientovana na pole
charakteri
stika bezsenzorové senzor

bezsenzoro

vé

110 111 410 | 411 430 210 211 230
Regulace rychlosti 16.5.3 X X X X X
Rizeni to€ivého momentu 16.5.2 X X
Prf—::plrnam otacek/ovladani 1446 X M
to€ivého momentu
Dynamicka predkontrola napéti 15.1 X X
Inteligentni proudové limity 16.1 X X X X X X X X
Regulator napéti 16.2 X X X X X X X X
Ridici jednotka technologie: 16.3 X X X
- regulace tlaku 16.3 X X X
- fizeni pratoku 16.3 X X X
- Kontrola urovné obsahu 16.3 X X X
- Regulace rychlosti 16.3 X X X
Nahrada za skluz 16.4.1 X
Regulator mezni hodnoty 16.4.2 X X
proudu
Soucasny ovlada¢ 16.5.1 X X X X X X
Zdroje limitnich hodnot 16.5.2.1 X X X X X X
Pfedbézna kontrola zrychleni 16.5.4 X X X X X X
Polni kontrolor 16.5.5 X X X X X X
Ridici jednotka modulace 16.5.6 X X X X X X
Pocatecni chovani: 111 X X X X X X X X
- Spusténi aktualniho dojmu 11.1.1.1 X X X X X
- Tvorba toku 11.1.2 X X X X X X
Zastaveni chovani: 11.2 X X X X X X X X
- Stejnosmérna brzda 11.3 X X
Automatické spusteéni 11.4 X X X X X X X X
Hledani Run 11.5 X X X X X X X X
Polohovani referenéniho bodu 11.6.1 X X X
Umisténi naprav 11.6.2 X
Referenéni kanal frekvence 13.4 X X X X X
Referenéni procentni kanal 135 X X X X X
Pevné frekvence 13.6.1 X X X X X X X
Pevna procenta 13.6.3 X X X X X
Blokové frekvence 13.9 X X X X X X X
Vstupni frekvence opakovani 13.11 X X X X X X X X
Brzda Chopper 17.4 X X X X X X X X
Motorovy jisti¢ 175 X X X X X X X X
Monitorovani klinového femene 17.6 X X X X X X X X
Motor Chopper 17.71 X X X X X X
Nastaveni teploty 17.7.2 X X X X X X
Monitorovani kodéru 17.7.3 X X X
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8.8 Jazyk

Parametry jsou v méniéi frekvence ulozeny v rlznych jazycich. Popis pa- rametrii se
zobrazuje ve zvoleném jazyce 33, napt. pomoci PC programu VPlus,.

0 - Deutsch Popis parametr(i v ném¢iné.
1 - anglicky Popis parametr( v anglictiné.
2 - ltaldtina Popis parametrd v italstiné.

8.9 Programovani

Parametr Program(ming) 34 umozfiuje potvrzeni chybového hlaSeni a obnoveni
tovarniho nastaveni. Na displeji Fidici jednotky se zobrazuje "dEFLt" nebo "rE- SEt" a
LED diody indikuji stav ménice frekvence.

Ridici jednotka KP 500 je pfipravena na prenos
111 - Pfenos parametr( parametrG. Pripojeny méni¢ frekvence muze pfijimat data
z Fidici jednotky.

110 - Normalni rezim Resetujte fidici jednotku KP 500 do standardniho rezimu.
Aktualni chybové hlaseni Ize potvrdit pomoci
123 - RESET digitalni vstup S1IND nebo softwarovy parametr. Na

displeji Fidici jednotky se zobrazi "rESEt".

Parametry vybrané konfigurace jsou pre-
4444 - V/ychozi nastaveni | az na nékolik vyjimek zapsany podle vychoziho nastaveni.
Na displeji fidici jednotky se zobrazi "dEFLt".

Poznamka: Parametry Control Level 28, Language 33 a Configura- tion 30 se pfi
obnoveé vychoziho nastaveni (Pro- gram(ing) 34 = 4444) neméni.
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9 Stroj Data

Vstupni data stroje jsou zakladem pro funkénost fidicich funkci a metod. V priibéhu
fizeného uvedeni do provozu jsou potfebné parametry dotazovany podle zvolené
konfigurace 30.

9.1 Jmenovité parametry motoru

Nastavte jmenovité parametry tfifazového asynchronniho stroje podle vyrobniho Stitku
nebo datového listu motoru. Vychozi nastaveni pa- rametrd stroje vychazi ze
jmenovitych Gdaji  ménice frekvence a odpovidajiciho ctyfpdlového
tfifazového motoru. Udaje o stroji potfebné pro Fidici funkce a metody se kontroluji z
hlediska vérohodnosti a vypogitavaji se v pribéhu uvadéni do provozu.

Uzivatel by mél zkontrolovat jmenovité hodnoty zadané ve vychozim nastaveni.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
370 | Jmenovité napéti 0.17-Ugn 2-Urin UFIN

371 | Jmenovity proud 0.01"lgin 100 - lpn IFIN

372 | Jmenovita rychlost 96 min' | 60 000 min-! ny

373 | Pocet parud poll 1 24 2

374 | Jmenovity kosinus (o) 0.01 1.00 cos(P)n
375 | Jmenovita frekvence 10,00 Hz | 1000,00 Hz 50.00
376 | Jmenovity mechanicky vykon 0.01-Pgy 10-Pein PFIN

U tfifazovych stroji Ize otacky zvysit pfi konstantnim to¢ivém momentu, pokud Ize
vinuti motoru pfepnout ze zapojeni do hvézdy na zapojeni do trojuhelniku.
Pfepojeni vede ke zméné zavislych parametrti o druhou odmocninu ze 3.

Pozor! Jmenovité Udaje motoru se zadavaji podle tdajl na typovém §titku pro
pouzity typ pfipojeni motoru (zapojeni do hvézdy nebo do trojuhelniku).
Pokud se zadané udaje liSi od typového Stitku, nebudou parametry
spravné identifikovany. Jmenovité Udaje zadavejte podle specifikaci pro
zapojeni vinuti motoru uvedenych na typovém Stitku. Zohlednéte
vys§i jmenovity proud zapojeného asynchronniho motoru.

920
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9.2 Dalsi parametry motoru

Zejména Fizeni orientované na pole vyZzaduje pro pfesny vypo et modelu stroje
stanoveni dalSich udaju, které nelze vycist z vyrobniho $titku tfifazového stroje. V
prubéhu Fizeného uvadéni do provozu byla provedena identifikace parametrd pro
méfeni dalSich parametrd motoru.

9.2.1 Odpor statoru

PFi fizeném uvedeni do provozu byl zméfen odpor statorového vinuti. Naméfena
hodnota je uloZena jako fazova hodnota v parametru Odpor statoru 377 a je 3krat
mensi nez odpor vinuti v zapojeni delta.

Ve vychozim nastaveni je zadan ekvivalentni odpor statoru standardniho motoru,
ktery odpovida jmenovitému vykonu ménice frekvence.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
377 | Odpor statoru 0 XQ 65535 KQ RsN

Odpor statoru Ize optimalizovat, kdyz je stroj v provozu naprazdno. V ustaleném
provoznim bodé by mél byt kroutici proud Isq 216 a/nebo odhadnuty Cinny proud 214
nulovy. Vzhledem k teplotni zavislosti statorového odporu by se nastaveni mélo
provadét pfi teploté vinuti, které je dosazeno i pfi bézném provozu.

Spravné méfeni optimalizuje Fidici funkce.

9.2.2 Koeficient Giniku

Soucinitel svodu stroje definuje pomér indukénosti svodu k hlavni indukénosti. Slozky
to¢ivého momentu a proudu vytvafejiciho tok jsou tedy spojeny prostfednictvim
koeficientu Uniku. Optimalizace soucinitele unikajiciho proudu v rdmci fidicich systému
orientovanych na pole vyzaduje zrychleni na rizné provozni body pohonu. Na rozdil od
momentotvorného proudu Isq 216 by mél byt proudotvorny proud Isd 215 do zna¢né
miry nezavisly na zatéZovacim momentu. Pritokotvornad slozka proudu je nepfimo
umérna souciniteli uniku. Zvysuje-li se soucinitel Uniku, zvétSuje se momentotvorny
proud a klesd proudotvorna slozka. Vysledkem nastaveni by mél byt relativné
konstantni skute¢ny proud Isd 215, odpovidajici parametru Jmenovity magnetizaCni
proud 716, bez ohledu na zatiZzeni pohonu.

Bezsenzorovy fidici systém pouziva parametr Koeficient Uniku 378 k optimalizaci
synchronizace na jeden pohon.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
378 | Koeficient uniku 1.0 % 20.0 % 7.0 %
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9.2.3 Magnetizac¢ni proud

Jmenovity magnetizaCni proud 716 je méfitkem toku v motoru, a tedy i napéti, které je
na stroji v zavislosti na otackach naprazdno. Pfi fizeném uvedeni do provozu se tato
hodnota stanovi pfiblizné na 30 % jmenovitého proudu 371. Tento proud Ize porovnat s
proudem pole externé excitovaného stejnosmérného stroje.

Aby bylo mozné optimalizovat bezsenzorovy fidici systém orientovany na pole, musi
byt stroj provozovan bez zatizeni pfi frekvenci otaceni, ktera je niz$i nez jmenovita
frekvence.

375. Presnost optimalizace se zvySuje s nastavenou spinaci frekvenci 400 a pfi
provozu pohonu naprazdno. Odecitana aktudlni hodnota proudu Isd 215 by méla
zhruba odpovidat nastavené hodnoté jmenovitého magnetizaCniho proudu 716.

Rizeni orientované na pole se zpétnou vazbou od snimade otadek vyuZiva pro tok v
motoru parametrizovany jmenovity magnetizaCni proud 716.

Zavislost magnetizace na frekvenci a napéti v pfisluSném jmenovitém
pracovnim bodé je zohlednéna magnetizaéni charakteristikou. Tato charakteristika se
pocita prostfednictvim tfi bodl, zejména v oblasti zeslabeni pole nad jmenovitou
frekvenci. Identifikace parametrd ur¢ila magnetizaéni charakteristiku motoru a
nastavila parametry MagnetizaCni proud 50% 713, MagnetizaCni proud 80% 713 a
MagnetizaCni proud 110% 713.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
713 | Magnetizaéni proud 50% Flux 1.00% 50.00% 31.00%
714 | Magnetiza¢ni proud 80% Flux 1.00% 80.00% 65.00%
715 | Magnetiza¢ni proud 110% Flux 110.00% 197.00% 145.00%
716 | Jmenovity magnetiza¢ni proud 0.01 g 0 lgn 0.3 g

9.2.4 Jmenovity skluz Korekéni faktor

Casova konstanta rotoru je vysledkem induk&nosti rotorového obvodu a odporu rotoru.
Vzhledem k teplotni zavislosti rotorového odporu a saturaénim G€inkim Zeleza je
Casova konstanta rotoru rovnéz zavisla na teploté a proudu. Na Casové konstanté
rotoru zavisi chovani zatéze, a tedy i jmenovity skluz. PFi fizeném uvadéni do provozu
se béhem identifikace parametru zjisti udaje o stroji a podle nich se nastavi parametr
KorekCni faktor jmenovitého skluzu 718. Pro jemné nastaveni nebo kontrolu ¢asové
konstanty rotoru postupujte nasledovné: Zatézte stroj na padesat procent jmenovité
frekvence 375. V dUsledku toho musi byt napéti pfiblizné padesat procent jmenovitého
napéti 370 s maximalni toleranci 5 %. Pokud tomu tak neni, je tfeba odpovidajicim
zptsobem zménit korekéni faktor. Cim véti korekéni faktor je nastaven, tim silngjsi je
pokles napéti pfi zatizeni stroje. Hodnotu vypoétenou pomoci ¢asovych konstant rotoru
Ize odecist prostfednictvim ak- tudini hodnoty Aktuaini Casova konstanta rotoru 227.
Nastaveni by mélo byt provedeno pfi teploté vinuti, které je dosazeno i pfi bézném
provozu motoru.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

718 | Korekéni faktor jmenovitého skluzu 0.01% 300.00% 100.00%
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9.3 Interni hodnoty

Pro interni zpracovani dat motoru se pouzivaji nasledujici parametry. Ad- justment

neni nutny.

Ne. | Popis

Ne. | Popis

368 | Interni hodnota 01

705 | Interni hodnota 08

399 | Interni hodnota 02

706 | Interni hodnota 09

402 | Interni hodnota 03

707 | Interni hodnota 10,

508 | Interni hodnota 04

708 | Interni hodnota 11

702 | Interni hodnota 05

709 | Interni hodnota 12

703 | Interni hodnota 06

745 | Interni hodnota 13

704 | Interni hodnota 07|

798 | Interni hodnota 14

9.4 Snimag¢ rychlosti 1

Ménice frekvence je tfeba pfizpUsobit aplikaci v zavislosti na pozadavcich. Cast
dostupnych konfiguraci 30 vyZaduje pro fidici funkce a metody kontinudini méfeni
skute¢nych otacek. Potfebné pfipojeni inkrementalniho snimace otacek se provadi na
digitalnich Fidicich svorkach S5IND (draha A) a S4IND (draha B) ménice frekvence.

9.4.1 Provozni rezim snimace otacek 1

Provozni reZim snimaCe otaCek 1 490 Ize zvolit podle pfipojeného in- krementainiho
snimace otacek. Na standardni Fidici svorky se pfipoji unipolarni snimac¢ otacek.

0 - Vypnuto

Méfeni rychlosti neni aktivni; digitalni vstupy jsou k
dispozici pro jiné funkce.

1 - Jednotné hodnoceni

Dvoukanalovy snima¢ otacek s rozpoznanim
sméru otaceni prostfednictvim signalt drahy A a
B;

na jednu znacku déleni se vyhodnocuje jedna hrana
signalu.

a_ Ctyfnasobny
hodnoceni

Dvoukanalovy snima¢ otacek s rozpoznanim
sméru otaceni prostfednictvim signalt drahy A a
B;
na jednu znacku déleni se vyhodnocuji étyfi hrany
signalu.

Jednotlivé hodnoceni
11— .
bez znaménka

Jednokanalovy snimac¢ rychlosti prostfednictvim
signalu drahy A; ak- tualni hodnota rychlosti je
kladna. Na jednu znacku déleni se
vyhodnocuje jednahrana signalu. Digitalni
vstup S4IND je

k dispozici pro dalsi funkce.

12 _ Dvoji hodnoceni bez
znaménka

Jednokanalovy snimag rychlosti prostfednictvim signalu
drahy A; ak- tuaini hodnota rychlosti je kladna. Na jednu
znacku déleni se vyhodnocuji dvé hrany signalu.
Digitalni vstup S4IND je

k dispozici pro dalsi funkce.

Jednotlivé hodnoceni

Stejné jako v provoznim rezimu 1. Skute¢na hodnota

06/07

101 = Sinvertované otacek
je obraceny. (Alternativa k vyméné signalu stopy)
Obracené St(lejvné jako v provoznim rezimu 4. Skute¢na hodnota
104 - &tyfnasobné otacek
hodnoceni je obraceny. (Alternativa k vyméné signalu stopy)
111]_ Jedno}né Stejné jako provozni rezim 11. Skute€na hodnota
ngggg‘gglnl otacek je zaporna.
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12— Dvoji hodnoceni Stejné jako provozni rezim 12. Skute¢na hodnota
negativni otadek je zéporna.
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Pozor! V konfiguracich 210, 211 a 230 je digitalni vstup S4IND standardné nastaven
pro vyhodnoceni signalu snimace rychlosti (stopa B).
Pokud je zvolen provozni rezim bez znaménka (provozni reZim 11
nebo provozni reZim 12), neni tento vstup nastaven pro vyhodnoceni
signalu snimace otacek a Ize jej pouzit pro jiné funkce.

9.4.2 Délici znacky, snimac otacek 1

Pocet prirtstkt pfipojeného snimace otacek lze nastavit pomoci znaCek parame- ter
Division, speed sensor 1 491. Zvolte délici znacky snimace otacek podle rozsahu otacek
dané aplikace.

Maximalni pocet délicich znacek Sn.x je definovan mezni frekvenci f,. =150 kHz
digitalnich vstup S5IND (stopa A) a S4IND (stopa B).

S =150000 Hz 2081
min n max= 150000 Hz
nmax = Maximalini ota€ky motoru v otackach
max za minutu
Napfiklad:
s =150000 Hz —*® _ 600
max 1500

Aby byl zaru€en spravny chod pohonu, musi byt signal snimace vyhodnocovan
nejméné kazdé 2 ms (frekvence signalu f = 500 Hz). Z tohoto pozadavku Ize vypocitat
minimalni pocet délicich znacek S, inkrementalniho snimace pro pozadovanou
minimalni rychlost n .o

: 60s/
Smin = 500 Hz - wmin= Min. otatky motoru v otackach za
min - A = minutu Vyhodnoceni (1, 2, 4)
Ay,
Napfiklad:
60s
g . =500Hz- = 1500
min 210
Ne. Popis Min. Max. Skutecnos
t.
491 | Délici znacky, snima¢ otacek 1 1 8192 1024
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10 Systém Data

Rlzné fidici funkce a metody podle zvolené Konfigurace 30 jsou doplnény o fidici a
specialni funkce. Pro monitorovani aplikace se z elektrickych fidicich parametrt
vypocitavaji procesni parametry.

10.1 Skuteéna hodnota System

Parametr Factor Actual Value System 389 lze pouzit, pokud je pohon monitorovan
prostfednictvim parametru Actual Value System 242.

Sledovana skuteCna frekvence 241 se nasobi faktorem skuteCné hodnoty systému
389 a Ize ji odecist pomoci parametru skuteCné hodnoty systému 242, tj. skuteCna
frekvence 241 x faktor skuteCné hodnoty systému 389 = skuteCné hodnota systému
242.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.

389 | Systém faktorové skutecné hodnoty -100.000 100.000 1.000

10.2 Objemovy prutok a tlak

Parametrizace faktort Jmenovity objemovy pritok 397 a Jmenovity tlak 398 je nutna,
pokud se k monitorovani pohonu pouzivaji odpovidajici skute¢né hodnoty Objemovy
pratok 285 a Tlak 286. Prepocet se provadi pomoci parametr(i elektric- k € h o fizeni.

Objemovy prutok 285 a tlak 286 jsou v pfipadé bezsenzorovych metod fizeni vztazeny
k efektivnimu proudu 214. V piipadé fidicich metod orientovanych na pole se vztahuji k
momentotvorné sloZce proudu Isq 216.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
397 | Jmenovity objemovy pratok 1m/h3 | 99999 m /h3 10 m /h?®
398 | Jmenovity tlak 0,1 kPa 999,9 kPa 100,0 kPa

Sit'ova nebo kanalova charakteristika:

H
kPa B1, P{const- metoda

y bda Spatného bodu
........... Q
T > m /h’

Bod A na obrazku popisuje jmenovity bod Eerpadla. Pfechod do rezimu &asteéného
zatizeni B1 Ize provést pfi konstantnim tlaku H (zména dopravniho pratoku Q, tlak H
zUstava konstantni). Pfechod do provozniho rezimu ¢aste¢ného zatizeni B2 Ize provést
podle metody Spatného bodu (zména tlaku H a dopravniho pratoku Q). Obé metody Ize
realizovat pomoci integrovaného technologického regulatoru v konfiguracich 111 a
211. Zobrazené skute¢né hodnoty se poditaji podle metody Spatného bodu nezavisle
na zvoleném provoznim reZimu 440 technologického regulatoru.

9%
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11 Provozni Chovani

Provozni chovani méni¢e frekvence Ize vhodnym nastavenim parametrd
pfizplsobit dané aplikaci. Zejména chovani p i spousténi a zastavovani Ize zvolit
podle zvolené konfigurace 30. Navic funkce jako automaticky start, synchronizace a
polohovani usnadriuji integraci do aplikace.

11.1  Zahajeni Chovani

Spusténi trifazového stroje lIze parametrizovat v souladu s fFidicimi funkcemi a
metodami. Na rozdil od bezsenzorové metody Fizeni vyzaduji metody Fizeni
orientované na pole pouze definici meznich hodnot Max. Flux For- mation Time 780 a
Current during Flux Formation 781 pro nastaveni rozbéhového chovani. Zrychlovaci
chovani bezsenzorové fidici metody v kon- figuracich 110 a 111 Ize zvolit tak, jak je
popsano v nasledujici kapitole.

11.1.1 Spoustéci chovani bezsenzorového fidiciho systému

V konfiguracich 110 a 111 je k dispozici parametr Operation Mode 620 pro chovani pfi
startu. V zavislosti na zvoleném provoznim rezimu se stroj nejprve mag- netizuje nebo
se do ngj vtiskne rozb&hovy proud. Ubytek napéti na odporu statoru, ktery snizuje
toCivy moment v oblasti nizSich frekvenci, lzekompenzovat kompenzaci IXR.
Pro zajisténi spravné funkce kompenzace IxR se pfi fizeném uvedeni do provozu de-
terminuje odpor statoru. Kompenzace IxR se aktivuje az p o spravném ur¢eni odporu
statoru.

PFi startu je napéti s hodnotou th parametru Starting
Voltage 600 nastaveno na vystupni frekvenci O Hz.
Poté se vystupni napéti a vystupni frekvence méni
podle zpUsobu Fizeni. Rozbéhovy moment a proud
pfi rozbéhu se ur€uje podle nastaveného
rozbéhového napéti. Muze byt nutné optimalizovat
rozbéhové chovani prostfednictvim pa-

rameter Startovaci napéti 600.

0 - Vypnuto

V tomto provoznim rezimu se do motoru po uvolnéni
vtlaéi proud pfi tvorbé toku 781 pro magnetizaci. Vystupni
frekvence se udrzuje na nule Hz po dobu maximalini doby
Flux-Formation 780. Po

uplynuti této doby se vystupni frekvence Fidi nastavenou
V/f charakteristikou. (viz provozni reZzim 0- Vypnuto)

1 - Magnetizace

Provozni rezim 2 zahrnuje provozni rezim 1. Po uplynuti
doby maximalni tvorby toku 780 se vystupni frekvence
zvysi podle nastavené akcelerace. Pokud vystupni
frekvence dosahne hodnoty nastavené parametrem
Mezni frekvence 624, je odebran startovaci proud 623.
Dochazi k plynulému pfechodu n a 1,4nasobek mezni
frekvence k nastavenému charakteru V/f.

tic. Od tohoto pracovniho bodu zavisi vystupni proud

_ Magnetizace +
otisk proudu

na zatézi.

Tabulka "Provozni rezimy pro chovani pfi spusténi” pokracuje na dalSi strané.
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_ Magnetizace +
kompenzace IxR

Provozni rezim 3 zahrnuje provozni rezim 1 funkce
spusténi. Jakmile vystupni frekvence dosahne hodnoty
nastavené parametrem Frequency Limit 624, zatne
platit zvySenivystupniho napéti pomoci kompenzace
IXR. V/f charakteristika se posune o ¢ast

napéti, které zavisi na odporu statoru.

Magnetizace +

4 - aktualni imp. +

kompenzace IXR

V tomto provoznim rezimu se do motoru po uvolnéni
privadi proud nastaveny parametrem Current during
Flux-Formation 781 pro magnetizaci. Vystupni frekvence
se udrzuje na nule Hz po dobu maximalni doby tvorby
toku 780. Po uplynuti této doby se vystupni frekvence
zvysi podle nastavené akcelerace. Pokud vystupni
frekvence dosahne hodnoty nastavené parametrem
Mezni frekvence 624, je odebran rozb&hovy proud 623.
Dojde k plynulému pfechodu n a V/f charakteristiku a
ziska se vystupni proud zavisly na zatézi. Soucasné se
od této vystupni frekvence stava i ¢inny m zvySeni
vystupniho napéti pomoci kompenzace IxR. V/f
charakteristika je posunuta o ¢ast napéti, ktera zavisi na
odporu statoru.

Magnetizace +

12 - proudovy imp.

w.

zastavka na rampé

Provozni rezim 12 obsahuje dodate¢nou funkci, ktera
zaruduje chovani pfi rozbéhu v naro¢nych
podminkach.Magnetizace a imprese rozbéhového
prouduse provadi podle provozniho
rezimu 2. Zastaveni rampyzohledfiuje proudovou
spotfebu motoruvpfislu$§ném pracovnim bodé a
fidi zménu frekvence a napéti zastavenim rampy. Stav
reguldatoru 275 signalizuje zasah kon-

trolleru zobrazenim zpravy "RSTP".

Magnetizace +

14 - proudovy imp. w.

r.

+ IxR comp.

V tomto provoznim rezimu jsou funkce provozniho rezimu
12 rozSifeny o kompenzaci Ubytku napéti na odporu
statoru. Jakmile vystupni frekvence dosahne hodnoty
nastavené parametrem Frequency Limit 624, zacne platit
zvySeni vystupniho napéti pomoci kompenzace IxR. V/f
charakteristika je posunuta o ¢ast napéti, ktera zavisi na
odpor statoru.

Na rozdil od fidicich systému orientovanych na pole jsou fFidici systémy bez
senzorll vybaveny proudovym regulatorem, ktery Fidi chovani pfi rozbéhu. PI
regulator kontroluje proudovy dojem pomoci parametru Starting Current 623.
Proporciondlni a integraéni ¢ast proudového regulatoru Ize nastavit prostfednictvim
parametrQ Zesileni 621, resp. Integraini ¢as 622. Regulacni funkce Ize deaktivovat
nastavenim parametrd na 0.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
621 | Zesileni 0.01 10.00 1.00
622 | Integralni ¢as 1ms 30000 ms 50 ms
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11.1.1.1 Startovani Current

Konfigurace 110, 111 a 410, 411 a 430 pro Fizeni tfifazového stroje pouzivaji pro
parametr Provozni reZim 620 dojem rozbéhového proudu v provoznich rezimech
2, 4,12 a 14. Rozbéhovy proud 623 zaruuje, zejména pfi téZzkém rozbéhu, dostatecny
toGivy moment az do dosazeni mezni frekvence 624.
Aplikace, kde je trvale zapotfebi vysoky proud pfi nizkych otackach, se z tepelnych
dlvodu realizuji pomoci motord s nucenou ventilaci.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

623 | Pocatecni proud 0.0A 0 - lgn IFIN

11.1.1.2 Frekvence Limit

V konfiguracich 110, 111, 410, 411 a 430 je pro fFizeni tfifazového stroje az do
dosazZeni mezni hodnoty frekvence 624 zapnut rozbéhovy proud 623. Trvalé provozni
body pod mezni frekvenci jsou pfipustné pouze v pfipadé pouziti nucené vétranych mo-
tord. Prechod na zplsob fizeni zvolené konfigurace 30 probiha nad mezni
hodnotou frekvence.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

624 | Frekvencéni limit 0,00 Hz 100,00 Hz 2,60 Hz

11.1.2 Tvorba toku

Polni regulace v konfiguracich 210, 211, 230, 410, 411 a 430 je zaloZzenana oddélené
regulaci proudovych sloZek vytvarejicich tok a to€ivy moment. Pfi uvedeni do provozu
se stroj nejprve zmagnetizuje a pfivede se proud. Parametrem Current during Flux-
Formation 781 se nastavuje magnetiza¢ni proud lgg , parametrem Maximum Flux-
Formation Time 780 se nastavuje maximalni doba pro vtisknuti proudu.

Odsavani proudu se provadi, dokud neni dosazeno referenéni hodnoty jmenovitého
magnetizaéniho proudu nebo dokud neni prekrocena maximaini doba tvorby
proudu 780.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

s 300 ms "
780 | Maximalni doba tvorby toku 1ms 10000 ms 1000 ms @
781 | Proud pfi tvorbé toku 0.1'lgn 0 lgn IFIN

Vyrobni nastaveni parametru Maximaini doba tvorby toku 780 zavisi na nastaveni parametru
Konfigurace 30:

1) konfigurace 1xx

2) konfigurace 2xx / 4xx

06/07
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11.2 Zastaveni chovani

Chovani tfifazového stroje pfi zastaveni Ize definovat pomoci parametru Op- eration
Mode 630. Prostfednictvim digitalnich logickych signalu Start Clockwise 68 a Start Anti-
clockwise 69 se aktivuje zastaveni. Kombinaci logickych signall, které jsou standardné
pfifazeny digitdlnim vstupdm, lze chovani pfi zastaveni zvolit z nasledujici
tabulky.

Start po sméru hodinovych ruci¢ek = 0 a Start
proti sméru hodinovych ruci¢ek =0
~N ™ < [Te) © ~
c c c c c c
“© “© “© “© © ©
Provozni rezim 630 3 3 3 3 3 3
< < ey c c °
felle | 5 v o o o [5] o o
Q o — — — — —_ —_
£§ =9 O g g g § ]
2] 2] %) [%] [%] 1%]
8 68 8| & & 8| & &
Chovanipfi 0 2 | 3| 4 5 6 7
zastaveni 0 (volné
zastaveni)
Chovani pfi
2 | zastaveni 1 (Stop 10 11 12 13 14 15 16 17
’g a Vypnout)
9 | Chovani pii
'§ zastaveni 2 (Stop 20 21 22 23 24 25 26 27
o | apodrzet)
£ [ Chovani pii
& | zastaveni 3 (Stop 30 31 32 33 34 35 36 37
® | astejnosmérné
‘IT brzdy)
~ | Chovani pfi
,8 zastaveni 4 40 41 42 43 44 45 46 47
8 | (nouzové zastaveni
S
= Zast
ﬁ aveni a vypnuti)
3 Chovani pfi
£ | zastaveni 5 50 51 52 53 54 55 56 57
'g | (nouzové zastaveni
<! Zast
g aveni a podrZeni)
i
£ 4 Zastaveni chovani 6
g~ (Nouzovy stav 60 61 62 63 64 65 66 67
o Zast
E 2 aveni a brzdéni)
3
o PRI
Chovan pii 70| 7| 72| 73| 5| 6 | 77
zastaveni 7
(stejnosmérné brzdy)

Provozni reZim 630 chovani pfi zastaveni je tfeba parametrizovat podle matice. Vybér
provoznich rezimli se mize lisit podle zplsobu fizeni a dostupnych fidicich vstup(.

Priklad: Pfiklad: Stroj se ma zastavit podle chovani pfi zastaveni 2, pokud digitalni
logické signaly Start Clockwise 68 = 0 a Start Anticlockwise 69 = 0.

Kromé toho se stroj zastavi podle chovani pfi zastaveni 1, pokud digitalni logické
signaly Start Clockwise 68 = 1 a Start Anticlockwise 69 = 1.

K tomu je tfeba nastavit parametr Operation Mode 630 na hodnotu 12.

Vybérem chovani pfi zastaveni zvolite také ovladani mechanické brzdy, pokud je pro
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jeden digitalni vystup pro ovladani brzdy pouzit provozni rezim "41- Oteviena brzda".
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Chovani pfi
zastaveni 0

Zastaveni zdarma

Stfida¢ se okamzité vypne. Pohon se okamzité odpoji a
volné se rozbéhne.

Chovani pri

zastaveni 1 Zastaveni
+ Vypnout

Pfi nastaveném zpomaleni se pohon zastavi. Jakmile se
pohon zastavi, méni¢ se po uplynuti vyckavaci doby
vypne. Dobudrzenilze nastavit pomoci parametru
Doba drZeni 638.

V zavislosti na nastaveni parametru Starting Func- tion 620
je po dobu trvani funkce pfivadén startovaci proud 623
nebo je pfivadéno startovaci napéti 600. V zavislosti na
nastaveni parametru Starting Func- tion 620 je po dobu
trvani funkce pfivadén startovaci proud 623 nebo je

pfivadéno startovaci napéti 600.
doba drzeni.

Chovani pfi zastaveni 2
Zastaveni +

podrzeni

Pohon se pfi nastaveném zpomaleni zastavi a zistane
trvale napdjen proudem.

V zavislosti na nastaveni parametru Starting func-

620 je pfiveden startovaci proud 623 jako z klidu nebo je
pfivedeno startovaci napéti 600.

Chovani pfi zastaveni 3
Stop +

stejnosmérné brzdy

PFi nastaveném zpomaleni se pohon zastavi. Od
zastaveni se po dobu brzdéni 632 pisobi stejnosmérny
proud nastaveny parametrem Brzdny proud 631.
Dodrzujte pokyny v kapitole "Brzda stejnosmérného
proudu".

Zastavovaci chovani 3, 6 a 7 jsou k dispozici pouze v
konfiguracich pro fizeni bez snimacu.

Chovani pfi
zastaveni 4 Nouzové

zastaveni
+ vypnuti

Pfi zpomaleni nouzového zastaveni se pohon zastavi.
Jakmile je pohon v klidovém stavu, méni¢ se po uplynuti
vyckavaci doby vypne.

Dobu drzeni Ize nastavit pomoci parametru Doba drZeni
638. V zavislosti na nastaveni parametru Startovaci funkce
620 je startovaci proud 623 im-

stisknuto jako z klidového stavu nebo je pouzito startovaci
napéti 600.

Zastaveni chovani 5

Nouzové zastaveni +
podrzeni

Pohon se pfi nastaveném zpomaleni nouzového zastaveni
zastavi a zUstane trvale napdjen proudem.

V zavislosti na nastaveni parametru Starting Func- tion 620
je imprimovan startovaci proud 623 od do.

v klidovém stavu nebo je pouZito startovaci napéti 600.

Zastaveni chovani 6

Nouzové zastaveni +
brzda

Pohon se zastavi pfi nastaveném zpomaleni nouzového
zastaveni. Z klidového stavu se po dobu brzdéni 632
zapUsobi stejnosmérny proud nastaveny parametrem
Brzdny proud 631.

DodrZujte pokyny v kapitole "Brzda stejnosmérného
proudu". Zastavovaci chovani 3, 6 a 7 jsou k dispozici
pouze v rezimu

konfigurace pro bezsenzorové fizeni.

Chovani pfi zastaveni

7 Stejnosmérna brzda

Brzdéni stejnosmérnym proudem se aktivuje okamzité.
Stejnosmérny proud nastaveny parametrem Brzdny proud
631 se zapUsobi na dobu brzdéni 632.

Dodrzujte pokyny v kapitole "Brzda stejnosmérného
proudu".

Zastavovaci chovani 3, 6 a 7 jsou k dispozici pouze v
konfiguracich pro fizeni bez snimacu.
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Dodrzujte pokyny pro ovladani mechanické brzdy v kapitole 14.3.4 Oteviena brzda.
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11.2.1 Vypinaci prah

Funkce vypnuti prahu zastaveni 637 definuje frekvenci, od které je rozpoznan klidovy
stav pohonu. Tato procentudlni hodnota parametru se aplikuje na nastavenou
maximaini frekvenci 419.

Prah vypnuti je tfeba nastavit podle chovani pohonu pfi zatiZzeni a vystupu zafizeni,
protoZze pohon musi byt fizen na otacky pod prahem vypnuti.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

637 | Prahova hodnota vypnuti 0.0 % 100.0 % 1.0 %

Pozor! Pokud motor vytvofi brzdny moment, mize se stat, Ze vypinaci prahova funkce
zastaveni nebude dosazena kvuli kmitoétu prokluzu a zastaveni pohonu
nebude rozpoznano. V takovém pfipadé zvyste hodnotu vypinaci prahové
funkce zastaveni 637.

11.2.2 Doba drzeni

Funkce zastaveni s dobou zdrZeni 638 je uvazovana pii zastaveni chovani 1, 3, 4 a 638.
6. Regulace na nulové otacky vede k zahfivani motoru a u motort s vnitfni ventilaci by se
méla provadét pouze kratkodobé.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

638 | Doba drzeni 0.0s 200.0s 1.0s

11.3 Stejnosmérna brzda

Zastavovaci chovani 3, 6, 7 a funkce vyhledavaciho chodu zahrnuji stejnosmérnou
brzdu. V zavislosti na nastaveni funkce zastaveni je do motoru vhanén stejnosmérny
proud bud pfimo, nebo v klidovém stavu po dobé demagnetizace. Vtisknuti brzdného
proudu 631 ma za nasledek zahtati motoru a u motor(i s vnitfni ventilaci by se mélo
provadét pouze po kratkou dobu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

631 | Brzdny proud 0.00 A N2 le V2l

Nastaveni parametru Doba brzdéni 632 definuje Casové fizené zastaveni.
Kontaktné Fizeny provoz stejnosmérné brzdy se aktivuje zad @anim nulové hodnoty
parametru Doba brzdéni 632.

Rizeny éas:

Stejnosmérna brzda je fizena stavem signald Start po sméru hodinovych ruci¢ek a Start
proti sméru hodinovych rugiek. Proud nastaveny parametrem Brzdny proud 631 tece,
dokud neuplyne doba nastavena parametrem Doba brzdéni 632. BEhem doby brzdéni
je stav obou signalu Start clockwise a Start anticlockwise logicka 0 (nizky) nebo logicka
1 (vysoky).
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Kontaktni ovladani:

Pokud je parametr Doba brzdéni 632 nastaven na hodnotu 0,0 s, je stejnosmérna brzda
fizena signalem Start po sméru hodinovych ruciéek a Start proti sméru hodinovych
rucicek. Sledovani a omezovani ¢asu pomoci parametru Braking Time 632 je
deaktivovano. Brzdny proud tece az do logického stavu 0 (nizky) uvolnéni regulatoru
(S1IND).

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

632 | Doba brzdéni 0.0s 200.0 s 10.0s

Aby se predeslo proudovym razim, které by mohly vést k chybnému vypnuti ménice
frekvence, smi byt stejnosmérny proud do motoru pfiveden az po jeho odmagnetovani.
Protoze doba demagnetizace zavisi na pouzitétm motoru, Ize ji nastavit pomoci
parametru Doba demagnetizace 633.

Zvolena doba demagnetizace by méla byt pfiblizné trojnasobkem zdkona. Casové
konstanta rotoru 2217.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

633 | Doba demagnetizace 0.1s 30.0s 50s

Zvolené chovani pfi zastaveni je doplnéno proudovym regulatorem pro Fizeni
stejnosmérné brzdy. Pl regulator kontroluje proudovy dojem nastaveného
brzdného proudu 631. Proporcionalni a integracni ¢&ast proudového
regulatoru Ize nastavit prostiednictvim parametrd Zesileni 634, resp. Integralni Cas
635. Regulacni funkce Ize deaktivovat nastavenim parametrt na 0.

Ne. Popis Min. Max. Skutec¢nost.
634 | Zesileni 0.00 10.00 1.00
635 | Integralni ¢as 0ms 1000 ms 50 ms

11.4 Automatické spusténi

Funkce Auto Start je vhodna pro aplikace, které svou funkci umozniuji start pfi sitovém
napéti. Aktivaci funkce automatického startu prostfednictvim parametru Provozni
reZim 651 méni¢ frekvence po pfipojeni sitového napéti pohon urychli. Podle
predpist je nutny uvolfiovaci signal regulatoru a povel ke spusténi. Po zapnuti motoru
se motor zrychluje podle parametrizace a signalu referenéni hodnoty.

Po pfipojeni sitového napéti se pohon zrychli, jakmile se
zapinaci signal regulatoru a povel pro spusténi pfepnou ze

0 - Vypnuto zastaveni na spusténi (hrana
hodnoceni).
1 - Zapnuto Jakmile je pfivedeno sitové napéti

(vyhodnoceni turovné), pohon je urychlen méni¢em
frekvence.

Pozor! Dodrzujte normu EN 60204 a ustanoveni VDE 0100 ¢ast 227 a ustanoveni
0113, zejména oddil 5.4, ochrana proti automatickému restartu po
vypadku hlavniho sitového napéti a obnoveni napéti, a oddil 5.5, ochrana
proti podpéti.

Musi byt pfijata vhodna opatfeni k vylou€eni jakéhokoli rizika pro
zaméstnance,pracovniky avyrobnizbozi.

Kromé toho musi byt dodrzeny vSechny zvlastni predpisy vztahujici se k
zadosti a vSechny vnitrostatni smérnice.
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11.5 Hledani Run

Synchronizace s rotujicim pohonem je nutna v aplikacich, které svym chovanim
pohanéji motor nebo v nichZz se pohon po vypnuti v disledku poruchy stale otaci.
Prostiednictvim provozniho reZimu 645 = Search Run se otacky motoru synchronizuji s
aktualnimi ota€kami motoru bez chybového hlaseni "Nadproud". Poté se motor
zrychli na referenéni otaCky pfi nastaveném zrychleni. Tato synchronizaéni funkce
urCuje aktualni frekvenci otaceni pohonu prostfednictvim vyhledavaciho béhu v
provoznich rezimech 1 az 5.

Synchronizace v provoznich rezimech 10 az 15 je urychlena kratkymi zkuSebnimi
impulsy. Rotacni frekvence az 250 Hz se ur¢i béhem 100 ms az 300 ms. U vysSich
frekvenci je urcena nespravna frekvence a synchronizace selze. V provoznich
rezimech "Rychla synchronizace" nelze pfi vyhledavacim béhu urcit, zda pokus o
synchronizaci selhal.

0 - Vypnuto Synchronizace s rotujicim pohonem je deaktivovana.
Smér hledani je definovan znaménkem pred referenéni
hodnotou. Je-li zadana kladna referenéni hodnota (pole
otaceni ve sméru hodinovych rucic¢ek), hledani probiha v
kladném sméru (pole otaceni ve sméru hodinovych
rucicek), pfi zaporné referen¢ni hodnoté probiha hledani v
zaporném sméru (an-

pole otaceni ve sméru hodinovych rugicek).

Prvnim pokusem je synchronizace s pohonem v kladném
sméru (pole otaceni ve sméru hodinovych rucicek).
Pokud se tento pokus nezdafi, pokusi se synchronizovat
s pohonem v zaporném sméru (pole otaceni proti sméru
hodinovych rugicek).

Smér

1 - vyhledavani
podle zadané
referencni
hodnoty

Nejprve po sméru

2 - hodinovych rucicek,
pak proti sméru
hodinovych rucicek,
DCB

Prvnim pokusem je synchronizace s pohonem v
negativnim sméru (proti sméru hodinovych rucicek).
Pokud se tento pokus nezdafi, pokusi se synchronizovat
s pohonem v kladném di-

(pole otaceni ve sméru hodinovych rucicek).

Nejprve proti sméru

3 - hodinovych rucicek,
pak po sméru
hodinovych rugicek,
DCB

Synchronizace s pohonem se provadi pouze v kladném

4 - Pouze ve sméru - e M h : ix
sméru (pole ota€eni ve sméru hodinovych rucicek).

hodinovych rucicek,

DCB
_ Pouze proti sméru Synchronizace s pohonem se provadi pouze pfi zaporné
ROdirb%&“ rucicek, di- rekci (pole otaeni proti sméru hodinovych rugicek).

Rychl synchronizace Pokus o synchronizaci s pohonem se provadi v kladném

10 - smeéru (pole otaceni ve sméru hodinovych ruci¢ek) a v
zaporném sméru (pole otaceni proti sméru
hodinovych rugicek).

Smér hledani je definovan znaménkem pred referenéni
hodnotou. Je-li zadana kladna referenéni hodnota (pole

1 - Rychla otaceni ve sméru hodinovych ruci¢ek), hledani probiha v
synchronizace podle | kladném sméru (pole otaceni ve sméru hodinovych
prednastavené rucicek), pfi zaporné referenéni hodnoté probiha hledani v
hodnoty zaporném smeéru (an-

pole otageni ve sméru hodinovych rucicek).

14 - Rychla Synchronizace s pohonem se provadi pouze v kladném
synchronizace, sméru (pole otaceni ve sméru hodinovych rucgicek).
pouzehodiny
Rychla Synchronizace s pohonem se provadi pouze pfi zaporné

15 - . h : i LN N
synchronizace, di- rekci (pole otaceni proti sméru hodinovych rucicek).
pouze proti
smeéru
hodinovych
rucicek
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Provozni rezimy 1, 4 a 5 ur€uji smér otaceni pro vyhledavaci béh a zamezuji
odchylnému sméru. Vyhledavaci chod muze pohony zrychlit kontrolou frekvence
otaceni, pokud maji pohony maly moment setrvacnosti a/nebo maly moment zatiZeni.
V provoznich rezimech 10 az 15 nelze vylougit, Ze pfi rychlé synchronizaci je uréen
nespravny smér otaCeni. Napfiklad mize byt uréena frekvence, ktera se nerovna nule,
prestoze je pohon v klidovém stavu. Pokud nedojde k nadproudu, pohon se
odpovidajicim zplsobem zrychli. Smér otaceni se urcuje v provoznich rezimech 11, 14
a15.

06/07
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Synchronizace zméni parametrizované chovani pfi startu vybrané kon- figurace. Pfikaz
start nejprve aktivuje vyhledavaci béh za G€elem uréeni frekvence otaceni pohonu. V
provoznich rezimech 1 az 5 se pro synchronizaci pouziva proud / jmenovity proud
motoru 647 jako procento jmenovitého proudu 371.

Ne. Popis Min. Max. Skutec¢nost.
647 | Proud / jmenovity proud motoru 1.00 % 100.00 % 70.00 %

Bezsenzorové fFizeni je pro vyhledavaci béh rozsiteno o Pl-regulator, ktery
reguluje parametrizovany proud / jmenovity proud motoru 647. Proporcionalni a
integracni ¢ast proudového regulatoru Ize nastavit prostrednictvim parametrd Zesileni
648 a Integraini Cas 649. Regulaéni funkce Ize deaktivovat nastavenim parametrti na

0.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
648 | Zesileni 0.00 10.00 1.00
649 | Integralni ¢as 0ms 1000 ms 20 ms

Pokud byl parametr pro synchronizaci Operation Mode 645 nastaven na provozni
rezim 1 az 5 (vyhledavaci béh), vyhledavaci béh se nespusti dfive, nez uplyne
doba demagnetizace 633.

Neni-li synchronizace s pohonem mozn4, je d o motoru v provoznich rezimech 1 az 5
po dobu trvani prfestavky po vyhledavacim béhu 646 pfiveden brzdny proud 631.
Vtisknuti stejnosmérného proudu nastaveného v parametrech stejnosmérné brzdy ma
za nasledek zahfati motoru a u motorG s vnitfni ventilaci by se mélo provadét pouze po
kratkou dobu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

646 | Prestavka. Cas po spusténi 0.0s 200.0 s 100s
vyhledavani

11.6 Polohovani

Polohovani se provadi v provoznim rezimu "Referenéni polohovani" prostfednictvim
definice polohovaci vzdalenosti nebo v provoznim rezimu "Polohovani napravy"
prostrednictvim definice polohovaciho uhlu.

Referencni polohovani vyuziva digitalni referenéni signal z volitelného zdroje signalu
pro polohovani pohonu nezavisle na otackach.

Polohovani napravy vyuziva digitalni referenéni signal ze snimace otacek.

Funkce "Referenéni polohovani" je k dispozici v konfiguracich 110, 410 a 210 a
aktivuje se vybé&rem provozniho rezimu 1 u parametru Provozni reZim 458.

Funkce "Polohovani napravy" je k dispozici v konfiguraci 210 (Provozni rezim 210 pro
parametr Konfigurace 30) a aktivuje se vybérem provozniho rezimu 2 pro parametr
Provozni reZim 458.

0 - Vypnuto Polohovani je vypnuté.

Polohovani z referenéniho bodu pomoci definice

polohové vzdalenosti (otaceni). Referenéni bod

se ziskava prosttednictvim zdroje signalu 459.

K dispozici v konfiguraci: 110, 210, 410.

Referenéni polohovani pomoci definice

2 - Umisténi naprav polohovaciho Uhlu, referenéni signal ze snimace
otacéek. K dispozici v konfiguraci: 210.

1 - Referenéni umisténi
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11.6.1 Reference Umisténi

Zpétnd vazba aktudlni polohy se vztahuje k otackdm motort, které se
vztahuiji k Casu referenéniho signalu. Presnost polohovani pro
realizovanou aplikaci zavisi na aktualni aktudini frekvenci 241, deceleraci (ve sméru
hodinovych rucicek) 421, poCtu paru poli 373, zvolené polohovaci vzdalenosti 460 a
parametrizovaném chovani fizeni.

Vzdalenost mezi referenénim bodem a pozadovanou polohou je tfeba definovat v
otakach motoru. Vypocet ujeté vzdalenosti se provadi pomoci zvolené polohovaci
vzdalenosti 460 podle aplikace.

Nastaveni 0,000 U pro polohovaci vzdalenost 460 zpUsobi okamzité zastaveni
pohonu podle zvoleného zpasobu zastaveni pro provozni reZim 630.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

460 | Vzdalenost polohovani 0.000 U 1000000.000 U 0.000 U

Parametr skute¢né hodnoty Rotations 470 usnadriuje nastaveni a optimalizaci funkce.
Zobrazené otacky motoru by mély odpovidat polohovaci vzdalenosti 460 v pozadované
poloze.

Minimalni pocet otaek potfebnych k dosazeni pozadované polohy zavisi na
skuteCné fiekvenci 241 a zpomaleni (ve sméru hodinovych ruCiek) 421 (nebo
zpomaleni proti sméru hodinovych ruCiCek 423), jakoZ i na poCtu part poll 373
motoru.

f2 Unmin = minimalni pocet otacek f
= — = skuteCna frekvence 241
Umin =5 . 4. a = zpomaleni 421 (423)
p p = poCet pért p6ll 373 motoru

Pfiklad: f =20 Hz, a=5Hz/s, p =2 = Uy, = 20

PFi aktualni frekvenci 20 Hz a zpomaleni 5 Hz/s je tfeba nejméné 20 otacek, nez se
pohon zastavi v pozadované poloze. To je minimalni hodnota pro polohovaci vzdalenost
460, kratSi polohovaci vzdalenost neni mozna. Ma-li byt pocet otaek do pozadované

bod.

Digitalni signal pro snimani referenéniho bodu a logického spojeni Ize nastavit pomoci
parametru Zdroje signalu 459. Propojeni digitalnich vstupt S2IND, S3IND a S6IND s
dal$imi funkcemi je tfeba zkontrolovat podle zvolené Fkonfigurace 30 (napf. v
konfiguracich 110 a 210 je digitalni vstup S2IND propojen s funkci "Zahajeni
pravotocivého chodu").

Signdly pro polohovani a chovani pfi zastaveni by nemély byt pfifazeny stejnému
digitalnimu vstupu.

2 - S2IND, klesajici hrana Polohovani za¢ina zménou logického signalu z 1
3 - S3IND, klesajici hrana (HIGH) na 0 (LOW) v referenénim bodé.

6 - S6IND, klesajici hrana

Polohovani za€ina zménou logického signalu z 0

1x - SxIND, vzestupna hrana (LOW) na 1 (HIGH).

2x - SxIND, vzestupné/spadové Polohovani za€ina zménou logického signalu.

hrana
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Ziskavani referencéni polohy prostfednictvim digitalniho signalu muaze byt ovlivnéno
proménlivou mrtvou dobou béhem ¢&teni a zpracovani fidiciho pfikazu. Doba Sifeni
signalu je kompenzovana kladnou hodnotou pro korekci signélu 461. Je-li nastavena
zaporna korekce signalu, zpracovani digitalniho signalu se zpozdi.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

461 | Korekce signalu -327,68 ms +327,67 ms 0,00 ms

Vlivy na polohovani, které zavisi na pracovnim bodé&, Ize empiricky korigovat pomoci
parametru Korekce zatiZeni 462. Pokud neni dosaZeno pozadované polohy, prodluZuje
se interval zpozdéni o kladnou hodnotu korekce zatizeni. Vzdalenost mezi referenénim
bodem a pozadovanou polohou se prodlouzi. Zaporné hodnoty urychluji brzdny proces
a zkracuji polohovaci vzdalenost. Hranice zaporné korekce signalu vyplyva z aplikace a
polohovaci vzdalenosti 460.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

462 | Korekce zatizeni -32768 +32767 0

Chovani polohovani po dosazeni pozadované polohy pohonu | ze definovat pomoci
parametru Cinnost po polohovani 463.

Pohon je zastaven s chovanim pfi zastaveni

0 - Konec polohovani Provozni reZim 630.

Pohon je zastaven az do pfisti hrany signalu; s
1 - Cekani na signal o poloze novou hranou polohového signalu je
akcelerovan.

v pfedchozim sméru otaceni.

Pohon je drzen az do dalSi hrany signalu; s novou

2 - Obraceni o novou hranu hranou polohového signalu je urychlen v.
v opacném sméru otaceni.

3 - Polohovani; vypnuto Pohon se zastavi a vykonovy stupen ménice se

vypne.
Pohon je zastaven na ekaci dobu 464;

4 - Spusténi podle ¢asové po uplynuti ¢ekaci doby se zrychli v

kontroly pfedchozim sméruotadeni.
Pohon je podrzen po Cekaci dobu 464; po

5 - Zpétny chod podle ¢asové uplynuti této Cekaci doby je moZné

kontroly Sekaci doby se zrychli v opaéném sméru otaceni.

Dosazena poloha mize byt udrzovana po dobu Cekaci doby 464, poté az do zrychleni
pohonu podle provozniho rezimu 4 nebo 5.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

464 | Cekaci doba 0Oms 3600000 ms 0ms

110
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Na obrazku je znazornéno, jak se provadi polohovani na nastavenou polohovaci
vzdalenost. Polohovaci vzdalenost zlstava pfi riznych hodnotach frekvence konstantni.
V referenénim bodé je generovan polohovy signal Sp.si . Pocinaje frekvenci frax , je
polohovani provadéno pfi nastaveném zpomaleni (ve sméru hodinovych ruCiCek) 421.
PFi nizsi hodnoté frekvence f; zustava frekvence po urcitou dobu konstantni, nez se
pohon zastavi pfi nastavené deceleraci.

Pokud je béhem zrychlovani nebo zpomalovani stroje spusténo polohovani signalem
Seosi , zachova se frekvence v dobé polohovaciho signalu.

fA
|
f,
Zpomaleni ( ve sméru
odinovych rucicek) 421
f
st T Digitalni vstup
6 >

t
Ptiklady referen¢niho polohovani v zavislosti na zvoleném nastaveni parametru.

- Referenéni bod je registrovan podle parametru Zdroje signalu 459
v provoznim rezimu 16-S6IND, vzestupna hrana signalu na digitalnim vstupu 6.

- Polohovaci vzddlenost 460 s hodnotou parametru 0.000U (vychozi) definuje pfimé
zastaveni pohonu s chovanim zpomaleni zvolenym v parametru Op- eration
Mode 630 a zvolenym Deceleration (Clockwise) 421. Pokud je nastavena
polohovaci vzddalenost 460, polohovani se provede pfi nastaveném zpomaleni.

- Korekce signalu 461 doby $ifeni signalu z méficiho bodu do ménice frekvence se
nepouzije, pokud je nastavena na 0 ms.

- Korekce zatizeni 462 mGze kompenzovat chybné polohovani chovanim zatéze. Ve
vychozim nastaveni je tato funkce deaktivovana, tj. nastavena na 0.

- Cinnost po polohovini 463 je definovana provoznim reZzimem 0-Konec
polohovani.

- Doba cekdni 464 se nezohledriuje, protoZe pro parametr Cinnost po polohovéni
463 je zvolen provozni rezim 0.

- Skute¢na hodnota Rotations 470 umozfiuje pfimé porovnani s pozadovanou
polohovaci vzdalenosti 460. V pfipadé odchylek Ize provést korekci signalu 461
nebo korekci zatizeni 462.
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11.6.2 Umisténi naprav

Pro polohovani napravy je povinny systém zpétné vazby. Ve vét$iné pfipadu je pro
vyhodnoceni zpétné vazby nutny také rozsifujici modul.. Volitelny rozsifujici modul a
provozni rezimy 1004 a 1104 pro parametr Provozni reZim snimaCe otaCek 2 493
umoznuji vyhodnoceni signalu snimace otacek s referenénim impulsem. Nastaveni
tohoto parametru je popsano v navodu k volitelnému rozsifujicimu modulu. Polohovani
se spusti, pokud je pfijat startovaci signal a frekvence klesne pod nastavitelnou mezni
hodnotu frekvence. Stroj se zastavi se zvolenym chovanim zastaveni pfi zadaném Ghlu
polohy.

Aby byla zajisténa spravna funkce polohovani napravy, mél by byt regulator otacek po
fizeném uvedeni do provozu optimalizovan. To je popsano v kapitole "Regulator
rychlosti".

Prostfednictvim parametru ReferenCni orientace 469 se zadava Uhel mezi
referenénim bodem a pozadovanou polohou.

Pokud se tato hodnota zméni, kdyz je stroj v klidu, polohovani se znovu provede s
frekvenci 0,5 Hz. K tomu je tfeba zvolit chovani pfi zastaveni u parametru Provozni
rezim 630, ktery vtiskne rozb&hovy proud bud trvale, kdyzZ je pohon v klidu, nebo po
dobu zastaveni (viz kapitola "Chovani pfi zastaveni”).

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

469 | Referencni orientace 0.0° 359.9° 0.0°

Pozor! Béhem polohovani mlze dojit ke zméné sméru otaceni pohonu bez
ohledu na to, zda byl aktivovan pfikaz Start po sméru nebo proti
sméru hodinovych rucicek.

Ujistéte se, ze zména sméru otaceni nemuze zpGsobitZ4a d n é osobni
ani materialni Skody.

Polohovani se spousti pfikazem Start ze zdroje signalu (napf. digitalniho vstupu), ktery
musi byt pfifazen parametru Start polohovani napravy 37. Zdroj signalu Ize vybrat z
provoznich rezim( pro digitalni vstupy popsanychvkapitole " Digitalni vstupy".
Polohovani se spusti za podminky, Ze skuteCna firekvence 241 vystupniho signa- lu je
niz8i nez hodnota zadana v parametru Polohovaci frekvence 471. V disledku chovani
pfi zastaveni klesne skute¢na frekvence pod polohovaci frekvenci.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.

471 | Frekvence polohovani 1,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz

Prostifednictvim parametru Max. polohova chyba 472 lze nastavit maximalni
pfipustnou odchylku od referencni orientace 469.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.

472 | Maximalni polohovéa chyba 0.1° 90.0° 3.0°
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Prostfednictvim parametru Casové konstanty polohovani contr. 479 Ize nastavit
Casovou konstantu pro kontrolu polohové chyby. Hodnotu ¢asové konstanty je tfeba
zvysit, pokud béhem polohovani dochazi ke kmitani pohonu kolem referenéni
orientace.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

Regulator polohovani s

479 Casovou konstantou

1,00 ms 9999,99 ms 20,00 ms

Aby bylo zajiSténo udrzeni nastavené polohy pfi zatizeni zatéznym momentem, je
tfreba u parametru Provozni reZim 630 zvolit chovani pfi zastaveni, které pfi zastaveni
pohonu pfivadi rozbéhovy proud bud trvale, nebo po d o b u zastaveni.

Stavové hlaseni "60-Arrived at desired Position", které se zobrazi po dosazeni

referenéni orientace, Ize pfifadit digitdlnimu vystupu. Zprava je vyvedena za

nasledujicich podminek:

- Provozni rezim 2 (polohovani napravy) pro parametr Provozni rezim 458 je
nastaven.

- Na digitalnim vstupu S1IND se zapne uvolfiovaci signal regulatoru.

- Aktivuje se funkce Start Positioning of Axle 37.

- Je aktivovano monitorovani snimace otacek, j. je zvolen provozni rezim 2
(chybové hlaseni) pro parametr Provozni rezim 760 monitorovani snimace
otacek.

- Pro vstup snimace otacek je zvolen provozni rezim 1004 nebo 1104 (¢tyfnasobné
vyhodnoceni s referenénim impulsem).

- Skutecna frekvence 241 je niz$i nez 1 Hz.

- Odchylka aktualni polohy od referen¢ni orientace je mensi nez maximdalni
polohova chyba 472.

Aktudini polohu po spusténi polohovani napravy 37 rozpozna frekvenéni ménic takto:

- Béhem uvadéni do provozu se po zapnuti ménice frekvenceprovede
vyhledavaci rezim na 3 otacky pfi frekvenci otaceni 1 Hz, aby se zjistil referenéni
signal. Jakmile byl referen¢ni signal dvakrat rozpoznan, pohon se nastavi do
referencni orientace 469.

- Pokud se motor otacel jiz pfed zapnutim polohovani napravy, polohovani do
referencni orientace 469 se provede bez rezimu hledani, protoze poloha
referen¢niho bodu jiz byla zjiSténa frekvenénim méni¢em.

Pokud se polohovani provadi po povoleni fidici jednotky a povelu ke spusténi,
kdyZz je motor v klidovém stavu:

- Pokud je hodnota pro referenéni orientaci vy$si nez dfive nastavena hodnota, motor se
nastavi do referencni orientace ve sméru hodinovych rucicek.

- Motor se nastavi proti sméru hodinovych rugi¢ek na referenéni orientaci, pokud je
hodnota pro referenéni orientaci niz$i nez dfive nastavena hodnota.

Smysl ota¢eni béhem polohovani je nezavisly na tom, zda byl aktivovan Start ve
sméru hodinovych ruci¢ek nebo Start proti sméru hodinovych rucicek.

Doba potfebna k dosazeni referenéni orientace zavisi na:

- Skute¢na frekvence

- Frekven¢ni rampa pro zpomaleni

- Uhel natogeni k referenéni orientaci

- Maximalni polohova chyba

- Regulator polohovani s €asovou konstantou
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12 Chovani pfi chybach a varovani

Provoz frekvenéniho ménice a pfipojené zatéze je pribézné monitorovan. Monitorovaci
funkce je tfeba parametrizovat s pfislusnymi meznimi hodnotami specifickymi pro
danou aplikaci. Pokud byly mezni hodnoty nastaveny pod mezni hodnotu vypnuti
ménice frekvence, Ize v pfipadé vydani vystrazného hlaseni vhodnymi opatfenimi
zabranit chybnému vypnuti.

Vystrazné hlaseni se zobrazuje na LED diodach ménice frekvence a Ize jej vy Cist
na fidici jednotce prostiednictvim parametru Vystrahy 269 nebo vyvést na néktery z
digitalnich Fidicich vystupt.

12.1 Pretizeni Ixt

PFipustné chovani pfi zatizeni zavisi na rdznych technickych udajich frekvenénich
ménich a okolnich podminkach.

Zvolend spinaci firekvence 400 definuje jmenovity proud a dostupné pretizeni po dobu
jedné sekundy, resp. Sedesati sekund. Vystrazny limitkrdtkodo b ého Ixt405a
vystraZny limit dlouhodobého Ixt 406 je treba parametrizovat odpovidajicim zplisobem.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
405 | Varovny limit Kratkodoby Ixt 6 % 100 % 80 %
406 | Varovny limit Dlouhodoby Ixt 6 % 100 % 80 %
12.2 Teplota

Okolni podminky a rozptyl vykonu v aktudlnim pracovnim bodé vedou k
zahfivani ménice frekvence. Aby se predesSlo chybnému vypnuti ménice
frekvence, je tfeba parametrizovat vystraZnou mezni teplotu chladiCe 407 jako mezni
teplotu chladiCe a vystraZnou mezni teplotu uvnitf 408 jako mezni teplotu uvnitf.
Hodnota teploty, pfi které se vypiSe vystrazné hlaseni, se vypocita z teplotni meze
zavislé na typu minus nastavena vystrazna mez.

Mezni hodnoty vypnuti frekvenéniho ménice jsou vnitfni teplota 65 °C a teplota
chladi¢e v rozmezi 80 °C az 90 °C.

Ne. Popis Min. Max. Skutec¢nost.
407 | Varovani Limit Heat Sink Temp. -25°C 0°C -5°C
408 | Varovani Limitni vnitfni teplota -25°C 0°C -5°C
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12.3 Stav ridici jednotky

Zasah fidici jednotky muZe byt indikovan prostfednictvim fidici jednotky nebo LED
diod. Zvoleny zplsob fizeni a odpovidajici monitorovaci funkce zabraruji vypnuti
ménice frekvence. Zasah funkce méni provozni chovani aplikace a mize byt zobrazen
stavovymi hlaSenimi pomoci parametru Controller Status 275. Mezni hodnoty a
udalosti, které vedou k zasahu odpovidajiciho regulatoru, jsou popsany v pfislusnych
kapitolach.

Chovani pfi zasahu fidici jednotky se konfiguruje pomoci parametru
Stavova zprava ridici jednotky 409.

Zasah kontrolora se neuvadi.
0 - Zadna zprava Regulatory ovliviiujici provozni chovani jsou zobrazeny v
parametru Controller status 275.

Omezeni Fidici jednotkou se zobrazi jako varovani

1 - Stav varovani Fidici jednotky.

11— Stav varovani a Omezeni Fidici jednotkou se zobrazi jako varovani
LED fidici jednotkou a LED diodami.

Seznam regulator( a dal$i moznosti vyhodnoceni stavu regulator(i naleznete v kapitole
14.3.7 Vystrazna maska a v kapitole 20.3 Stav regulatoru.

12.4 Kompenzace IDC Limit

Na vystupu ménice frekvence se mize vyskytovat stejnosmérna slozka vystupniho
proudu v disledku nesymetrie. Tuto stejnosmérnou slozku napéti Ize kompenzovat
pomoci ménic¢e frekvence. Maximalni vystupni napéti kompenzace se nastavuje
pomoci pa- rametru IDC Compensation Limit 415. Pokud je pro kompenzaci
stejnosmeérné slozky napéti potfeba vy$Si napéti, nez je nastaveny limit, vyvola se
chyba "F1301 IDC COMPENSATION".

Pokud k této zavadé dojde, je tfeba zkontrolovat, zda je zatéZ vadna. Pfipadné je
nutné zvysit mezni napéti.

Pokud je parametr /IDC Compensation Limit 415 snizen na nulu, je kompenzace
stejnosmérného proudu deaktivovana.

Ne. Popis Min. Max. Skutec¢nost.
157
415 | Kompenzacni limit IDC 0.0V 1.5V 0.02

Tovarni nastaveni parametru Limit IDC compensation 415 zavisi na nastaveni pa- rametru
Configuration 30:

) Konfigurace 1xx

2) Konfigurace 2xx / 4xx

12.5 Vypinani frekvence Limit

Maximalni pfipustnou vystupni frekvenci ménie frekvence lIze nastavit pomoci
parametru Frequency Switch-Off Limit 417. Pokud je tato mezni frekvence pfekro¢ena
statorovou frekvenci 210 nebo skutecnou frekvenci 241, ménic frekvencese vypne
a zobrazi se chybové hlaseni "F1100".

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

417 | Frekvencni limit vypnuti 0,00 Hz 999,99 Hz 999,99 Hz
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12.6 Teplota motoru

Konfigurace fidicich svorek zahrnuje sledovani teploty motoru. Funkci monitorovani Ize
parametrizovat podle konkrétni aplikace prostfednictvim parametru Motor Temp.
Provozni reZim 570. Integraci do aplikace zlepSuje provozni rezim se zpozdénym

vypnutim.
0- Vypnuto Kontrola teploty motoru je vypnuta.
1. Therm.-Cont.: Kriticky bod provozu zobrazuje fidici jednotka a parametr
Pouze Vystrahy 269.
varovani
Porucha vypnuti se zobrazi zpravou F0400. Vypnuti
2 - Vypinani chyb poruchy Ize potvrdit prostfednictvim fidici jednotky nebo
digitalniho vstupu.
Therm.-Cont.: Vypnuti poruchy podle provozniho rezimu 2 se zpozdi o
3- Vyp. o 1 min. jednu minutu.
zpozdéné
Therm.-Cont.: Vypnuti pfi poruse podle provozniho rezimu 2 se zpozdi
4 - Vypnuti se o pét minut.
zpozdénim 5
min.
Therm.-Cont.: Vypnuti pfi poruSe podle provozniho rezimu 2 se zpozdi
5- Vypnuti se o deset minut.
zpozdénim 10
min.

Prosttednictvim parametru Therm. Contact 204 Ize propojit digitalni vstupni signal s
parametrem Motor Temp. Provozni reZim 570.

12.7 Faze Selhani

Porucha jednoho ze tfi motord nebo sité mize vést k poskozeni ménice frekvence,
motoru a mechanickych soucasti pohonu. Aby se pfedeSlo poskozeni téchto
komponent, sleduje se vypadek fazi. Parametr Dohled nad fazemi 576 umoZiiuje
nastavit chovani v pfipadé poruchy.

sit V pfipadé vypadku faze dojde po 5 minutach k
10 - Vypinani chyb vypnuti poruchy, zobrazi se porucha F0703. Béhem
této doby se zobrazi vystrazné hlaseni A0100.
Dohled faze vypne ménic frekvence:
- v pfipadé poruchy faze motoru se okamzité zobrazi

1 - Vypnuti poruchové hlaseni F0403,
chybového - po 5 minutach v pfipadé vypadku sitové faze; zobrazi
vypinace sité a se poruchové hlaseni FO703.
motoru

20 - Vypnuti V pfipadé vypadku sitové faze se pohon po 5 minutach
sité zastavi, zobrazi se porucha F0703.
Vypnuti sits a Jednotka je zastavena:

21- WY - v pfipadé vypadku faze motoru okamzité,

motoru - po 5 minutach v pfipadé vypadku sitové faze.
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12.8 Automatické potvrzeni chyby

Automatické potvrzovani chyb umoznuje potvrzeni poruch Nadproud F0500,
Nadproud F0507 a Prepéti FO700 bez zasahu nadfazeného Fidiciho systému nebo
uzivatele. Pokud se vyskytne néktera z téchto chyb, méni¢ frekvence vypne vykonové
polovodice a vy¢ka po dobu definovanou parametrem Restart Delay 579. V pfipadé, ze
se vyskytne néktera z téchto chyb, méni¢ frekvence vypne vykonové polovodic¢e a
vy¢ka po dobu definovanou parametrem Restart Delay 579. Pokud je tfeba chybu
potvrdit, ur¢i se otacky stroje pomoci funkce rychlého zachyceni a synchronizuji se s
otacejicim se strojem. Automatické potvrzeni chyby vyuZiva provozni rezim rychlého
zachyceni bez ohledu na parametr pro vyhledavaci chod, Provozni reZim 645. Je tieba
dodrzovat informace uvedené o této funkci v kapitole "Vyhledavaci chod".

S parametrem Allowed No. of Auto-Acknowl. 578 mulzete definovat pocet
automatickych potvrzeni chyb, ktera jsou povolena béhem 10 minut.

Opakované potvrzeni nad pfipustny pocet béhem 10 minut bude mit za nasledek
vypnuti frekvenéniho ménic¢e. Chyby Nadproud F0500, Nadproud FO0507 a Prepéti
FO700 maji samostatné &itace potvrzeni chyb.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

578 | Povoleny pocet automatickych 0 20 5
potvrzeni.

579 | Zpozdéni restartu 0ms 1000 ms 20 ms
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13 Referenéni hodnoty

Frekvencni ménice fady ACT lIze konfigurovat podle konkrétni aplikace a umozriuji
pfizplsobit hardwarovou a softwarovou strukturu modulu konkrétnimu zakaznikovi.

13.1 Frekvence Limity

Vystupni frekvence méni¢e frekvence, a tedy i rozsah nastaveni otacek, jsou
definovany parametry Minimaini frekvence 418 a Maximaini frekvence 419. Prislu§né
metody regulace pouzivaji tyto dvé mezni hodnoty pro Skélovani a vypocet
frekvence.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
e 3,50 Hz "

418 | Minimalni frekvence 0,00 Hz 999,99 Hz 0,00 Hz?

419 | Maximalni frekvence 0,00 Hz 999,99 Hz 50,00 Hz

Tovarni nastaveni zavisi na nastaveni parametru Configuration 30:
1) 3,5 Hz v konfiguracich 1xx, 4xx
2) 0,00 Hz v konfiguracich 2xx

13.2 Slip Frekvence

V pfipadé polné orientovanych regula¢nich metod zavisi slozka proudu vytvarejici
to€ivy moment a tim i frekvence skluzu tfifazového stroje na pozadovaném
to¢ivém momentu. Metoda fizeni orientovana na pole obsahuje také parametr skluzova

frekvence 719, ktery omezuje kroutici moment pfi vypoétu modelu stroje. Jmenovity

skluz vypocteny ze jmenovitych parametrd motoru je omezen v souladu s parametrem
Slip Fre- quency 719, ktery je parametrizovan v procentech.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

719 | Frekvence skluzu 0% 10000 % 250 %

13.3 Procentni hodnota Limity

Rozsah nastaveni procent je definovan parametry Minimaini referencéni
procento 518 a Maximalni referenéni procento 519. PFislusné Fidici metody pouzivaji
tyto dvé mezni hodnoty pro $kalovani a vypocet frekvence.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
518 | Minimalni referenéni procento 0.00 % 300.00 % 0.00 %
519 | Maximalni referenéni procento 0.00 % 300.00 % 100.00 %
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13.4 Referencni frekvence Kanal

RUzné funkce pro definovani referenéni frekvence jsou propojeny pres kanal referenéni
hodnoty frekvence. Zdroj referencni frekvence 475 uréuje aditivni pfifazeni dostupnych

zdroju referenénich hodnot v zavislosti na instalovaném hardwaru.

1 - Abs. Analogova hodnota
MFI1A

Zdrojem referen¢ni hodnoty je multifunkéni
vstup 1V provoznim reZimu 452 - Analogovy
signal.

10 - Abs. Val. Pevna frekvence
(FF)

Pevna frekvence podle pfepinale Fixed Fre-
quency Change-Over 1 66 a Fixed frequency
pfechod na euro 2 67 a aktualni soubor dat.

11 - Abs. Hodnota MFI1A + FF

Kombinace provoznich rezimt 10 a 1.

20 - Abs. Hodnota Motorpoti (MP)

Zdrojem referen¢nich hodnot je funkce Frekvence
Motorpoti Up 62 a frekvence Motorpoti Down
63.

21 - Abs. Hodnota MFI1A + MP

Kombinace provoznich rezimt 20 a 1.

Abs.Val. Snimac¢ rychlosti 1

30- "F1)

Frekvenéni signaly v provoznim reZimu 490
jsou vyhodnoceny jako referenéni hodnota.

31 - Abs. Val. MFI1A + F1

Kombinace provoznich rezim( 30 a 1.

3. Abs. Vstupni frekvence
opakovani (F3)

Frekvenéni signal na digitalnim vstupu podle
provozniho reZimu 496 pro opakovani
vstupni frekvence.

33 - Abs. Val. MFI1A + F3

Kombinace provoznich rezimu 1 a 32.

40 - Abs. Hodnota Motorpoti (KP)

Ridici jednotka KP 500 je zdrojem referen&nich
hodnot, tlacitka A pro zvySeni frekvence
a V¥ pro snizeni frekvence.

41 - Abs. Hodnota MFI1A + KP

Kombinace provoznich rezimu 40 a 1.

Abs. Val. . . S
80 - MFI1A + FF + KP + F1 + F3 | Kombinace provoznich rezimu 1, 10, ‘f?' B2+
+ (EM-S1INA)D rozSifujici modul analogového vstupu)? .
Abs. Val. Kombinace provoznich rezimt 1, 10, 40,
81-MFIMA+FF + KP + F1 + F3 | 30, 32
+ (EM-S1INA)"D (+ rozsifujici modul analogového vstupu)? .
Abs. Val. Kombinace provoznich rezimt 1, 10, 40, 32 (+

82 - MFI1A + FF + KP + F3
+(F2)? + (EM-STINA))

absolutni snimac otacek 2 (F2))2
(+ rozsifujici modul analogového vstupu)' .

Abs. Val.
89 - MFI1A + FF + KP + F1 + F3
+ (F2)? + (EM-S1INA)D

Kombinace provoznich rezimt 1, 10, 40,
30, 32(+ absolutni snimac otacek 2 (F2))? (+
rozs$ifujici modul analogového vstupu)® .

Abs. Val. MFI1A + FF + MP

90 LF3 + (EM-S1INA)"

Kombinace provoznich rezimt 1, 10, 20, 32 (+
roz§ifujici modul analogového vstupu)? .

Abs. Val. MFI1A + FF + MP

91- L F1 + F3+ (EM-S1INA)Y

Kombinace provoznich rezimt 1, 10, 20, 30, 32
(+ rozsifujici modul analogového vstupu)? .

Abs. Val. MFI1A + FF + MP
92 - + F3 + (F2)2
+ (EM-S1INA)D

Kombinace provoznich rezimt 1, 10, 20, 32 (+
snimac absolutni rychlosti 2 (F2))?
(+ rozsifujici modul analogového vstupu)® .

Abs. Val.
99 - MFIMA + FF + MP + F1 +
F3 + (F2)? + (EM-S1INA)Y

Kombinace provoznich rezimt 1, 10, 20,
30, 32 (+ absolutni snimac otacek 2 (F2))? (+
rozsifujici modul analogového vstupu)? .

101 aZz 199

Provozni rezimy se znaménky (+/-).

1) Zdroj referenénich hodnot je k dispozici pouze v pfipadé, Ze je pfipojen rozsitujici modul s
analogovym vstupem. Informace naleznete v navodu k obsluze rozsifujiciho modulu.

2) Zdroj referenéni hodnoty je k dispozici pouze v pfipadé, Ze je pfipojen rozsifujici modul se vstupem

pro snimac otacek. Informace naleznete v navodu k obsluze rozsifujiciho modulu.
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13.4.1

Blokové schéma

Nasledujici tabulka popisuje softwarové pfepinace zobrazené na schématu zapojeni v

zavislosti n a zvoleném zdroji referenni frekvence 475.

P"r’;’i‘;rzn"' MFHMA | FF MP F1 F3 KP | Podepsat

1 1 Abs. hodnota
10 1 Abs. hodnota
1 1 1 Abs. hodnota
20 1 Abs. hodnota
21 1 1 Abs. hodnota
30 1 Abs. hodnota
31 1 1 Abs. hodnota
32 1 Abs. hodnota
33 1 1 Abs. hodnota
40 1 Abs. hodnota
41 1 1 Abs. hodnota
80 1 1 1 1 Abs. hodnota
81 1 1 1 1 1 Abs. hodnota
82 1 1 1 1 Abs. hodnota
89 1 1 1 1 1 Abs. hodnota
90 1 1 1 1 Abs. hodnota
91 1 1 1 1 1 Abs. hodnota
92 1 1 1 1 Abs. hodnota
99 1 1 1 1 1 Abs. hodnota
101 1 +/-
110 1 +/-
111 1 1 +/-
120 1 +/-
121 1 1 +/-
130 1 +/-
131 1 1 +/-
132 1 +/-
133 1 1 +/-
140 1 +/-
141 1 1 +/-
180 1 1 1 1 +/-
181 1 1 1 1 1 +/-
182 1 1 1 1 +/-
189 1 1 1 1 1 +/-
190 1 1 1 1 +/-
191 1 1 1 1 1 +/-
192 1 1 1 1 +/-
199 1 1 1 1 1 +/-
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13.5 Referencni procento Kanal

Kanal referenénich procent kombinuje rizné zdroje signalu pro definovani referenénich
hodnot. Procentualni  8kalovani usnadriuje integraci do aplikace a
zohlednuje rGzné procesni parametry.

Zdroj referenCnich procent 476 urCuje aditivni pfifazeni dostupnych zdroju
referenénich hodnot v zavislosti na instalovaném hardwaru.

Zdrojem referen¢ni hodnoty je multifunkéni vstup

1~ Abs. Analogova hodnota 1 v provoznim reZimu 452 - Analogovy signal.

MFI1A

Procento podle pevného procenta zmény 175,
10 -Abs. Oprava. Perc. Val. (FP) | pevného procenta zmény 1 75, pevného procenta
zmény 1 75, pevného procenta zmény 1 75,
pevného procenta zmény 1 75, pevného procenta
zmény 1 75.

2 76 a aktualni soubor dat.

11 -Abs. Hodnota MFI1A + FP Kombinace provoznich rezim( 1 a 10.

Zdrojem referen¢nich hodnot je funkce Procento
20 - Abs. Hodnota Motorpoti (MP) | Motorpoti Up 72 a Procento Motorpoti
Dole 73.

21 - Abs. Hodnota MFI1A + MP Kombinace provoznich rezimu 1 a 20.

Frekvencni signal na digitalnim vstupu v souladu
s provoznim reZimem 496 opakovaci volnosti.
vstupni frekvence.

3. Abs. Vstupni frekvence
opakovani (F3)

33 - Abs. Val. MFI1A + F3 Kombinace provoznich rezimu 1 a 32.

90 - Abs. Hodnota MFI1A + FP + | Kombinace provoznich rezimt 1, 10, 20, 32 (+
MP +F3 (+ EM-S1INA) " | analogovy vstup rozsifujiciho modulu)? .

101 az 190 Provozni rezimy se znaménky (+/-).

) Zdroj referenéni hodnoty je k dispozici pouze v pfipadé, Ze je pfipojen volitelny
rozsifujici modul s analogovym vstupem. Informace naleznete v navodu k obsluze
rozSifujiciho modulu.

13.5.1 Blokové schéma

Nasledujici tabulka popisuje softwarové pfepinace zobrazené na schématu zapojeni v
zavislosti n a zvoleném referenCnim procentudélnim zdroji 476.

Provgznl MFEIHA FP MP F3 Podepsat
rezim

1 1 Abs. hodnota
10 1 Abs. hodnota
7 1 1 Abs. hodnota
20 1 Abs. hodnota
1 1 1 Abs. hodnota
32 1 Abs. hodnota
33 1 1 Abs. hodnota
90 1 1 1 1 Abs. hodnota
101 1 +-
110 1 -
ik i 1 h
120 1 B
121 1 1 *-
132 1 -
133 1 1 -
190 1 1 1 ! i
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13.6 Pevné referencni hodnoty

Pevné referenéni hodnoty je tfeba parametrizovat jako pevné frekvence nebo pevné
procentni hodnoty podle konfigurace a funkce.

Znaménka pevnych referenénich hodnot uréuji smér otaceni. Kladné znaménko
znamena otaceni ve sméru hodinovych ruci¢ek, zaporné znaménko znamena otaceni
proti sméru hodinovych ruci¢ek. Smér Ize zménit pomoci znaménka pouze tehdy, je-li
zdroj referenCni frekvence 475 nebo zdroj referenCnich procent 476 parametrizovan na
provozni rezim se znaménkem (+/-). Smér otaceni Ize také zadat pomoci digitalnich
zdroju signalu jako znaménko parametrt Start Clockwise 68 a Start Anticlockwise 69.
Pevné referencni hodnoty je tfeba parametrizovat ve &tyfech datovych sadach a
pfifadit je dalS$im zdrojim prostfednictvim kanalu referen¢nich hodnot. Pouziti
funkci Data Set Change-Over 1 70 a Data Set Change-Over 2 71 tak umoZiiuje
nastaveni 16 pevnych referen¢nich hodnot.

13.6.1 Pevné Frekvence

Ctyti pevné frekvence definuji referenéni hodnoty, které se vybiraji pomoci parametri
Fixed Frequency Change-Over 1 66 a Fixed Frequency Change-Over 2 67. Parametr
Reference Frequency Source 475 definuje s¢itani riznych zdroji v kanalu referenénich
frekvenci.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
480 | Pevna frekvence 1 -999,99 Hz | 999,99 Hz 0,00 Hz
481 | Pevna frekvence 2 -999,99 Hz | 999,99 Hz 10,00 Hz
482 | Pevna frekvence 3 -999,99 Hz | 999,99 Hz 25,00 Hz
483 | Pevna frekvence 4 -999,99 Hz | 999,99 Hz 50,00 Hz

Kombinaci logickych stavl rezimd pfepinani pevnych frekvenci 1 a 2 Ize zvolit pevné
frekvence 1 az 4:

52;35;7:’;68 ;’f;l’,ig; elkzvesr.';e Funkce / aktivni pevna hodnota
0 0 Pevna frekvence 1 480
1 0 Pevna frekvence 2 481
1 1 Pevna frekvence 3 482
0 1 Pevna firekvence 4 483

0 = rozepnuty kontakt 1 = kontakt sepnuty

13.6.2 JOG- Frekvence

Funkce JOG je soucasti funkci pro ovladani hnaciho mechanismu prostfednictvim
fidici jednotky. Pomoci tlacitek se Sipkami muzete v rdmci funkce ménit frekvenci JOG.
Frekvence vystupniho signalu se nastavi na zadanou hodnotu, pokud je stisknuta
klavesa FUN. Pohon se spusti a stroj se ota¢i pfi nastavené frekvenci JOG 489. Pokud
byla frekvence JOG zménéna pomoci klaves se Sipkami, tato hodnota se ulozi.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

489 | JOG-Frekvence -999,99 Hz | 999,99 Hz 5,00 Hz
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13.6.3 Pevna procenta

Ctyti procentni hodnoty definuji referenéni hodnoty, které se vybiraji pomoci parametrdi
Pevné procentni zména 1 75 a Pevna procentni zména 2 76. Parametr Reference
Percentage Source 476 definuje séitani raznych zdroji v referenénim procentualinim
kanalu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
520 | Pevné procento 1 -300.00 % 300.00 % 0.00 %
521 | Pevné procento 2 -300.00 % 300.00 % 20.00 %
522 | Pevné procento 3 -300.00 % 300.00 % 50.00 %
523 | Pevné procento 4 -300.00 % 300.00 % 100.00 %

Kombinaci logickych stavd rezimud pfepinani s pevnym procentem 1 a 2 Ize zvolit pevné
frekvence 1 az 4:

vanep rocento vanep rocento Funkce / aktivni pevna hodnota
pfechodu na novou pfechodu na novou
hodnotu 1 75 hodnotu 2 76

0 0 Pevné procento 1 520

1 0 Pevné procento 2 521

1 1 Pevné procento 3 522

0 1 Pevné procento 4 523

0 = rozepnuty kontakt

13.7

1 = kontakt sepnuty

Frekvence rampy

Rampy uréuji, jak rychle se zméni hodnota frekvence, pokud se zméni referenéni
hodnota nebo po pfikazu start, stop nebo brzda. Maximalni pfipustnou hodnotu
rampy Ize zvolit podle aplikace a proudového odbéru motoru.

Pokud je nastaveni frekvenénich ramp pro oba sméry otaceni shodné, postaci
parametrizace pomoci parametr(t Zrychleni (ve sméru hodinovych ruliCek) 420 a
Zpomaleni (ve sméru hodinovych ruCiCek) 421. Hodnoty frekvenénich ramp jsou
prevzaty pro Acceleration Anticlockwise 422 a Deceleration Anticlockwise 423, pokud

byly parametrizovany na tovarni nastaveni -0,01 Hz/s.
Hodnota parametru 0,00 Hz/s pro zrychleni blokuje pfislusny s m é r otaceni.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

420 | Zrychleni (ve sméru hodinovych 0,00 Hz/s | 9999,99 Hz/s 5,00 Hz/s
rucicek)

421 | Zpomaleni (ve sméru hodinovych 0,01 Hz/s | 9999,99 Hz/s 5,00 Hz/s
rucicek)

422 | Zrychleni proti sméru hodinovych -0,01 Hz/s | 9999,99 Hz/s -0,01 Hz/s
rucicek

423 | Zpomaleni proti sméru hodinovych -0,01 Hz/s | 9999,99 Hz/s -0,01 Hz/s
rucicek
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Rampy pro nouzové zastaveni ve sméru hodinovych ruCiCek 424 a nouzové zastaveni
proti sméru hodinovych ruCiCek 425 pohonu, které maji byt aktivovany
prostfednictvim parametru pro chovani pfi zastaveni Provozni reZim 630, musi byt
zvoleny podle aplikace. Nelinearni (esovity) prbéh ramp neni v pfipadé nouzového
zastaveni pohonu aktivni.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

424 | Nouzové zastaveni ve sméru 0,01 Hz/s | 9999,99 Hz/s 5,00 Hz/s
hodinovych ruci¢ek

425 | Nouzové zastaveni proti sméru 0,01 Hz/s | 9999,99 Hz/s 5,00 Hz/s
hodinovych ruci¢ek

A

Otocné

pole ve Zpomaleni (ve smru hodinovych ruciéek) 421
sméru nebo
hodinovych hodinovych Nouzové zastaveni ve sméru hodinovych rucicek 424
rucicek ruCicek) 420
t
Zrychlent Zpomaleni proti sméru hodinovych rucicek 423
Oto&né pole (proti sméru nebo
proti sméru hodinovych Nouzové zastaveni proti sméru hodinovych rucicek 425
hodinovych ruéicek) 422
rucicek

Parametr Maximalni vedeni 426 omezuje rozdil mezi vystupem rampy a aktudini
skuteénou hodnotou pohonu. Nastavena maximalni odchylka pfedstavuje mrtvou dobu
Pokud je pohon silné zatiZzen a jsou zvoleny vysoké hodnoty zrychleni a zpomaleni,
mize se stat, Zze pfi zrychlovani nebo zpomalovani pohonu dojde k dosazeni
nastaveného limitu regulatoru. V takovém pfipadé pohon nemuze sledovat definované
zrychlovaci nebo zpomalovaci rampy. Pomoci funkce Maximum Leading 426 mUzete
omezit maximalni nabéh rampy.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
426 | Maximalni vedeni 0,01 Hz 999,99 Hz 5,00 Hz

Priklad: Pevna hodnota na vystupu rampy = 20 Hz, aktualni skuteéna hodnota
pohonu = 15 Hz, zvolené maximum Vedeni 426 = 5 Hz

Frekvence na vystupu rampy se zvy$i pouze na 15 Hz a dale se nezvySuje. Rozdil
(pfedstih) mezi hodnotou frekvence na vystupu rampy a aktualni skute€nou frekvenci
pohonu je timto zplisobem omezen na 5 Hz.

Zatizeni vznikajici pfi linedrnim zrychlovani pohonu se snizuje nastavitelnymi
modifikanimi rychlostmi (kfivka S). Nelinearni pribéh frekvence je definovan jako
rampa a udava Casovy rozsah, ve kterém se ma frekvence Fidit nastavenou rampou.
Hodnoty nastavené pomoci parametrl 420 az 423 jsou zachovany bez ohledu na
zvolené ¢asy rampy.
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Nastavenim doby rampy na 0 ms se deaktivuje funkce S kfivky a umoZzni se pouZiti
linedrnich ramp. Zména datové sady parametri v ramci faze zrychleni pohonu
vyzaduje definované prevzeti hodnot. Ridici jednotka vypo&itd hodnoty potfebné k
dosazeni referen¢ni hodnoty z poméru zrychleni a doby rampy a pouziva je az do
ukonceni faze zrychleni. Touto metodou se zabrani prekroceni referen¢nich hodnot a je
mozné provést zménu datové sady mezi extrémné odchylnymi hodnotami.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.

430 | Doba nabé&hu rampy ve sméru 0ms 65000 ms 0ms
hodinovych ruciéek

431 | Doba padu rampy ve sméru hodinovych 0ms 65000 ms 0ms
ruicek

432 | Doba nabéhu rampy proti sméru 0ms 65000 ms Oms
hodinovych ruciéek

433 | Doba nabé&hu rampy proti sméru 0ms 65000 ms 0ms
hodinovych ruciéek

Doba pédu rampy ve sméru hodinovych rusicek 431

Otocné
pole ve B
sméru % i
hodinovych p
rucicek A

Doba ngb&hu rampy ve sméru hodinovych mc;?)\:ao

Referenéni hodnota frekvence = 0,00 Hz

Otoéné pole ot
proti sméru
hodinovych
rucicek

Doba néb&hu rampy proti sméru hodinovych rucicek 432

Doba néb&hu rampy proti sméru hodinovych
rucicek 433

Priklad: Vypocet doby zrychleni pfi otaéeni ve sméru hodinovych rugic¢ek pfi
zrychleni od 20 Hz do 50 Hz (fmax) a zrychlovaci rampé 2 Hz/s pro
parametr Zrychleni (ve sméru hodinovych ruCiCek) 420. Parametr
Ramp Rise Time Clockwise 430 je nastaven na 100 ms.

Af
afr —

a,
50HzH20Hz

taufe —

15

twr = 15s+100 ms =
15,1s

taur = doba zrychleni
pravotocivé pole

Af = zména frekvence
zrychlovaci rampa

a, = zrychleni
Po sméru hodinovych rucic¢ek

v = doba nab&hu rampy ve sméru
hodinovych ruci¢ek

doba zrychleni + tauf
= doba nab&hu rampy
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13.8 Procentualni hodnota Rampy

Procentualni nabéh hodnoty méfi zménu referenéni hodnoty (v procentech) pro
pfislusnou vstupni funkci. Zrychleni a zpomaleni pohonu se parametrizuje
prosttednictvim frekvenénich ramp.

Chovani Gradient Percentage Ramp 477 odpovida funkci, kterdz o h l e d fn u j e
Casovou odezvu systému pohonu. Pokud je parametr nastaven na 0 %/s, je tato funkce
deaktivovana a ziska se pfima zména referen¢ni hodnoty pro nasledujici funkci.
Vychozi hodnota zavisi na parametru Konfigurace 30.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
477 | Procentudlni sklon rampy 0 %l/s 60.000 %/s X %ls

13.9 Blok Frekvence

V nékterych aplikacich je nutné referencni frekvence vypnout. Timto zplsobem se
zabrani rezonan¢nim bodim systému jako stacionarnim pracovnim bodim. Pa-
rametry 1. blokovaci frekvence 447 a 2. blokovaci frekvence 448 s parametrem
Frekvencni hystereze 449 definuji dva rezonanéni body.

Blokova frekvence je aktivni, pokud hodnoty parametr(i blokové frekvence a hystereze
frekvence nejsou rovny 0,00 Hz.

Oblast, ktera je hysterezi vymazana jako stacionarni pracovni bod, se prochazi co
nejrychleji podle zvolené rampy pro V. Pokud je vystupni frekvence omezena v
dusledku zvoleného nastaveni regulac¢nich parametrd, napf. pfi dosazeni proudového
limitu, prochazi se hysterezi se zpozdénim. Chovani referenéni hodnoty Ize urcit ze
sméru jejiho pohybu podle nasledujiciho schématu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
447 | 1. blokovaci frekvence 0,00 Hz 999,99 Hz 0,00 Hz
448 | 2. blokovaci frekvence 0,00 Hz 999,99 Hz 0,00 Hz
449 | Frekvenéni hystereze 0,00 Hz 100,00 Hz 0,00 Hz

vystupni referenéni hodnota
A

G

v
~

hystereze hystereze

v

>

interni

v
ibe'%k”yste'e referenéni hodnota

folock

v
fblock-hystereze
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13.10 Motor Potenciometr
Potenciometr motoru slouzi k fizeni ota¢ek motoru pomoci

e digitalni fidici signaly (funkce Motorpoti MP) nebo
« tlagitka Fidici jednotky KP 500 (funkce Motorpoti KP)

Ovladacim pfikazim nahoru/doll jsou pfifazeny nasledujici funkce:

Motorpoti (MP) Motorpoti (KP) Funkce
Nahoru Dole Nahoru Dole
0 0 } } Vystupni signal se nemeéni.
1 0 A } Vystu pvnll hoq _nota
se zvySuje pfi
nastaveném
nabéhu.
0 1 ) v Vystgpr}_l hodnota
klesa pfi
nastaveném
nabéhu.
Vystupni hodnota je vynulovana
1 1 A+V na pocate¢ni hodnotu.

0 = rozepnuty kontakt 1 = kontakt sepnuty
A V =tlacitka se Sipkami na Fidici jednotce KP 500

Funkci motorového potenciometru i jeho pfifazeni k dal§im zdrojim referencnich
hodnot Ize zvolit v pfislusnych kanalech referenénich hodnot prostfednictvim
parametrt ReferenCni zdroj frekvence 475 nebo ReferenCni zdroj procent 476.

Mozné pfifazeni zdroju referencénich hodnot naleznete v kapitolach "Referen¢ni kanal
frekvence" a "Referenéni procentni kanal" .

Dostupnost funkci "Motorpoti (MP)" a "Motorpoti (KP)" se v rdznych kanalech
referen¢nich hodnot lisi:

ReferenCni frekvence | ReferenCni procenta -
Zdroj 475 vék Zdroj 476
Motorpoti (MP) X X
Motorpoti (KP) X 0
X = funkce k dispozici 0 = funkce neni k dispozici

V zavislosti na aktivnim kanalu referenéni hodnoty je funkce pfifazena digitalnimu
signalu prostfednictvim parametrd Frequency Motorpoti Up 62, Frequency Motorpot.
Dolt1 63 nebo Procento Motorpo. Up T2, Percent Motorpoti Down 73.

Seznam dostupnych digitalnich signall naleznete v kapitole "Digitaini vstupy".
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Provozni reZim 474 funkce motorového potenciometru definuje chovani funkce v
riznych provoznich bodech ménice frekvence.

V provoznim rezimu neukladani potenciometru
0 - neni blokovani motoru (bez aretace) pfejde pohon pfi kazdém
spusténi na nastavenou minimalni referen¢ni
hodnotu.

V provoznim rezimu ukladani (latching) motor
prejde na referen¢ni hodnotu zvolenou pred

1 - zépadka vypnutim pfi startu. Referenéni hodnota se uloZi i
pfi vypnuti pfistroje.

Pro zménu datové sady kanalu referen¢ni hodnoty
sepouzije provoznirezim Motorpoti taking
over. Pouziva se aktualni referen¢ni hodnota
prepnutim na funkci motorpoti.

Tento provozni rezim kombinuje chovani v
provoznim rezimu1la?2.

2 - Pfevzeti moci

3 - Prevzeti a zapnuti

13.10.1 Motorpoti (MP)

Funkci "Motorpoti (MP)" Ize parametrizovat pomoci parametrd Zdroj referenCni
frekvence 475 nebo Zdroj referenCnich procent 476.

Referencni kanal frekvence

Prostiednictvim digitalnich fidicich vstupt Ize nastavit pozadované funkce Frekvenéni
motorpoti Up 62 a

Frekvence Motorpot. Dole 63 jsou aktivovany.

Referenéni hodnoty jsou omezeny pomoci parametrll Minimalni fiekvence 418 a
Maximalni frekvence 419.

Referencni procentni kanal

Prostfednictvim digitalnich fidicich vstupu Ize ovladat pozadované funkce Procento
Motorpoti Up T2 a Procento Motorpot. Down T3 jsou aktivovany. Referenéni
hodnoty jsou omezeny prostfednictvim parametrld Minimalni procento 518 a
Maximalni procento 519.

13.10.2 Motorpoti (KP)

Funkce "Motorpoti (KP)" je k dispozici pouze v kanalu referencni frekvence. Funkci a
jeji pfitazeni k ostatnim zdrojum referenénich hodnot Ize zvolit pomoci parametru Zdroj
referenCnli frekvence 475.

Prostfednictvim tlacitek Fidici jednotky KP 500 Ize nastavit pozadované funkce
Frekvencni motorpoti Up 62 a FrekvenCni motorpot. Down 63 jsou aktivovany.
Referenéni hodnoty jsou omezeny pomoci parametrll Minimalni fiekvence 418 a
Maximalni frekvence 419.

Funkce se pouziva podle popisu v kapitole "Ovladani motoru UWFF oL
prostfednictvim fidici jednotky".

Kdyz je aktivni funkce Motorpoti (KP), zobrazi se "inPF" Hﬂﬂ
pro pravotocivy chod a "inPr" pro levoto€ivy chod.

ch B

=3
®

uﬂpr

[ ..

——

3
ch B
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Tlacitka fidici jednotky maji nasleduijici funkce:

A/Y

Zvyseni / snizeni frekvence.

ENT

Zména sméru otaceni nezavisle na fidicim signalu na svorkach
Clockwise S2IND nebo Anticlockwise S3IND.

ENT

1
sekunda

)

Ulozit vybranou funkci jako vychozi hodnotu. Smér otaceni s e neméni.

ESC

Zru$eni funkce a navrat do struktury nabidky.

FUN

Prepnuti z interni zadané hodnoty vP na frekvenci JOG; pohon se spusti.
Uvolnénim tlagitka pfepnete na dil¢i funkci a pohon zastavite.

RUN

Spusténi pohonu; alternativa k fidicimu signalu S2IND nebo S3IND.

STOP

Zastaveni pohonu; alternativa k fidicimu signalu S2IND nebo S3IND.

13.10.3 Ovladani motoru prostrednictvim ridici jednotky

Parametr

Reference Frequency Source 475 umozriuje piiradit zdroje referencnich

hodnot v kanalu referen¢nich hodnot frekvence. Provozni rezimy Ize nastavit bez
funkce "Motorpoti (KP)".

Pokud je zvolen provozni rezim bez "Motorpoti (KP)", je mozZné pfipojeny motor
ovladat pomoci tlacitek Fidici jednotky KP 500.

Funkce se aktivuje podle popisu v Casti "Ridici jednotka KP500, Ovladani motoru
prostfednictvim fidici jednotky".

Rychlost zmény referenéni hodnoty je omezena parametrem Ramp Keypad-Motorpoti

473.
Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
473 | Klavesnice rampy-Motorpoti 0,00 Hz/s | 999,99 Hz/s 2,00 Hz/s
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13.11 Frekvence opakovani vstup

Pouziti frekvenéniho signalu doplfiuje rizné moznosti specifikace referenéni hodnoty.
Signal na jednom z dostupnych digitalnich vstupl se vyhodnocuje podle zvoleného
provozniho reZimu 496.

0 - Vypnuto

Frekvence opakovani je nulova.

21 -

S2IND

Jednotné hodnoceni poz.

Jedna hrana frekvenéniho signalu na svorce
X210A.4 je vyhodnocena s kladnym znaménkem.

22 . SZII\_I_Q ) Obé hrany frekvenéniho signalu na svorce X210A.4
Dvojité hodnoceni poz. se vyhodnocuji s kladnym znaménkem.

31 - S3IND Jedna hrana frekvencéniho signélu na svorce
Jednotné hodnoceni poz. | X210A.5 je vyhodnocena s kladnym znaménkem.

32 S3IND Obé hrany frekvenéniho signalu na svorce X210A.5
Dvojité hodnoceni poz. | se vyhodnocuji s kladnym znaménkem.

61. S6IND Jedna hrana frekvenéniho signélu na svorce
Jednotné hodnoceni poz. | X210B.1 je vyhodnocena s kladnym znaménkem.

62 - SGII\_{Q ’ Obé hrany frekvenéniho signalu na svorce X210B.1
Dvojité hodnoceni poz. | jsou vyhodnoceny s kladnym znaménkem.

121 a3 162 Provozni rezimy 21 az 62 s vyhodnocenim

frekvenéniho signalu, ale se zapornym znaménkem.

Poznamka: Pokud je digitalni vstup nakonfigurovan jako vstup opakovaci frekvence,
nelze tento vstup pouzit pro jiné funkce.
Zkontrolujte propojeni digitalnich vstupl s ostatnimi funkcemi.

Frekvenci signalu na zvoleném vstupu opakovaci frekvence lze Skalovat pomoci
parametru Déli¢ 497. Hodnota parametru je srovnatelna s délicimi znackami snimace
otacek na jednu otac¢ku pohonu. Pro frekvenci vstupniho signalu je tfeba vzit v dvahu
mezni frekvenci parametrizovaného digitalniho vstupu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
497 | Rozdélovaé 1 8192 1024
Poznamka: Specifikace referenéni hodnoty v ramci riznych funkci umoZzriuje pouzit

signal opakovaci frekvence jako procentualni udaj. Sig- nalni
frekvence 100 Hz na vstupu opakovaci frekvence odpovida 100 %, 1 Hz

odpovida 1 %.

Parametr Déli¢ 497 je tfeba pouzivat zplsobem

srovnatelnym se simulaci snimace otacek.

06/07

Navod k obsluze ACTIVE

127



@ Bonfriglioli

Vectron

14 Ridici vstupy a vystupy

Modularni struktura ménicu frekvence umozriuje Siroké spektrum aplikaci na
zakladé dostupnych hardwarovych a softwarovych funkci. Nize popsané fidici vstupy a
vystupy svorek X210A a X210B Ize libovolné propojit se softwarovymi moduly
prostfednictvim popsanych parametrud.

14.1  Multifunkéni vstup MFI1

Multifunkéni vstup MFI1 Ize nakonfigurovat jako napétovy, proudovy nebo digitalni
vstup. V zavislosti na zvoleném provoznim reZimu 452 pro multifunkéni vstup je mozné
propojeni s rdznymi funkcemi softwaru. Nepouzivanym provoznim rezimim je
pfifazena hodnota signalu 0 (LOW).

1 - Napétovy vstup napétovy signal (MFI1A),0V ... 10V
2 - Aktualni vstup proudovy signal (MFI1A), 0 mA ... 20 mA
3 - Digitalni vstup digitalni signal (MFI1D), 0V ... 24 V

Poznamka: Vzorkovaci frekvence multifunkéniho vstupu MFI1D je pomalejsi nez u
digitalnich signald S1IND, S2IND apod. Z tohoto divodu by se tento
vstup mél pouzivat pouze pro signaly, které nejsou asové kritické.

14.1.1 Analogovy vstup MFI1A

Multifunkéni vstup MFI1 je standardné nakonfigurovan pro zdroj analogové referenéni
hodnoty s napétovym signalem 0V az 10 V.

Alternativné muazete zvolit provozni rezim pro analogovy proudovy signal 0 mA az 20
mA. Proudovy signal je pribézné monitorovan a pfi pfekroceni maximaini hodnoty se
zobrazi poruchové hlaseni "F1407".

14.1.1.1 Charakteristika

Pro rGzné pozadavky je mozné mapovani analogového vstupniho signalu na
referenéni hodnotu frekvence nebo referenéni procentuaini hodnotu. Parametrizaci Ize
provést prostifednictvim dvou bodu linearni charakteristiky kanalu referenéni hodnoty.
Bod 1 se soufadnicemi X1 a Y1 a bod 2 se soufadnicemi X2 a Y2 Ize nastavit ve
Styfech datovych sadach.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
454 | Bod X1 0.00 % 100.00 % 2.00 %
455 | Bod Y1 -100.00 % | 100.00 % 0.00 %
456 | Bod X2 0.00 % 100.00 % 98.00 %
457 | Bod Y2 -100.00 % | 100.00 % 100.00 %

Souradnice bodu se vztahuji v procentech k analogovému signalu s 10 V nebo 20 mA
a parametru Maximaini frekvence 419 nebo parametru Maximaini referenCni procento
519. Smér otaceni Ize ménit prostfednictvim digitalnich vstupt a/nebo volbou bodu.

Pozor! Sledovani analogového vstupniho signalu prostfednictvim parametru Er-
ror/Warning Behavior 453 vyZzaduje kontrolu parametru Point X1 454.
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Nasledujici charakteristika je nastavena jako vychozi a Ize ji pfizpUsobit aplikaci
pomoci uvedenych parametru.

Y 4
pos. maximalni (x21 YZ)\ Bod 1:
S ROUHGT oo T
X1=2,00%-10 V=020V
Y1=0,00% - 50,00 Hz = 0,00 Hz
Bod 2:
: X2=98,00%-10 V=9,80 V
t t +—+—> Y2 =100,00% - 50,00 Hz = 50,00 Hz
o | N +10V X
(OmA) (X1/Y1) (+20mA)
= neg. maximalni
hodnota

Volné konfigurovatelna charakteristika umoZziiuje nastaveni tolerance na koncich i
zménu sméru otaceni.

Nasledujici pfiklad ukazuje specifikaci inverzni referenéni hodnoty s dodate€nou zménou
sméru otaceni. To se €asto pouziva v systémech regulace tlaku.

Y A

pos. maximalni Bod 1:
100% =1
Q> Nodnota X1=2,00%-10 V=020V
Y1 =100,00% - 50,00 Hz = 50,00 Hz

Bod 2:
(+20 X2=98,00% 10 V=980V
mA—> Y2 =[K80,00% - 50,00 Hz = X40,00 Hz
ov
(0mA) X

Zména sméru otaceni se v tomto prikladu
provadi pfi analogovém vstupnim signalu
55V.

-80% =+

(x2/Y2)/7

Definici analogové vstupni charakteristiky Ize vypocitat pomoci dvoubodového tvaru
rovnice pfimky. Otacky Y pohonu jsou Fizeny podle ana- logického fidiciho signalu X.
_Y2-Y1

=——— (XRX1)+YI
X2 -X1
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14.1.1.2 Méritko

Analogovy vstupni signal je mapovan na volné konfigurovatelnou charakteristiku.
Maximalni pfipustny rozsah nastaveni pohonu Ize podle zvolené konfigurace nastavit
prostfednictvim meznich hodnot frekvence nebo meznich hodnot procenta. V
pfipadé parametrizace bipolarni charakteristiky plati nastavené minimalni a maximaini
meze pro obasm éry otaceni. Procentudlni hodnoty bodll charakteristiky se vztahuji
ke zvolenym mezim.

Ne. Popis Min. Max. Skutec¢nost.
L 3,50 Hz "

418 | Minimalni frekvence 0,00 Hz 999,99 Hz 0,00 Hz?

419 | Maximalni frekvence 0,00 Hz 999,99 Hz 50,00 Hz

Tovarni nastaveni zavisi na nastaveni parametru Configuration 30:
1) 3,50 Hz v konfiguracich 1xx, 4xx
2) 0,00 Hz v konfiguracich 2xx, 5xx

Ridici systém pouziva maximalni hodnotu vystupni frekvence, ktera se vypoéita z
maximalini frekvence 419 a kompenzovaného skluzu pohonu. Mezni hodnoty frekvence
definuji rozsah otacek pohonu a procentualni hodnoty doplfiuji $kalovani analogové
vstupni charakteristiky v souladu s nastavenymi funkcemi.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
518 | Minimalni referenéni procento 0.00 % 300.00 % 0.00 %
519 | Maximalni referen¢ni procento 0.00 % 300.00 % 100.00 %

14.1.1.3 Toleranéni pasmo a hystereze

Charakteristiku analogového vstupu se zménou znaménka referenéni hodnoty Ize
upravit parametrem ToleranCni pasmo 450 aplikace. Nastavitelné toleranéni pasmo
rozsifuje nulovy pribéh otacek vzhledem k analogovému Fidicimu signalu. Hodnota
parametru (v procentech) je vztazena k maximalnimu proudovému nebo napétovému
signalu.

Ne. Popis Min. Max. Skutec¢nost.
450 | Pasmo tolerance 0.00 % 25.00 % 2.00 %
t 1 (X2/Y2)
R (X21Y2) P
: I ) I
B ot ttii SR ™~ IS B

+1I0 \ " oV

oV
(0mA)

(+20 (OmA)
mA) nulové mA)
toleranéni
pasmo
(X11Y1) (X1/Y1
CoN . fe ™
neg. maximalni neg. maximalni
hodnota hodnota
Bez toleran¢niho pasmas toleranénim pasmem
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Vychozi minimaini frekvence 418 nebo minimalini procento 518 rozsituje pa-
rametrizované toleranéni pasmo na hysterezi.

A

(X271Y2)
POS. MAXIMAINT hOANOtAT: 111 \

pos. minimalni hodnota =

t } +—

[ +10V
R 0
—J — (mA)

nulové
toleranéni
pasmo

neg. minimalni hodnota -+

VAN

neg. maximalni hodnota
Toleranéni pasmo s nastavenou maximalni frekvenci

Napfiklad vystupni veli¢ina pochazejici z kladnych vstupnich signalt se udrZzuje na
kladné minimalni hodnoté, dokud vstupni signal neni nizsi nez hodnota pro toleranéni
pasmo v zaporném sméru. Pak vystupni veli€ina sleduje nastavenou charakteristiku.

14.1.1.4 Cas filtru Konstantni

Casovou konstantu filtru pro analogovou referenéni hodnotu Ize nastavit pomoci pa-
rametru Filter Time Constant 451.

Casova konstanta udava dobu, po kterou je vstupni signal primérovan pomoci
dolnopropustného filtru, napf. za u¢elem odstranéni poruchovych vlivQ.

Rozsah nastaveni je od 0 ms do 5000 ms v 15 krocich.

Filtr je deaktivovan - analogova referen¢ni hodnota
se zobrazi nefiltrovana.

2 - Casova konstanta 2 ms Aktivovany filtr - primérovani vstupniho signalu

4 - Gasova konstanta 4 ms pomoci nastavené hodnoty ¢asovych konstant
filtru.

0 - ¢asova konstanta 0 ms

8 - Casova konstanta 8 ms
16 - Casova konstanta 16 ms
32 - Casova konstanta 32 ms
64 - Casova konstanta 64 ms
128 - Casova konstanta 128 ms
256 - Casova konstanta 256 ms
512 - Casova konstanta 512 ms
1000 - ¢asova konstanta 1000 ms
2000 - Casova konstanta 2000 ms
3000 - ¢asova konstanta 3000 ms
4000 - ¢asova konstanta 4000 ms
5000 - ¢asova konstanta 5000 ms
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14.1.1.5 Chovani pri chybé a varovani

Pro sledovani analogového vstupniho signalu Ize zvolit provozni rezim pomoci pa-
rametru Error/Warning Behavior 453.

0 - Vypnuto Vstupni signal neni monitorovan.

Pokud je vstupni signal niz§i nez 1 V nebo 2 mA,

1 - Varovani < 1V/2mA : PR
zobrazi se varovné hlaseni.

Pokud je vstupni signal niz§i nez 1 V nebo 2 mA,
2 - Vypnuti < 1V/2mA je vydano varovné hlaseni; pohon je
zpomalen podle chovani pfi zastaveni 2.

Pokud je vstupni signal nizSi nez 1 V nebo 2 mA,
je vydano varovné a chybové hlaseni a pohon s e
zastavi (chovani pfi zastaveni 0).

Vypinani chyb

3 < qvizmA

Monitorovani analogového vstupniho signalu je aktivni bez ohledu na uvolnéni
frekvenéniho méniée podle zvoleného provozniho rezimu.

Provozni rezim 2 definuje vypnuti a zastaveni pohonu bez ohledu na nastaveni
parametru Provozni reZim 630 pro chovani pii zastaveni. Pohon se zastavi podle
chovani zastaveni 2. Pokud uplynula nastavena doba zdrZeni, je vydano er- rorové
hlaSeni. Pohon Ize znovu spustit zapnutim a vypnutim startovaciho signalu.

Provozni rezim 3 definuje volny chod pohonu (jako je popsano u chovani pfi
zastaveni 0), bez ohledu na nastaveni parametru Provozni reZim 630 pro chovani
pfi zastaveni.

Pozor! Sledovani analogového vstupniho signalu prostfednictvim parametru Er-
ror/Warning Behavior 453 vyZaduje kontrolu parametru Point X1 454.

Ptiklad: Chovani pri chybé/vystraze 453 = "2 - Vypnuti < 1V/2mA" nebo "3 - Chybné
vypnuti < 1V/2mA". Pfi tovarnim nastaveni parametru Bod X1 454 se vypnuti nebo
chybové vypnuti aktivuje pfi vystupni frekvenci nerovnajici se 0 Hz. Pokud se ma
vypnuti nebo chybové vypnuti aktivovat pfi vystupni frekvenci rovné 0 Hz, musi se
parametr Point X1 454 upravit (napf. X1=10% /1V).

Y

50 Hz

(X1=2% / Y1=0%)

L

0 HAHEE 2 —
02V1v 9.8V X

14.2 Multifunkéni vystup MFO1

Multifunkéni vystup MFO1 Ize nakonfigurovat jako digitalni, analogovy nebo vystup s
opakovaci frekvenci. V zavislosti na zvoleném provoznim reZimu 550 pro multifunkéni
vystup je mozné propojeni s riznymi funkcemi softwaru. Nepouzivané provozni rezimy
jsou interné deaktivovany.

0 - Vypnuto Vystup ma logicky signal LOW.
1 - Digitalni Digitalni vystup, 0 ... 24 V.
2 - Analogové Analogovy vystup, 0 ... 24 V.
- Vystupni frekvence opakovani, 0 ... 24 V, fax =
3 - Frekvence opakovani 150 kHz.
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14.2.1 Analogovy vystup MFO1A

Ve vychozim nastaveni je multifunkéni vystup MFO1 nakonfigurovan pro vystup pulzné
Sifkové modulovaného vystupniho signalu s maximalnim napétim 24 V DC.

Zvolena konfigurace uréuje, které skute¢né hodnoty Ize zvolit pro pa- rametr Analogovy
provoz 553 multifunkéniho vystupu 1.

0 - Vypnuto Analogovy provoz MFO1 je vypnuty.
1- Abs. Fs Absolutni hodnqta ,sta,torové frekvence 1,
0,00 Hz ... Maximélni frekvence 419.
Abs. Fs mezi Apsglut[ni t)odnota statorové frekvgn(ie, ’
2- fminffmax Minimalni frekvence 418 ... Maximalni frekvence

419.

3 - Abs. Snimag rychlosti 1

Absolutni hodnota signalu snimace otacek 1,
0,00 Hz ... Maximalni frekvence 419.

7 - Abs. Skute¢na frekvence

Absolutni hodnota skute¢né frekvence,
0,00 Hz ... Maximalni frekvence 419.

20 - Abs. lactive

Absolutni hodnota aktualniho aktivniho proudu jacrive,
0.0 A ... Jmenovity proud FU.

21 - Abs. Isd

Abs. hodnota proudové slozky vytvarejici tok,
0.0 A ... Jmenovity proud FU.

22 - Abs. Isq

Abs. hodnota slozky proudu vytvarejici tocivy moment,
0.0 A ... Jmenovity proud FU.

30 - Abs. Pactive

Absolutni hodnota aktualniho ¢inného vykonu pacrive,
0,0 kKW ... Jmenovity vykon 376.

31-Abs. M

Absolutni hodnota vypoéteného tocivého momentu M,
0,0 Nm ... jmenovity to€ivy moment.

3o . Abs. Uvnitf Tempera-

Abs. hodnota méfené vnitini teploty, 0 °C ...
100 °C.

33 . Abs. Chiadi¢ Tem-

Abs. hodnota méfené teploty chladice, 0 °C ...

perature 100 °C.
40 - Abs. Analogovy vstup Absolutni hodnota signalu na analogovém vstupu 1,
MFI1A 0,0 V10..,0 V.
Absolutni aktualni hodnota méfenych vystupnich
50 - Abs. | prouda,

0.0 A ... Jmenovity proud FU.

51 - Napéti stejnosmérného
meziobvodu

Napéti stejnosmérného meziobvodu Uy,
0,0 V1000 ,0 V.

52-V

Vystupni napéti V,
0,0 V1000 ,0 V.

53 - Objemovy tok

Absolutni hodnota vypoéteného objemového pritoku
0,0 m3 /h ... Jmenovity objemovy pritok 397.

54 - Tlak

Absolutni hodnota vypoéteného tlaku
0,0 kPa ... Jmenovity tlak 398.

101 az 133

Provozni rezimy v analogovém provozu se znaménky.

14.2.1.1 Vystup Charakteristika

Rozsah napéti vystupniho signalu na multifunkénim vystupu 1 Ize nastavit. Rozsah
skute¢né hodnoty vybrané prostfednictvim parametru Analogova operace 553 je
shodny s rozsahem hodnoty vystupniho signalu, ktery se nastavuje prostfednictvim
parametra Napéti 100% 551 a Napéti 0% 552.
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Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
551 | Napéti 100% 0.0V 220V 10.0V
552 | Napéti 0% 0.0V 220V 0.0V
Skute¢na abs. hodnota Analogova operace 553: Analogovéa operace 553 se znaménky:
vt +24v
TS VA OV
+5V
o t > ov t —»
-100% | 0% 100%

0%

T
50%

H
—>
100%

Pomoci parametrt Napéti 100% 551 a Napéti 0% 552 se nastavuje rozsah napéti pri
100% a 0% vystupniho parametru. Pokud vystupni hodnota pfekro¢ireferenéni
hodnotu, pfekroéi vystupni napéti také hodnotu parametru Napéti 100% 551 az do

maximalni hodnoty 24V.

14.2.2 Frekvencéni vystup MFO1F

lze pouzit jako frekvencni vystup, pokud je zvolen

Multifunkéni vystup MFO1

odpovidajici provozni reZim 550. Vystupni signal 24 V je pfifazen abs. hodnoté otacek
nebo frekvence prostfednictvim parametru Repetition Freq. Operation
555. Volba provoznich rezimu zavisi na volitelné instalovanych rozsifujicich modulech.

0 - Vypnuto

Provoz s opakovaci frekvenci MFO1 je vypnuty.

1 - Skutecna frekvence

Abs. hodnota skuteCné fiekvence 241.

2 - Frekvence statoru

Abs. hodnota statorové frekvence 210.

3 - Snimac otacek 1

Abs. hodnota enkodéru I Frekvence 217.

5 - Vstupni frekvence opakovani Abs. hodnota vstupni frekvence opakovani 252.

14.2.2.1 Méritko

opakovaci frekvence pro

Rezim

multifunkéni  vystup

odpovida

emulaci

inkrementalniho snimace. Parametr Division Marks 556 musi byt parametrizovan

podle frekvence, ktera ma byt na vystupu.

Ne.

Popis

Min.

Max.

Skute€nost.

556

Znacky rozdéleni

30

8192

1024

P¥i vypoctu parametru Déleni znaCek 556 nesmi byt pfekrocena mezni frekvence

fmax =150 kHz, tj. pozadavek

Smax

Smax + Qusi byt spinéna hodnota abs. frekvence *
150 kHz.

_ 150000 Hz
Hodnota frekvence
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14.3 Digitalni vystupy

OP. Mode Digital Output 1 530 a reléovy vystup s parametrem Op. Mode Digital
Output 3 532 propojuji digitalni vystupy s riznymi funkcemi. Vy b & r funkci zavisi na
parametrizované konfiguraci. Pouziti multifunkéniho vystupu MFO1 jako digitalniho
vystupu vyZaduje vybér provozniho reZimu 550 a propojeni prostiednictvim parametru

Digitalni provoz 554.

0 - Vypnuto

Digitalni vystup je vypnuty.

1 - Signal pfipravenosti nebo
pohotovosti

Frekvenéni ménic je inicializovan a v
pohotovostnim rezimu nebo v provozu.

2 - Signal spusténi

Je pfitomen signal uvolnéni regulatoru a povel ke
spusténi, vystupni frekvence je k dispozici.

3 - Chybovy signal

Zprava se zobrazuje prostfednictvim parametru
Current Error 259 nebo Warnings 269.

4 - Nastaveni frekvence

Statorova frekvence 210 je vy$§i nez
parametrizovana nastavena frekvence 510.

5. Referenéni frekvence

SkuteCna frekvence 241 pohonu dosahla

dosahl interni referenCni frekvence 228.
_ Referencni procento SkuteCna procentni hodnota 230 doséhla
Dosazeno referenCni procentni hodnoty 229.

7 - Upozornéni Ixt

Bylo dosazeno vystraZzného limitu Short-Term
Ixt 405 nebo vystraZného limitu Long-Term Ixt
406.

_ Varovani Max. teplota chladi¢e Tk 80 °C minus
Teplota chladice Varovani Limit Heat Sink Temp. 407 dosaZeno.
Varovani Max. vnitfni teplota T; 65 °C minus.

" Vnitfni teplota

Varovani Dosazena mezni vnitfni teplota 408.

10 - Vystraha Teplota motoru

Chovani varovani podle parametrd
Teplota motoru Provozni reZim 570 pfi maximalni
teploté motoru Terc .

11 - Obecné varovani

Zprava se zobrazuje prostfednictvim parametru
Warn- ings 269.

12 - Varovani pfed teplotou

Vybrané mezni hodnoty Varovani Limit Heat Sink
Temp. 407, Warning Limit Inside Temp 408 nebo
maximalni teplota motoru byla prekrocena.

13 - Porucha sité

Vypadek sitového napéti a regulace vykonu aktivni
podle provozniho reZimu 670 pro
regulator napéti.

Varovani Ochrana motoru.

14 - Prepinat

Spustil se parametrizovany provozni reZim 571
pro ochranny spina¢ motoru.

15 - Omezeni vystrazného proudu

Ridici jednotka nebo provozni reZim 573
inteligentnich proudovych omezeni omezuji
vystupni proud.

16 - Omezeni proudu regulatoru.
Dlouhodoby Ixt

Rezerva pretizeni na 60 s byla vyCerpana a
vystupni proud je omezen.

_ Omezeni proudu regulatoru.
Kratkodoby Ixt

Rezerva pretizeni na 1 s byla vy¢erpana a
vystupni proud je omezen.

18 - Omezeni proudu regulatoru.
TK

Dosazena maximalni teplota chladi¢e TK, aktivni
inteligentni proudové limity provozniho
reZimu 573.

19 - Omezeni proudu regulatoru.
Teplota motoru

Dosazeni maximalni teploty motoru, inteligentni
limity proudu v  provoznim reZimu 573 aktivni.

20 - Srovnavac 1

Porovnani podle zvoleného OP. reZimu
Komparator 1 540 je pravdivy.

Tabulka "Provozni rezimy pro digitalni vystupy" pokracuje na dal$i strané.
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Porovnani podle zvoleného reZimu OP.
komparator 2 543 je pravdivé.

Upozornéni na provozni reZim 581 sledovani
klinového Femene.

Vybrany CasovaC provozniho reZimu 1 790
generuje vystupni signal funkce.

2Zvoleny provozni reZim Casova& 2 793
generuje vystupni signdl funkce.

Zprava konfigurovatelného parametru Create
Warning Mask 536.

30 - Tvorba toku ukon&ena Magnetické pole bylo otisknuto.

Aktivace brzdové jednotky v zavislosti na Op-
eration Mode 620 pro chovani pfi rozjezdu, Op-
reZim 630 pro chovani pfi zastaveni nebo
nakonfigurovany systém Fizeni brzd.

Bylo dosazeno teploty zapnuti 39.

21 - Komparator 2

22 - Vystrazny klinovy femen

23 - Casovad 1

24 - Casovad 2

25 - Vystrazna maska

41 - Oteviena brzda

43 - Externi ventilator

Dosazena referencni orientace 469

polohovani napravy.

Signal z vystupu logického modulu 1, podle
parametru Operation Mode Logic 1 198.

Signal z vystupu logického modulu 2, podle
parametrizovaného provozniho reZimu Logic 2 201.
Signal z vystupu logického modulu 3, podle
parametrizovaného provozniho reZimu Logic 3 205.
Signal z vystupu logického modulu 4, podle
parametrizovaného provozniho reZimu Logic 4 503.
100 az 173 Invertované provozni rezimy (aktivni LOW).

60 - Pfijel na pozadovanou pozici

70 - Logicka funkce 1

71 - Logicka funkce 2

72 - Logicka funkce 3

73 - Logicka funkce 4

14.3.1 Nastaveni frekvence

Pokud je pro digitalni vystup zvolen provozni rezim 4, pfislusny vystup se aktivuje,
pokud statorova frekvence 210 prekro¢i hodnotu nastavenou v parametru
Nastaveni fiekvence 510.

Prislusny vystup se opét prepne, jakmile statorova frekvence 210 klesne pod hodnotu
zvolenou pro nastavenou frekvenci.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
510 | Nastaveni frekvence 0,00 Hz 999,99 Hz 3,00 Hz

14.3.2 Dosazena referen¢ni hodnota

V provoznim rezimu 5 nebo 6 pro digitalni vystup se prostfednictvim pfislusného
vystupu generuje zprava, kdyz skuteéna frekvence nebo skute¢na procentudini
hodnota dosahne referenénih o d n oty .

Maximalni odchylku Ize definovat jako procento nastavitelného rozsahu (Max.

- Min) prostfednictvim parametru Max. Control Deviation 549.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
549 | Max. Regulaéni odchylka 0.01 % 20.00 % 5.00 %

136 Navod k obsluze ACTIVE 06/07



@ Bonfiglioli

Vectron

14.3.3 Tvorba toku

Pokud je pro digitalni vystup zvolen provozni rezim 30, pfisluSny vystup se aktivuje,
kdyZ je ukonéena tvorba toku. Doba pro vytvoreni toku vyplyva z provozniho stavu
stroje a nastavenych parametrl pro magnetizaci stroje. Magnetizaci Ize definovat
prostfednictvim chovani pfi rozbéhuajeo vl i v n & n a velikosti nastaveného
rozbéhového proudu.

14.3.4 Oteviena brzda

Funkce oteviené brzdy v provoznim rezimu 41 umoznuje aktivaci pfislusné
jednotky prostfednictvim digitalniho fidiciho vystupu. Funkce vyuziva k ovladani
digitalniho vystupu jak Fidici kom- ponenty pres kontaktni vstupy, tak nastavené
chovani pfi rozjezdu a zastaveni.

Podle nakonfigurovaného chovani pfi rozbéhu se vystup zapne po ukonéeni
magnetizace motoru. Brzda se uvolni a pohon zrychli.

Chovani pohonu pfi zastaveni zavisi na konfiguraci parametrd.

Provozni reZim 630. To je popsano v kapitole "Chovani pfi zastaveni".

Pokud je zvoleno chovani zastaveni 2 nebo 5 s funkci stop, je pohon fizen na nulové
otacky a digitalni vystup neni vypnut. V ostatnich provoznich rezimech chovani
zastaveni je mozné ovladani brzdy. PFi zahajeni volnobéhu pohonu se digitalni vystup
vypne.

To je podobné chovani jako v pfipadé chovani pfi zastaveni s vypnutim. Pohon je
zpomalovan a je mu dodavan proud po nastavenou dobu vyckavani. BEhem nastavené
doby udrZeni se vypne Fidici vystup, a tim se aktivuje brzda.

Provozni rezim "41-Otevfena brzda" okamzité vypne

Chovani pfi digitalni vystup pfifazeny funkci. Aktivuje se me- chanicka

(z)astavem breda.
PR Provozni rezim "41-Oteviena brzda" vypne digitalni vystup
Chovani pri o~ . . L P .
¢ i1.3 pfifazeny funkci, kdyz je vypinaci prahova hodnota-
zastaveni 1, 3, je dosazeno starého Cisla 637. Aktivuje se mechanicka
4,6, 7 brzda.

Provozni rezim "41-Otevfena brzda" ponechava digitalni

Zastaveni chovani vystup pfifazeny funkci zapnuty. Mechanicky

2,5

brzda zUstava oteviena.

14.3.5 Aktualni omezeni

Provozni rezimy 15 az 19 propojuji digitalni vystupy a reléovy vystup s funkcemi
inteligentnich  proudovych limitd. SniZeni vykonu o nastavenou hodnotu v
procentech jmenovitétho proudu zavisi na zvoleném provoznim rezimu. V
souladu s tim mulze byt uddlost pro zasah do proudového omezeni vyvedena
prostfednictvim provoznich rezimd digitalnich vystupd. Pokud je funkce inteligentniho
proudového omezeni v ramci bezsenzorové regulace deaktivovana, jsou provozni
rezimy 16 az 19 vypnuty stejnymzpudsobem.

14.3.6 Externi ventilator

Provozni rezim 43 umozfiuje ovladani externiho ventilatoru. Prostfednictvim
digitalniho vystupu se ventilator zapne, pokud je uvolnén ovlada¢ a zapnut Start po
sméru hodinovych ruci¢ek nebo Start proti sméru hodinovych rugic¢ek, nebo pokud
bylo dosazeno teploty zapnuti 39 pro vnitfni ventilator.
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14.3.7 Varovani Mask

Logické signaly riznych monitorovacich a fidicich funkci Ize nastavit prostfednictvim
operacéniho rezimu pro parametr Vytvofit varovnou masku 536. Podle aplikace
Ize kombinovat libovolny pocet vystrah a stavovych hlaSeni regulatoru. To umoznuje
interni nebo externi fizeni prostfednictvim spole¢ného vystupniho signalu.

0 - beze zmény

Nakonfigurovana maska varovani se neméni.

1 - Aktivujte vSe

Uvedena varovani a stavova hlaseni fadiCe jsou
propojena v masce varovani.

2 - Aktivace vSech varovani

Uvedené vystrazné zpravy jsou propojeny ve
vystrazné masce.

3. Aktivace vSech ovladacu
Staty

Uvedena hlaeni o stavu radiCe jsou propojena v
masce varovani.

10 - Varovani Ixt

Méni¢ frekvence je pfetizeny.

11 - Varovani Kratkodoby text

Byla dosazena rezerva pretizeni na 1 s minus
vystraZny limit Short-Term Ixt 405.

12 - Varovani Dlouhodoby text

Byla dosazena rezerva pretizeni na 60 s minus
vystraZny limit Long-Term Ixt 406.

Upozornéni Teplota
13- Ly
chladice

Max. teplota chladi¢e Tk 80 °C minus
Varovani Bylo dosazeno mezni teploty
chladiCe 407.

Varovani

4= Vnitini teplota

Max. vnitfni teplota T; 65 °C minus.
Vystraha Dosazena mezni vnitfni teplota 408.

15 - Vystrazny limit

Regulator uvedeny v polozce Controller Status
355 omezuje referenéni hodnotu.

16 - Varovani Init

Méni¢ frekvence je inicializovan.

17 - Vystraha Teplota motoru

Varovné chovani podle parametrd Mo-
tor Temp. Provozni reZim 570 pfi maximalni teploté
motoru Tprc .

1g . Varovani
Selhani faze

Dohled nad fazi 576 hlasi poruchu faze.

Varovani

19- Spina¢ ochrany motoru

Provozni reZim 571 pro ochranny spinac
motoru se spustil.

20 - Varovani Fmax

Maximalni frekvence 419 byla prekrotena. Omezeni
frekvence je aktivni.

21 - Varovani Vstupni signal je nizsi nez 1V/2mA podle provozniho
Analogovy vstup MFI1A | rezimu Chovani pfi chybé/vystraze 453.
2. Varovani Vstupni signal je niz8i nez 1V/2mA podle provozniho

éqﬁ\l&govy vstup EM-

rezimu Chovani pfi chybé/vystraze 453.

93 . Varovani
Systémova sbérnice

Slave na systémové sbérnici signalizuje poruchu;
Vystraha je relevantni pouze s volbou EM-SYS.

24 - Varovani Udc

Napéti stejnosmérného meziobvodu dosahlo
minimalni hodnoty zavislé na typu.

25 - Vystrazny klinovy femen

Provozni reZim 581 pro monitorovani klinového
femene signalizuje provoz aplikace bez zatizeni.

Ridici jednotka

30- Dynamicky provoz Udc

Regulator je aktivni podle provozniho reZimu 670
pro regulator napéti.

31 - Vypnuti fidici jednotky

Vystupni frekvence v pfipadé vypadku sité je nizsi
nez prahova hodnota vypnuti 675.

32 - Vypadek sité fidici jednotky|

Vypadek sitového napéti a regulace vykonu aktivni
podle provozniho reZimu 670 pro
regulator napéti.
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33 - Omezeni fidici jednotky
Udc

Napéti stejnosmérného meziobvodu prekrocilo
referenéni hodnotu DC-Link Limitation 680.

Ridici jednotka

34 - Predbezna regulace napétil

Dyn. Voltage Pre-Control 605 urychluje regulacni
charakteristiky.

35 - Controller | abs

Vystupni proud je omezen.

36 . Ridici jednotka
Omezeni tocivého
momentu

Vystupni vykon nebo to¢ivy moment je omezen na
regulatoru otacek.

37 . Ridici jednotka
Rizeni to€ivého momentu

Pfepinani fizeni orientovaného na pole mezi
fizenim otacek a to€ivého momentu.

38 - Zastavka na rampé

Provozni reZim 620 zvoleny pii spousténi
omezuje vystupni proud.

3g . Contr. Intel. Curr. Lim.

Dosazen limit dlouhodobého pretizeni Ixt (60s),

LT-Ixt inteligentni proudové omezeni aktivni.
40 - Contr. Intel. Curr. Lim. Dosazen limit kratkodobého pretizeni Ixt (1s),
ST-Ixt inteligentni proudové omezeni aktivni.
41 - Contr. Intel. Curr. Lim. Dosazena maximalni teplota chladi¢e Tk, provozni
Tc reZim 573 pro inteligentni proudové omezeni
aktivni.
49 - Contr. Intel. Curr. Lim. Dosazena maximalni teplota motoru Terc ,
Teplota motoru provozni reZim 573 pro inteligentni omezeni
proudu aktivni.
43 - Ridici jednotka Referencni frekvence dosahla maximalni fiekvence
Omezeni tocivého 419. Omezeni frekvence je aktivni.
momentu
101 a3 143 Odstranéni nebo deaktivace provozniho rezimu v

ramci vystrazné masky.

Zvolenou vystraznou masku lze vyéist pomoci parametru Actual Warning Mask (Aktudlni

vystrazné maska).

537. VySe uvedené provozni rezimy, které Ize nastavit v konfigurovatelné masce Create
Warn- ing Mask 536, jsou zakédovany v masce Actual Warning Mask 537. Kéd vznikne
hexadecimalnim souétem jednotlivych provoznich rezimd a odpovidajicizkratky .

A FFFF  FFFF - 1 - Aktivujte vée

A 0000 FFFF - 2 - Aktivace v8ech varovani

A FFFF 0000 - 3 - Aktivace vSech stavd ovladace

A 0000 0001 Ixt 10 - Varovani Ixt

A 0000 0002 IxtSt 11 - Varovani Kratkodoby Ixt

A 0000 0004 IxtLt 12 - Varovani Dlouhodoby text

A 0000 0008 Tc 13 - Upozornéni Teplota chladice

A 0000 0010 Ti 14 - Varovani Vnitini teplota

A 0000 0020 Lim 15 - Varovny limit

A 0000 0040 INIT 16 - Upozornéni Init

A 0000 0080 MTemp 17 - Varovani Teplota motoru

A 0000 0100 Sit’ 18 - Selhani varovné faze

A 0000 0200 PMS 19 - Vystrazny spina¢ ochrany motoru
A 0000 0400 Flim 20 - Varovani Fmax

A 0000 0800 A1 21 - Vystraha Analogovy vstup MFI1A
A 0000 1000 A2 22 - Varovani Analogovy vstup MFI2A
A 0000 2000 Sysbus 23 - Sbémice varovného systému

A 0000 4000 ubC 24 - Varovani Udc

A 0000 8000 PASEK 25 - Vystrazny klinovy femen

Tabulka "Provozni reZimy vystrazné masky" pokracuje na dalSi strané.
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0200 0000 IxtLtlim 39 - Contr. Intel. Curr. Lim. LT-Ixt

0400 0000 IxtStlim 40 - Contr. Intel. Curr. Lim. ST-Ixt

0800 0000 Tclim 41 - Contr. Intel. Curr. Lim. Tc

1000 0000 MtempLim | 42 - Contr. Intel. Curr. Lim. Motor Temp.

A 0001 0000 UDdyn 30 - Ridici jednotka Udc Dynamicky provoz
A 0002 0000 UDstop 31 - Vypnuti fidici jednotky

A 0004 0000 UDctr 32 - Vypadek sité regulatoru

A 0008 0000 UDIlim 33 - Omezeni fidici jednotky Udc

A 0010 0000 Zvyste 34 - Predbézna regulace napéti regulatoru
A 0020 0000 llim 35 - Ovlada¢ | abs

A 0040 0000 Tlim 36 - Omezeni to¢ivého momentu regulatoru
A 0080 0000 Tetr 37 - Rizeni togivého momentu regulatoru
A 0100 0000 Rstp 38 - Zastavka na rampé

A

A

A

A

A

2000 0000 Flim 43 - Frekvence regulatoru Omezeni

14.4 Digitalni vstupy

Pfifazeni fidicich signalt k dostupnym softwarovym funkcim Ize pfizpusobit dané
aplikaci. V zavislosti na zvolené konfiguraci 30 se liSi vychozi pfifazeni nebo vybér
provozniho rezimu. Kromé dostupnych digitalnich Fidicich vstupt jsou jako zdroje k
dispozici dalsi interni logické signaly.

Jednotlivé softwarové funkce se pfifazuji rdznym zdrojum signalu prostfednictvim
nastavitelnych vstupd. To umozriuje flexibilni vyuZziti digitalnich fidicich signalu.

6 - Zapnuto Vstup signalu je zapnuty.

7 - Vypnuto Vstup signalu je vypnuty.
13- Spréavce technologie Ridici jednotka technologie spusténi
Start (konfigurace 111 nebo411).

61 - Vystup chybového signalu Monitorovaci funkce signalizuje provozni poruchu.

Signal na digitalnim vstupu S1IND (X210A.3)

70 - S1IND o . .
( trvale propojené uvolnéni regulatoru).
Signal na digitalnim vstupu S2IND (X210A.4) nebo
71 - S2IND . . D o .
dalkové ovladani pres komunikaéni rozhrani.
Signal na digitalnim vstupu S3IND (X210A.5) nebo
72 - S3IND A . Dt Lo A
dalkové ovladani pfes komunikaéni rozhrani.
Signal na digitalnim vstupu S4IND (X210A.6) nebo
73 - S4IND A . D At M .
dalkové ovladani pfes komunikaéni rozhrani.
Signal na digitalnim vstupu S5IND (X210A.7) nebo
74 - S5IND A . et Lo .
dalkové ovladani pres komunikaéni rozhrani.
75 - SBIND Signal na digitalnim vstupu S6IND (X210B.1) nebo

dalkové ovladani pres komunikaéni rozhrani.

Signal na multifunkénim vstupu MFI1 (X210B.6) in
76 - MFI1D Provozni reZim 452 = 3 - digitalni vstup nebo
ovladani pres komunikaéni rozhrani.

Definovana maska varovani parametru Vytvorit
157 - Vystrazna maska VystraZné maska 536 signalizuje kriticky
provozni bod.

Tabulka "Provozni rezimy pro digitalni fidici signaly" pokragovani na dalsi strané.
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158 - Casovad 1

Vystupni signal Casové funkce podle vstupniho
pfipojeni CasovaC I 83.

159 - Casovaé 2

Vystupni signal €asové funkce podle vstupniho
pripojeni Casovac 2 84.

Referenéni frekvence

163 - Gosanl

Signal, kdyz Actual Frequency 241 dosahne
referenéni frekvence.

164 - Nastaveni frekvence

Signal, kdyz je nastavena frekvence 510 mensi
nebo rovna skuteCné frekvenci 241.

165 - Varovani Ixt

Monitorovaci funkce hlasi pretizeni frekvenéniho
ménice.

166 - Varovani Max. teplota chladi¢e Tk 80 °C minus.
Teplota chladice Varovani Limit Heat Sink Temp 407 achieved.
167 - Varovani Maximalni vnitfni teplota T; 65 °C minus
Vnitini teplota Varovani Limitni vnitfni teplota 408 dosazeno.
Varovani Chovani varovani podle parametrd
168 - Teplota motoru Provozni reZim 570 pfi maximalni

Teplota motoru

teploté motoru Terc .

169 - Obecné upozornéni

Signalizace pfi zobrazeni varovani 269 s
kritickym provoznim bodem.

170 - Varovani prfed nadmérnou
teplotou

Vybrané mezni hodnoty Varovani Limit Heat Sink
Temp. 407, Warning Limit Inside Temp 408 nebo
maximalni teplota motoru byla prekrocena.

171 - Vystupni komparator 1

Porovnani podle vybraného OP.
reZim Komparator 1 540 je pravdivy.

Invertovany vystup
172 - b
Komparator 1

Provozni rezim 171 s invertovanou logikou
(aktivni LOW).

173 - Vystupni komparator 2

Porovnani podle zvoleného reZimu OP.
komparator 2 543 je pravdivé.

Invertovany vystup
174 - h
Komparator 2

Provozni rezim 173 s invertovanou logikou
(aktivni LOW).

175 - Digitalni signal 1

Signal podle parametri
Provoz Digitalni vystup 1 530.

176 - Digitalni signal 2

Signal podle parametr
Digitéaini provoz 554 na multifunkénim vystupu
MFO1.

177 - Digitalni signal 3

Signal podle parametrl
ReZim provozu Digitalni vystup 3 532.

Referenéni procento

178 - Dosazeno

Vysoka, kdyz skuteCna procentualni hodnota 230
dosahne referenCni procentuéini hodnoty 229.

179 - Porucha sité

Vypadek sitového napéti a regulace vykonu aktivnil
podle provozniho reZimu 670 pro
regulator napéti.

Varovani

180 - Spina¢ ochrany motoru

Spustil se parametrizovany provozni reZim 571
ochranného spinaée motoru.

220 - Logicky modul 1

Signal z vystupu logického modulu 1, podle
parametru Operation Mode Logic 1 198.

221 - Logicky modul 1 invertovany

Invertovany signal z vystupu logického modulu 1.

222 - Logicky modul 2

Signal z vystupu logického modulu 2, podle
parametrizovaného provozniho reZimu Logic 2 201,

223 - Logicky modul 2 invertovany

Invertovany signal z vystupu logického modulu 2.

Tabulka "Provozni rezimy pro digitalni Fidici signaly" pokradovani na dals$i strané.
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Signal z vystupu logického modulu 3, podle
parametrizovaného provozniho reZimu Logic 3 205,
225 - Logicky modul 3 invertovany | Invertovany signal z vystupu logického modulu 3.
Signal z vystupu logického modulu 4, podle
parametrizovaného provozniho reZimu Logic 4 503,
227 - Logicky modul 4 invertovany | Invertovany signal z vystupu logického modulu 4.
Provozni rezimy 70 az 76 digitalnich vstupl jsou
invertované (aktivni LOW).

Dosazena referencni orientace 469

polohovani napravy.

Signal na digitalnim vstupu 1 rozsifujiciho

224 - Logicky modul 3

226 - Logicky modul 4

270 az 276

282 - Prijel na pozadovanou pozici

320 - EMS1IND2 modulu EM nebo dalkového ovladani pfes
komunikaéni rozhrani.
Signal na digitalnim vstupu 2 rozsifujiciho

321 - EMSZND? m% dulu I%M nebo délﬁového ovIé!Jdénl' pfes
komunikaéni rozhrani.
Signal na digitalnim vstupu 3 rozsifujiciho

322 - BMSANDA m% dulu I%M nebo déliového ovléljdénl' pres
komunikaéni rozhrani.

520 - EM-S1IND obracené Provozni rezim 320 obracené.

521 - EM-S2IND invertovany Provozni rezim 321 invertovany.

522 - EM-S3IND invertovany Provozni rezim 322 obracené.

525 - S1IND (hardware)" Digitalni vstup S1IND (X210A.3).

526 - S2IND (hardware)" Digitalni vstup S2IND (X210A.4).

527 - S3IND (Hardware)" Digitalni vstup S3IND (X210A.5).

528 - S4IND (hardware)" Digitalni vstup S4IND (X210A.6).

529 - S5IND (hardware)? Digitalni vstup S5IND (X210A.7).

530 - S6IND (Hardware)" Digitalni vstup S6IND (X210B.1).

Multifunkéni vstup MFI1 (X210B.6) in

531 - MFI1D (hardware)" Provozni rezim 452 = 3 - digitalni vstup.

532 - EM-S1IND (Hardware)" Digitalni vstup 1 rozsifujiciho modulu EM.
533 - EM-S2IND (hardware) Digitalni vstup 2 rozsifujiciho modulu EM.
534 - EM-S3IND (Hardware)" Digitalni vstup 3 rozsitujiciho modulu EM.

Provozni rezimy 525 az 533 digitalnich vstupl
jsou invertované (aktivni LOW).

Signalizuje, pokud je pouzit volitelny rozsifujici
modul EM se systémovou sbérnici.
Signalizuje, pokud je pouzit volitelny rozsifujici
modul EM se systémovou sbérnici.
Signalizuje, pokud je pouzit volitelny rozsifujici
modul EM se systémovou sbérnici.
Signalizuje, pokud je pouzit volitelny rozsifujici
modul EM se systémovou sbérnici.

Provozni rezimy 700 az 703 pro RxPDO2 s
rozsifujicim modulem EM.

Provozni rezimy 700 az 703 pro RxPDO3 s
rozsifujicim modulem EM.

Signalizuje, pokud je pouzit volitelny rozsifujici
modul EM se systémovou sbérnici.

537 az 545

700 - RxPDO1 Boolean13

701 - RxPDO1 Boolean23

702 - RxPDO1 Boolean33

703 - RxPDO1 Boolear¥t 3

710 az 7133

720 az 7233

730 - Havarini stav sbérnice Sysbus
3)

) Digitalni signal je nezavisly na nastaveni parametru Local/Remote 412.
2) Viz navod k obsluze rozsifujicich modul( EM-IO
3) Viz navod k obsluze "Rozsifujici modul systémové sbérnice EM-SYS".
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14.4.1 Prikaz Start

Parametry Start Clockwise 68 a Start Anticlockwise 69 lze propojit s dostupnymi
digitalnimi Fidicimi vstupy nebo internimi logickymi signaly. Pohon se zrychluje
podle zpUsobu fizeni az po pfikazu Start.

Logické funkce slouzi k uréeni sméru otaceni, ale také k pouziti parametrizovaného
provozniho reZimu 620 pro chovani pfi rozjezdu a provozniho reZimu 630 pro
chovani pfi zastaveni.

14.4.2 3-Wire- Control

V pripadé tfivodiového fizeni je pohon fizen pomoci digitalnich impulzi. Pohon je
pfipraven ke startu prostfednictvim logického stavu signalu Start 3-Wire Con- trol 87 a
spustén impulsem Start Clockwise (parametr Start Clockwise 68) nebo Start Anti-
Clockwise (parametr Start Anti-Clockwise 69). Pohon se zastavi vypnutim signalu Start
3-Wire Control 87.

Ridici signaly pro Start po sméru hodinovych rugiéek a Start proti sméru hodinovych
ruciCek jsou impulsy. Funk ce Start Clockwise a Start Anticlockwise jsou signaly se
zapadkou, pokud je zapnuty signal Start 3-vodiCové oviadani 87. Zamek se uvolni,
pokud je signal Stop vypnut.

Stroj

Zaénéte ve sméfu hofindvych ru;ic/ek\‘m

4
Zacnéte proti sméry hodinovymmek

Start [
t—
(R) Po sméru hodinovych ruci¢ek (1) Signaly jsou ignorovany
(L) Proti sméru hodinovych rucicek (2) Cas t < 32 msec

Po zapnuti signalu Start 3-Wire-Control 87 a detekci kladné hrany signalu pro Start
Clockwise nebo Start Anti-Clockwise se pohon spusti podle nastaveného chovani pfi
spousténi.

Po spusténi pohonu se nové hrany (1) na signalech spusténi ignoruji.

Pokud je startovaci signal krat$i nez 32 msec (2) nebo pokud byly oba startovaci
signaly zapnuty béhem 32 msec (2), pohon se zastavi podle nakonfigurovaného
chovani pfi zastaveni.

TtivodiCové ovladani se aktivuje pomoci parametru Local/Remote 412:

5. Ctrl. 3-Wire, direc- 3vodicovy; ovladani sméru otaceni a signalu
Cont. 3-Wire Control 87 prostiednictvim kontaktd.
46 - Ctrl. 3-Wire + KP, 3-vodiCova a Fidici jednotka; ovladani sméru otaceni a
Rez. Cont. + KP signal 3-vodiové oviadani 87 pres kontakty nebo Fidici
jednotku.

Dal$i provozni rezimy parametru Local/Remote 412 naleznete v kapitole "Ridici
jednotka sbérnice".
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14.4.3 Potvrzeni chyby

Frekven¢ni ménice jsou vybaveny rlznymi monitorovacimi funkcemi, které Ize
pfizplsobit prostfednictvim chybového a varovného chovani. Vypinani ménice
frekvence v rGznych provoznich bodech je tfeba zabranit parametrizaci v zavislosti na
aplikaci. Pokud dojde k chybovému vypnuti, Ize toto hlaSeni potvrdit
prostfednictvim parametru Pro- gram(ming) 34 nebo logického signalu spojeného s
parametrem Error Acknowledg- ment 103. V pfipadé, Ze dojde k chybovému vypnuti,
Ize toto hlaseni potvrdit prostfednictvim parametru Error Acknowledg- ment 103.

14.4.4 Casovaé

Casové funkce Ize zvolit pomoci parametrti Operation Mode Timer 1 790 a Operation
Mode Timer 2 793. Zdroje logickych signalu se vybiraji pomoci parametr(i Timer 1 83 a
Timer 2 84 a zpracovavaji se podle nakonfigurovanych ¢asovych funkci.

14.4.5 Termo- kontakt

Sledovani teploty motoru je souéasti chybového a vystrazného chovani, které Ize
nakonfigurovat podle potfeby. Parametr Thermo contact 204 propojuje digitalni vstupni
signal s definovanou teplotou motoru. Provozni reZim 570, ktery je popsan v kapitole
"Teplota motoru" . Hlidani teploty prostfednictvim digitalniho vstupu kontroluje vstupni
signal na prahovou hodnotu. V souladu s tim musi byt pouzit termo kontakt nebo dalS$i
obvod, pokud je pouZit teplotné zavisly odpor.

14.4.6 n-/M-Control Change- Over

Ridici postupy orientované na pole v konfiguracich 230 a 430 obsahuji funkce pro
fizeni pohonu v zavislosti na otadckach nebo krouticim momentu. Prepinani Ize
provadét za chodu pohonu, protoze dalsi funkce monitoruje pfechod mezi
obéma Fidicimi postupy. V zavislosti na n-/M Control Change-Over 164 je aktivni
regulator otacek nebo regulator momentu.
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14.4.7 Zména datového souboru - Over

Hodnoty parametrd Ize ulozit do &tyf rGznych datovych sad. To umoZfiuje pouZiti
rdznych hodnot parametrt v zavislosti na aktualnim pracovnim bodé ménice frekvence.
Prepinani mezi ¢tyfmi sadami dat se provadi pomoci logickych signalt pfifazenych
parametrim Data Set Change-Over 1 70 a Data Set Change-Over 2 71.

Parametr Aktualni hodnota Aktivni datova sada 249 zobrazuje vybranou datovou sadu.

gﬁi’i;ga]t?ae sady - Iz/.ﬁ(:nnaeéz!ég(;‘;e sady - Funkce/aktivni soubor dat
0 0 Datova sada 1 (DS1)
1 0 Datovy soubor 2 (DS2)
1 1 Datovy soubor 3 (DS3)
0 1 Datovy soubor 4 (DS4)

0 = rozepnuty kontakt 1 = kontakt sepnuty

Pokud je zvolena konfigurace 30 = 110, 111, 410, 411 nebo 430, je ve vyrobnim
nastaveni mezi digitalnim vstupem S4IND a prepinacem datové sady 1 propojena
funkce ¢asovace.

73 - S4IND Casovac T | o
=”'|8.§v Y, mﬁ'—»»—‘ j;’gepina'ni datovych sad 1

PFepinani datové sady 1 je spojeno s ¢asovacem 1.
Prepindni datové sady 1 70 = 158 - Casovag 1

Casovaé 1 je propojen s digitalnim vstupem S4IND (svorka X210A.6).
Casovac 1 =73 - S4IND

V tovarnim nastavenj nema nastaveni dat pfepinani 1 vliv na ¢asovac 1: Cas
zpozdéni signalu / Casovac 1 791 = 0,00 s/m/h
Doba trvani signalu Cas 2 Casovaé 1 792 = 0,00 s/m/h

06/07
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14.4.8 Zména pevné hodnoty - Over

V zavislosti na zvolené konfiguraci se referen¢ni hodnoty zadavaji prostrfednictvim
pfitazeni referenCniho zdroje frekvence 475 nebo referencniho zdroje procent.

476. V souladu s tim mize dojit ke zméné mezi pevnymi hodnotami prostfednictvim
propojeni logickych signald s parametry Pevnd zména frekvence 1 66, Pevnd zména

75, Pevna zména procenta 1 75.
procento prechodu na euro 2 76.

firekvence 2 67 nebo s parametry Pevnd zména procenta 1 75, Pevnd zména procenta 1

Kombinaci logickych stavlli rezimU prepinani pevnych frekvenci 1 a 2 Ize zvolit pevné

frekvence 1 az 4:

Pevna firekvence Chan- | Pevna firekvence Chan- Funkce / aktivni pevna hodnota
ge-Vice neZ 1 66 ge-Vice nez 2 67

0 0 Pevna firekvence 1 480

1 0 Pevna frekvence 2 481

1 1 Pevna frekvence 3 482

0 1 Pevna frekvence 4 483

0 = rozepnuty kontakt 1 = kontakt sepnuty

Kombinaci logickych stavd rezimG pfepinani s pevnym procentem 1 a 2 Ize zvolit

pevné frekvence 1 az 4:

Pevné procento
pfechodu na novou
hodnotu 175

Pevné procento
pfechodu na novou
hodnotu 2 76

Funkce / aktivni pevna hodnota

0 0 Pevné procento 1 520
1 0 Pevné procento 2 521
1 1 Pevné procento 3 522
0 1 Pevné procento 4 523

0 = rozepnuty kontakt

1

= kontakt sepnuty
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14.4.9 Potenciometr motoru

Parametry Zdroj referenCni fiekvence 475 a Zdroj referenCnich procent 476
obsahuji provozni rezimy s motorovym potenciometrem. Provozni reZim 474
definuje chovani funkce motorového potenciometru a parametry Fre- quency
Motorpoti Up 62, Frequency Motorpot. Down 63 nebo Percent Motorpoti Up 72,
Percent Motorpot. Down 73 odkaz na dostupné logické signaly.

Motorpoti nahoru| Motorpoti Down Funkce
0 0 Vystupni signal se neméni.
1 0 Vystupni hodnota se zvy3Suje pfi nastaveném
nabéhu.
0 1 Vystupni hodnota klesa pfi nastaveném nabéhu.
1 1 Vystupni hodnota se vrati na pdvodni hodnotu.

0 = rozepnuty kontakt 1 = kontakt sepnuty
14.5 Funkce Moduly

14.5.1 Casovaé

Funkci ¢asovace Ize propoijit s riznymi funkcemi pro ¢asové Fizeni digitalnich signald.
Parametry Operation Mode Timer 1 790 a Operation Mode Timer 2 793 definuji
vyhodnoceni digitalnich vstupnich signald a ¢asovou jednotku ¢asové funkce .

0 - Vypnuto Signalni vystup je vypnuty.

Kladna hrana signalu spusti ¢asovaé
1 - Normalni, vzestupna hrana, (trigger), €as 1 zpozdi vystupni signal,
sek. Gas 2 definuje periodu signalu.

Kladna hrana signalu spusti ¢asovac (trigger),
dal$i kladna hrana signalu v ¢ase 1 opét spusti
Casové zpozdéni (Retrigger), ¢as 2 definuje
periodu signalu.

2 - Retrigger, vzestupna hrana,
sek.

Kladna hrana signalu spusti ¢asovac (trigger),

AND-Connect., Rising Edge pokud béhem doby 1 nepfijde Zadny vstupni

3 s signal, zaéne zpozdéni znovu (Retrigger),
ec. S I AR
pokud v €ase 2 nepfijde zadny vstupni signal.
doba signalu je ukoncena.
11a3 13 Prov?z'nvl re2|m¥ 1...3, zaporna hrana signalu
spousti Sasovac.
101 az 113 Provozni rezimy 1...3, [v minutach].
201 az 213 Provozni rezimy 1...3, [v hodinach].

Ve vychozim nastaveni jsou funkce propojeny podle nasledujiciho obrazku:

51
73 - S4IND (ool -

> 83, Y, —Cmﬁ,—»»{ Zména datové sady 170 ]

L asovac 2
175 - Digitalni signal | g4 159 -
1 P/ [Casovac 2
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Zdroje digitalnich signall (napf. 73-S4IND, 175-Digital signal 1) se voli pomoci
parametr(l Timer 1 83 a Timer 2 84. Casovaé 1 je spojen s digitalnim vstupem 4 a

Casovac 2 je spojen s logickym signalem digitalni signal 1.

Vystupni signal &asovace Ize pfifadit prostfednictvim odpovidajicich parametrd
provozniho rezimu digitélniho vstupu nebo vystupu. Ve vychozim nastaveni je datova
sada Change-Over 1 piitazena k Casovaci 1 a digitalni vystup 1 530 je pfifazen k

Casovadi 2.

14.5.1.1 Cas Konstantni

Logickou posloupnost vstupnich a vystupnich signall je tfeba nastavit samostatné pro
obé funkce ¢asovace prostrednictvim ¢asovych konstant. Vychozi hodnoty parametrd

vedou k pfimému propojeni vstupniho a vystupniho signalu bez zpozdéni.

Poznamka: Pred spusténim ¢asovace zvolte provozni rezim a nastavte ¢asy,
abyste se vyhnulinedefinovanym stavim.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

791 | Cas 1 Casovaé 1, zpozdéni signalu | 0,00 s/m/h 650,00 s/m/h 0,00 s/m/h

792 | Cas 2 Casovaé 1, doba trvani 0,00 s/m/h | 650,00 s/m/h | 0,00 s/m/h
signalu

794 | Cas 1 Casovac 2, zpozdéni signalu | 0,00 s/m/h 650,00 s/m/h 0,00 s/m/h

795 | Cas 2 Casova¢ 2, doba trvani 0,00 s/m/h | 650,00 s/m/h | 0,00 s/m/h

signalu

Priklady funkce CasovaCe v zavislosti na zvoleném provoznim rezimu a vstupnim

signalu:

Parametr Provozni rezim Casovad =1

Vstup |_J |_|

_Cas1._ Cas 2

Vystup

Jakmile je na vstup pfivedena kladna hrana signalu, za¢ne bézet €as 1. Po uplynuti
zpozdéni se aktivuje vystupni signal po dobu trvani signalu 2.
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Parametr Provozni rezim Casovaé = 2

vwp | L L LT

Cas1 , Cas1 | Cas2

—

Vystup

Jakmile je na vstup pfivedena kladna hrana signalu, spusti se ¢as 1. Pokud je béhem
zpozdéni detekovana kladna hrana signdlu, ¢as 1 se spusti znovu. Po uplynuti
zpozdéni se vystupni signal pfepne na dobu trvani signalu 2.

4 Cag zoela nevypréelé——»
: Cas zcela vyprsel

Parametr Provozni rezim Casovaé =3

Vstup _I_‘_I

Cas | Cas1 Cas 2

> 4

N S

Vystup

Jakmile je na vstup pfivedena kladna hrana signalu, spusti se ¢as 1. Pokud je b&éhem
zpozdéni detekovana kladna hrana signdlu, ¢as 1 se spusti znovu. Po uplynuti
zpozdéni se vystupni signal pfepne na dobu ftrvani signalu 2. Bé&hem sig-
nalniho ¢asutrvani 2 je vystup vypnut vstupnim signdlem. Pokud je vstupni
signal pfitomen po celou dobu trvani 2, ziistava vystupni signal v této dobé zapnuty.

4 Cas zcela nevypréelé——
: Cas zcela vyprsel
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14.5.2 Komparator

Pomoci softwarovych funkci Comparator 1 a 2 Ize provadét rizna porovnani ak-
tualnich hodnots pevnymi hodnotami nastavitelnymi v procentech.

Skute¢né hodnoty, které se maji porovnavat, Ize vybrat z nasledujici tabulky pomoci

parametrt Op. Mode Comparator 1 540 a Op. Mode Comparator 2 543.
Pokud je pfipojen rozsifujici modul, jsou k dispozici dal§i provozni rezimy.

0 - Vypnuto

Komparator je vypnuty.

1 - Absolutni proud

R.m.s proud 211 > jmenovity proud 371.

2 - Abs. Aktivni proud

Aktivni proud 214 > jmenovity proud 371.

3 - Abs. Frekvence statoru

Frekvence statoru 210 > maximaini
frekvence 419.

4 - Abs. Skute¢na rychlost 1

OtaCky snimaCe 1 218 > maximalni otacky
(vypoctené z maximalni frekvence 419 a
poCtu parlpolia3T3).

5 - Abs. Skute¢na frekvence
opakovani

Vstupni frekvence opakovani 252 >Maximalni
frekvence 419.

6- Navijeni Temp.,
Teplota. Nasledna kontrola.

Teplota vinuti 226 > teplota 100 °C.

7 - Abs. Skute¢na frekvence

SkuteCna frekvence 241 > maximalni
frekvence 419.

9 - Napéti stejnosmérného
meziobvodu

DC Link Voltage 222 > Direct voltage 1000 V.

10 - Abs. Isq

Isq 216 > Jmenovity proud 371.

11 - Abs Filtrovany ¢€inny proud

Aktivni proud 214 > jmenovity proud 371.

12 - Abs. Interni ref. Frekvence

Interni referenCni frekvence 228 >
Maximalni frekvence 419.

13 - Abs. Ref. Procentni hodnota

ReferenCni procentuélni hodnota 229 >
Maximalni referenéni procento 519.

Abs. Skute¢né procento

14- Hodnota

SkuteCné procentudlni hodnota 230 >
Maximalni referencni procento 519.

15- Analogovy vstup
MFI1A Abs. Amount

Analogovy vstup MFI1A4 251 > vstupni signal
100 %.

100 az 107

Provozni rezimy se znaménky (+/-).

Prahy zapnuti a vypnuti pro kompaktory 1 a 2 jsou nastaveny pomoci parametrt
Comparator On nad 541, 544 a Comparator Off pod 542, 545.
Jsou uvedeny procentni meze odpovidajicich referenénich hodnot.

Ne. Popis

Min. Max. Skute€nost.

54

a

Komparator 1 Na vySe uvedeném misté - 300.00 % | 300.00 % 100.00 %

542 | Komparator 1 Vypnuto nize

-300.00 % | 300.00 % 50.00 %

544 | Komparator 2 Na vySe uvedeném misté - 300.00 % | 300.00 % 100.00 %

545 | Komparator 2 Vypnuto nize

-300.00 % | 300.00 % 50.00 %
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Nastaveni procentudlnich limitd komparatorli umozriuje nasledujici logické vazby.
Porovnani se znaménky je mozné v odpovidajicich provoznich rezimech komparatord.

A A
1+ 14+ ——
0 0]
t t = t t =
vyp na adrese na mimo %
nuto % vyse pod
nize nad uvede
ném
misté

14.5.3 Logické moduly

Pomoci funkce Logické moduly je mozné vzajemné propojit externi digitalni signaly a
interni logické signaly ménic¢e frekvence. K dispozici jsou &tyfi identické logické
moduly. Tyto moduly Ize parametrizovat nezavisle na sobé. Vysledky logickych operaci
Ize pouzit pro dalsi funkce uvnitf i vné méni¢e frekvence. Kromé kombinaénich
logickych funkci AND, OR a EXOR jsou k dispozici sekvenéni logické funkce RS flip-
flop, D flip-flop a Toggle flip-flop.

Kazdy modul ma dva logické vstupy a jeden logicky vystup. Vstupy Ize parametrizovat
a lze je pfifadit rdznym zdrojum signalu. Zdroje signalu jsou uvedeny v tabulce
logickych vstupll v kapitole "Digitalni vstupy". Kromé toho Ize logické moduly
vzajemné propojit pomoci odpovidajici parametrizace. Funkce parametr( je v kazdém
ze Ctyf logickych modull stejna.

Poznamka: Logické moduly jsou v ménici frekvence zpracovavany interné jeden po
druhém v zavislosti na jejich poctu. Napfiklad logicky modul 1 je
zpracovan pred logickym modulem 2.

Pfi navrhovani logickych vazeb specifickych pro danou aplikaci, napf. v
pfipadé ¢asové kritickych aplikaci:

- Dbejte na spravné poradi logickych moduld.

- Sledujte dobu zpracovani 16 ms.

Nasledujici tabulka ukazuje pfifazeni parametrd jednotlivym logickym modultim:

Provozni reZim

Logika 1198 Vstup 1 Logicka 1

199

Logicky modul 1 Vstup 2 Logika 1 200

Provozni reZim

Logicky modul 2| Logika 2 201 Vstup 1 Logika 2 202 Vstup iéggtka 2
o Logika provozniho X .
Logicky modul 3| reZimu 3 205 Vstup 1 Logika 3206 | Vstup ZZé;glka 3,

Logicky modul 4|

Logika provozniho
reZimu 4 503

Vstup 1 Logika 4 504

Vstup 2 Logika 4 505
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Parametry Operation Mode Logic 1 198, Operation Mode Logic 2 201, Opera- tion
Mode Logic 3 205 a Operation Mode Logic 4 503 zahrnuji nasledujici funkce:

0 - Vypnuto

Signalni vystup je vypnuty.

1-A

Vstup 1 a vstup 2 jsou vzajemné propojeny pomoci logické
operace AND.

2 -NEBO

Vstup 1 a vstup 2 jsou vzajemné propojeny pomoci logické
operace OR.

3-XOR

Vstup 1 a vstup 2 jsou vzajemné propojeny pomoci logické
operace Ex- clusive OR. Vystup Q bude logicka "1" pouze v
pripadé, Ze se lisi

na vstupu 1 a vstupu 2 jsou pfitomny logické urovné.

10 - RS Flip-Flop

Vstup 1 je nastaveny vstup,

vstup 2 je resetovacim vstupem flip-flopu RS.

Logicka "1" na nastaveném vstupu nastavi vystup Q na
"1". Logicka "1" na vstupu reset nastavi vystup Q na "0".
Pokud je na obou vstupech logicka "0", vystupni signal
zlistane zachovan.

v poslednim stavu.

20 - Prepinaci flip-flop

Vystupni signal se méni s kladnou hranou hodinového signalu
na vstupu 1.
Vstup 2 je v této konfiguraci zapojen interné.

30 - D Flip-Flop

Pokud je na vstupu 2 (hodinovy vstup C) pfijata kladna
hodinova hrana, je signal pfitomny na vstupu 1 (datovy
vstup D) pfenesen na vystup Q.

Priklady logickych funkci v zavislosti na zvoleném provoznim rezimu:

Parametr Provozni reZim Logika =1

E1—

E2—

E1 1
E2 [
Q

E1: vstup 1; E2: vstup 2; Q: vystup

Pokud je na vstupu 1 a vstupu 2 logicka "1", je vystup Q logicka "1". Pokud jsou
oba vstupy nebo jeden z nich logicky "0", bude i vystup Q logicky "0".
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Parametr Provozni reZim Logika = 2

E1—

E2—

=>1

E1E2 E1
00 0
01 1 E2
10 1
11 1 Q

E1: vstup 1; E2: vstup 2; Q: vystup

Pokud je na vstupu 1 nebo 2 nebo na obou vstupech logicka "1", vystup Q je "1". Pokud je

na obou vstupech "0", bude i vystup Q logicka "0".

Parametr Provozni reZim Logika = 3

E1—

E2—

E1E2 E1
00 0
01 1 E2
10 1
11 0 Q

E1: vstup 1; E2: vstup 2; Q: vystup

Vystup Q je logicka "1", pokud maji vstupy 1 a 2 rlizné logické stavy. Pokud maiji

oba vstupy stejny logicky stav, bude vystup Q logicka "0".
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Parametr Provozni reZim Logika = 10

E1 E2
S R Q Stav
E1—S — Q 0 0 | am0 podr
"""""" 0 1 1 Zeni
E2—R 1 0 [0 reset
11 ovac
i
sady
vypn
uto
E1; S M 5 L] |
2R P
ol [N
E1: set; E2:reset; Q: output
Sada: Logicka "1" na vstupu set nastavi vystup Q na logickou "1".
Ulozit: Pokud je na vstupu S logicka "0", vystup Q zUstava beze zmény.
Reset: Pokud je na vstupu R logicka "1", vystup Q se nastavi na logickou
g
Vypnuto: Pokud jsou oba vstupy nastaveny na logickou "1", vystup Q bude mit
logickou "0".
Parametr Provozni reZim Logika = 20
E1
T Q Stav
— Q 1 _ podrzet
E1—pT Qo
=1
0->1 1 vystupni inverze
(pfepinani)
1->0 1 podrzet
0 1 odrzZet,
EN;T | |
Q

E1: hodinovy vstup T; Q: vystup

Flip-flop T méni svdj vystupni stav s kazdou kladnou hranou hodin na vstupu 1 (vstup
hodinového impulsu T). Ve vS8ech ostatnich stavech signalu hodinového vstupu
(staticka logicka "0" nebo logicka "1" nebo zaporna hodinova hrana) zustava vystupni

signal nezmeénén.

Poznamka: Vstup 2 je v této konfiguraci deaktivovan. Parametrizace vstupu 2
prostfednictvim odpovidajicich parametrd nebude mit

konfiguraci zadny ucinek.
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Parametr Provozni reZim Logika = 30

) ED1 ECZ Q Stav
E1; D—1D —Q
0 o0 o hold
E2; c—C1 1 0 hold
0 0->1 sample
1 0->1 sample
I
E2; C rl_m

eno|— 1T [ 1

E1: datovy vstup D; E2: hodinovy vstup C; Q: vystup

Pokud je na vstupu 2 (hodinovy vstup C) logicka "0", udrZzuje se na vystupu pfedchozi
logicky stav nezavisle na stavu vstupu 1 (datovy vstup D).

Pokud je na vstup hodinového impulsu C pfivedena kladna hodinova hrana, je signal
pfitomny na datovém vstupu D pfenesen na vystup. Vystup udrzuje svuj stav Q.1 az
do pfistiho pFijmu kladné hodinové hrany.

Pokud je pfijata zaporna hodinova hrana, vystupni signal zGstane nezménén.
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15 V/f - Charakteristika

Bezsenzorové Fizeni v konfiguracich 110 a 111 je zaloZeno na proporciondlni zméné
vystupniho napéti v porovnani s vystupni frekvenci podle nastavené charakteristiky.
Nastavenim charakteristiky V/f se napéti pfipojeného tfifazového motoru fidi podle
frekvence. Kroutici moment, ktery ma motor vyvinout v odpovidajicim
pracovnim bodé, vyzaduje fizeni vystupniho napéti umérného frekvenci. P¥i
konstantnim poméru vystupniho napéti a vystupni frekvence ménic¢e frekvence je
magnetizace ve jmenovitém pracovnim rozsahu 3fazového motoru konstantni.
Jmenovity bod motoru nebo koncovy bod V/f-charakteristiky se nastavuje
prostfednictvim Fizeného uvedeni do provozu pomoci parametru Cut-Off Voltage 603 a
parame- teru Cut-Off Frequency 604.

Kriticky je nizsi frekvenéni rozsah, kde je pro rozbéh pohonu nutné zvy$ené napéti.
Napéti pfi vystupni frekvenci = nula se nastavuje parametrem Startovaci napéti 600.
Zvy$eni napéti odchylujici se od linearniho prabéhu V/f-charakteristiky Ize definovat
pomoci parametr RUst napéti 601 a Frekvence narlstu 602. Procentualni (daj
parametru se vypoéitd z linearniho prabéhu V/f-charakteristiky. Prostfednictvim
parametrt Minimaini frekvence 418 a Maximalini frekvence 419 se definuje pracovni
rozsah stroje nebo V/f-charakteristiky.

ut E418(FMIN) 419 (FMAX)

<«— Pracovni rozsah—

603 (UC)

601 (VELKA BRI

600 (USA

602 (FK) 604 I(FC) f

(FMIN): (FMAX): (FMA): maximalni frekvence 419, (US): Startovaci napéti
600,

(SPOJENE KRALOVSTVI): (UK): Rise 601, (FK): (FK):

Frekvence narstu 602, (UC): (FK): vypinaci napéti

603, (FC): wypinaci frekvence 604

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
600 | Startovaci napéti 0.0V 100.0 V 50V
601 | Narust napéti -100 % 200 % 10 %
602 | Frekvence narustu 0% 100 % 20 %
603 | Vypinaci napéti 60.0V 560.0 V 400.0 V
604 | Mezni frekvence 0,00 Hz 999,99 Hz 50,00 Hz

Poznamka: P¥i prfednastaveni V/f-charakteristiky bere fizené uvedeni do provozu v
Uvahu parametrizované jmenovité hodnoty motoru a referencni Udaje
ménice frekvence. V pfipadé tfifazovych ma- chind Ize otacky zvysit pfi
konstantnim momentu, pokud Ize vinuti motoru pfepnout ze zapojeni do
hvézdy na zapojeni do trojuhelniku. Pokud byly zadany udaje pro delta
zapojeni uvedené na vyrobnim Stitku tfifazového motoru, zvysi se mezni
frekvence automaticky o druhou odmocninu ze tfi.
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Vychozi vypinaci napéti 603 (UC) a vypinaci frekvence 604 (FC) jsou odvozeny z udajt
motoru Jmenovité napéti 370 a Jmenovitd frekvence 375. S param etrizovanym
rozb&hovym napétim 600 (US) vyplyva linearni rovnice V/f-charakteristiky.

vlucrud o oLl 4OOiOV-5iOV]|.f+5’OV
( ) \ )

Frekvence nabéhu 602 (FK) se zadava jako procento z fiekvence vypnuti 604 (FC),
vychozi hodnota je f=10 Hz. Vystupni napéti pro vychozi hodnotu ndristu napéti 601
(UK) se vypocita jako U=92,4 V.

f{HMM (FK - FC)+ ] ¢ +UK)H|TM]T (0,250 Hz)+5 =924V

FCH o SOH xon
]

15.1 Dynamicka kontrola napéti

Dyn. Voltage Pre-Control 605 urychluje regula¢ni chovani regulatoru omezeni proudu
(parametr Operation Mode 610) a regulatoru napéti (parametr Operation Mode 670).
Hodnota vystupniho napéti vyplyvajici z V/f znaku se méni pfictenim vypoctené
napétové predkontroly.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
605 Dyn. Napétova 0% 200 % 100 %
predkontrola
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16 Funkce ovladani

Frekvenéni ménice nabizeji vybér ze zavedenych zpusobl regulace v konfiguraci 30.
Zvolenou fidici strukturu Ize podle potfeby parametrizovat a optimalizovat pro danou
aplikaci pomoci dalS$ich funkci.

16.1 Inteligentni omezeni proudu

Proudové limity, které je tfeba nastavit podle aplikace, zabraruji nepfipustnému
zatizeni pfipojené zatéZze a zabraruji chybovému vypnuti ménic¢e frekvence. Funkce
rozSifuje proudovy regulator, ktery je k dispozici v fidicim systému. Pomoci
inteligentnich limitd proudu Ize optimalné vyuzit pretizeni ménice frekvence, zejména v
aplikacich s dynamickym stfidanim zatéze. Kritérium, které se voli prostfednictvim
parametru Provozni reZim 573, definuje prah pro aktivaci inteligentniho proudového
omezeni. Parametrizovany jmenovity proud motoru nebo referen¢ni proud ménice
frekvence je synchronizovan jako mezni hodnota inteligentniho omezeni proudu.

0 - Vypnuto Funkce je vypnuta.

1 - Ixt Omezeni pretizeni frekvenéniho ménice (Ixt).
10-Tc Omezeni maximalni teploty chladice (T ).c
11 - Ixt + Tc Provoznirezim 1 a 10 (Ixt + T ).c
20 - Teplota motoru Omezeni teploty motoru (T ).motor

21 - Teplota motoru + Ixt Provozni rezim 20 a 1 (Tyotor + IXt).

30 - Tc + teplota motoru  Provozni rezim 10 @ 20 (T¢ + T ).motor

31- Icl;ztteplota motoru Provozni rezim 10, 20 a (Tc + Tyotor + IXt).

Prahova hodnota zvolena prosttednictvim parametru Provozni reZim 573 je sledovana
inteligentnimi proudovymi omezenimi. V provoznich reZzimech s hlidanim teploty
motoru a chladi¢e se po dosazeni prahové hodnoty provede snizeni vykonu zvolené
pomoci parametru Omezeni vykonu 574. Toho je dosazenosnizenim vystupniho
proudu a otacek pfi provozu motoru. Chovani pfipojeného stroje pfi zatizeni musi byt
funkci otacek, aby bylo zajiSténo smyslupiné vyuziti inteligentniho omezeni proudu.
Celkova doba snizeni vykonu v dlsledku zvySené teploty motoru nebo chladi¢e
obsahuje nejen dobu chlazeni, ale také dodatecné definovanou dobu omezeni 575.
Definice mezniho vykonu by méla byt zvolena co nejmensi, aby pohon mél dostatek
€asu na vychladnuti. Referenéni hodnotou je jmenovity vykon ménice frekvence nebo
nastaveny jmenovity vykon motoru.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
574 | Omezeni vykonu 40.00 % 95.00 % 80.00 %
575 | Doba omezeni 5 minut 300 minut 15 minut

V provoznich rezimech s rezervou pfi pfetizeni (Ixt) dochazi ke snizeni vystupniho
proudu pfi prekroceni prahové hodnoty, pfi¢emz se rozliSuje mezi dlouhodobou a
kratkodobou rezervou pfi pretizeni. Povy ¢erp ani kratkodobé rezervy pretizeni (1
s) se vystupni proud snizi na dlouhodobou rezervu pretizeni odpovidajici aktualni
spinaci frekvenci. Po vy¢erpani proudu dlouhodobého pretizeni (60 s) se vystupni
proud snizi na jmenovity proud, ktery rovnéz zavisi na spinaci frekvenci. Pokud byl
vystupni proud jiz snizen v disledku vycerpani dlouhodobého pretizeni, kratkodobé
pretizeni jiz neni k dispozici, i kdyz pfedtim nebylo vyCerpano. Definovana rezerva
pretizeni (Ixt) ménice frekvence je opét k dispozici po snizeni vykonu trvajicim 10
minut.
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16.2 Ridici jednotka napéti

Ridici jednotka napéti obsahuje funkce potfebné pro monitorovani napéti stejnosmérného

meziobvodu.

- Napéti stejnosmérného meziobvodu, které se zvySuje pfi provozu generatoru nebo
pii brzdéni tfifazového stroje, je regulatorem napéti fizeno na nastavenou mezni
hodnotu.

- Regulace vypadku sité vyuziva energii otaceni pohonu k pfeklenuti
kratkodobych vypadkd napajeni.

Regulator napéti se nastavuje pomoci parametru Provozni reZim 670 v souladu s

aplikaci.

0 - Vypnuto Funkce je vypnuta.

Zapnuty regulator prepéti s

1 - Udc-Omezeni aktivni .
motorovym chopperem.

Zapnuta regulace pfi vypadku sité s

2 - Podpora sité aktivni . v ) .
motorovym sekacem pro rychlé vypnuti.

_ Udc-Limit. & Mains Zapnuty regulator prepéti a regulace vypadku sité, s
Supp. active motorovym chopperem.
12- Sitova podpora aktivni, | Regulace vypadku sité zapnuta, bez
Vrtulnik neni aktivni motorového sekace.

Udc-Limit. & Mains
13 - Supp. active,
bez vrtulniku Chopper

Zapnuty regulator prepéti a regulace vypadku sité, bez
motorového chopperu.

Funkce motorového chopperu je k dispozici v polné orientovanych metodach fizeni (v
provedenich 210, 230, 410, 411 a 430).

Pokud je zvolen provozni rezim s motorovym chopperem, nastavte Trigger Threshold
(Prahova hodnota spousté).
507 na referenCni omezeni stejnosmérného proudu 680.

Provozni rezim Rizeni prepéti,
Regulator napéti: parametr Provozni reZim 670 = 1

ud, f
A
Aktivni regulator prepéti

680

ud

421 nebo 681

2

t

Regulator prepéti zabrariuje vypnuti ménie frekvence pfi provozu generatoru.
Snizeni otaéek pohonu pomoci gradientu rampy zvoleného pomoci pa- rametru
Decelerace vievo 421 nebo Decelerace proti sméru hodinovych ruCiek 423 mlze
vést k prepéti ve stejnosmérném meziobvodu.
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Pokud napéti prekro¢i hodnotu nastavenou parametrem Reference DC-Link Limitation
680, zpomaleni se snizi tak, aby se napéti stejnosmérného meziobvodu regulovalo na
nastavenou hodnotu. Pokud se snizenim zpomaleni nepodafi regulovat napéti
stejnosmérného meziobvodu na nastavenou referenéni hodnotu, zpomaleni se zastavi
a zvysi se vystupni volnobézka. Vystupni frekvence se vypocita pfictenim hodnoty
parametru Max. Rise Frequency 681 k frekvenci v provoznim bodé zasahu regulatoru.

Ne. Popis ACT Min. Max. Skutecnost.
- . . 201 225 387.5 380

680 | Referenéni omezeni DC-Link 201 275 775 760

681 | Max. Narust frekvence 0,00 Hz | 999,99 Hz 10,00 Hz

Regulace provozniho rezimu pfi vypadku sité.
Regulator napéti: Parametr Provozni reZim 670 = 2

ud, f
U T~ —
o2 |~ NSt
671 --—\::_":,_ m—————m T T T T T T
f
Sklon omezeny Standardni
Cislem 673 rampa nebo
nebo 683 674
Sitové napéti
Vypadek napéjeni Obnoveni napajeni t

Pomoci regulace vypadku sité Ize preklenout kratkodobé vypadky sité. Vypadek sité je
rozpoznan, pokud napéti stejnosmérného meziobvodu kleslo pod nastavenou hodnotu
pa- rametru Prah vypadku sité 671. Pokud je rozpoznana porucha sité, regulator se
pokusi regulovat napéti stejnosmérného meziobvodu na hodnotu nastavenou
parametrem Reference Mains Support Value 672. Za timto Ucelem se pribézné snizuje
vystupni frekvence a motor se svymi rotujicimi hmotami se uvadi do generatorového
provozu. Snizeni vystupni frekvence se provadi podle konfigurace s maximem proudu
nastavenym parametrem Gen. ref. Current Limit 683 nebo rampou Mains Support
Deceleration 673.

Prahové hodnoty regulatoru napéti se poditaji od aktualniho napéti stejnosmérného
meziobvodu, které vychazi z parametrt Prah poruchy sité 671 a Hodnota podpory sité
672.

Pokud je sitové napéti obnoveno pfed vypnutim systémem detekce podpéti sité,
pohon je zrychlen na svou referenéni frekvenci s nastavenym zrychlenim nebo
podle parametru Zrychleni pfi obnoveni sité 674. Pokud je hodnota parametru
Acceleration on Mains Resumption 674 nastavena na vychozi hodnotu 0,00 Hz/s,
pohon je zrychlovan podle hodnot nastavenych pro parametry rampy Acceleration
(Clockwise) 420 nebo Acceleration Anticlockwise 422.
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Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
671 | Prahova hodnota poruchy sité -200.0 V -50.0 V -100.0 V
672 | Referenéni hodnota podpory sité -200.0V -10.0V -40.0V

Poznamka: Méni¢ frekvence reaguje na signaly na fidicich vstupech jak pfi
zapnuté regulaci vypadku napajeni, tak pFi b&Zzném provozu. Rizeni
prostfednictvim externé dodavanych Fidicich signald je mozné pouze v
pripadé bezvypadkového napadjeni. Jako alternativa se ma pouzit napajeni
pres ménic frekvence.

Regulace provozniho rezimu pfi vypadku sité (pokra¢ovani)

ud, f
676

ool N\
671~ T Vv v

f 673 nebo

3
675
Sitové napéti
Vypadek napajeni Vypnuto t

Napéti stejnosmérného meziobvodu, které je k dispozici v pfipadé vypadku
napajeni, dodava motor. Vystupni frekvence se plynule snizuje a motor se svymi
rotujicimi hmotami se pfepina na generatorovy provoz. Maximalni sniZzeni vystupni
frekvence se provadi pfi proudu nastaveném parametrem Gen. ref. Current Limit
683 nebo rampou Mains Support Deceleration 673, dokud neni dosazeno mezni
hodnoty frekvence Shutdown Threshold 675. Pokud energie systému pro preklenuti
vypadku sité neni dostate¢na, dojde ke zpozdéni pfi maximalnim gradientu rampy
od Shutdown Threshold 675.

Doba potfebna k zastaveni motoru je vysledkem regeneraéni energie systému, ktera
vede ke zvySeni napéti stejnosmérného spoje. Napéti stejnosmérného meziobvodu
nastavené parametrem Reference Shutdown Value 676 pouziva regulator napéti jako
fidici veli€inu a udrzuje ji konstantni. Narast napéti umozriuje op- timalizaci brzdného
chovani a doby, nez se pohon zastavi. Chovani regulatoru Ize pfirovnat k chovani pfi
zastaveni 2 (Shutdown + Stop), protoze regulator napéti pfivede pohon do klidového
stavu pfi maximalni deceleraéni rampé a dodava mu zbyvajici napéti stejnosmérného
meziobvodu.

Pokud se sitové napéti obnovi po vypnuti poh9nu, ale pfed dosazenim vypnuti pod
napétim, signalizuje ménic¢ frekvence poruchu. Ridici jednotka zobrazi poruchové
hlaseni "F0702".

Pokud vypadek sité bez vypnuti (Shutdown Threshold 675 = 0 Hz) trva tak dlouho,
Ze frekvence byla snizena na 0 Hz, pohon se po obnoveni sitového napajeni
zrychli na referenéni frekvenci.
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Pokud vypadek sité s vypnutim nebo bez néj trva tak dlouho, Ze se méni¢ frekvence
zcela vypne (LED = OFF), bude méni¢ frekvence po obnoveni sitového napajeni v
pohotovostnim stavu "Standby". Pokud je méni¢ opét uvolnén, pohon se spusti. Ma-li
se pohon po obnoveni sitového napajeni automaticky spustit a je-li méni¢ trvale
uvolnén, musi byt zapnut provozni reZim 651 Automaticky start.

Ne. Popis ACT Min. Max. Skute€nost.

675 | Prahova hodnota vypnuti 0,00 Hz | 999,99 Hz 0,00 Hz
o ] 201 225 387.5 365

676 | Referenéni hodnota vypnuti 201 755 775 730

Regulator napéti pouzivd mezni hodnoty napéti stejnosmérného meziobvodu.
Zména frekvence, ktera je k tomu nutnd, je parametrizovana referen¢ni hodnotou
proudu generatoru nebo spiSe rampou. V tomto pfipadé se pouzije hodnota Gen.
ref. Current Limit 683 nebo rampa Mains Support De- celeration 673 definuje
maximalni zpomaleni pohonu nutné k dosazZeni hodnoty napéti Reference Mains
Support Value 672. Zrychleni pFi obnoveni sité 674 nahrazuje nastavené hodnoty
parametrG rampy Zrychleni (ve sméru hodinovych ruCiek) 420 nebo Zrychleni
proti sméru hodinovych ruCiCek 422, pokud se zméni hodnota nastavena ve
vyrob&. Rizeni napéti pfi vypadku sit& se zméni z mezni hodnoty frekvence
Shutdown Threshold 675 z referenCni hodnoty podpory sité 672 na referencni
hodnotu vypnuti 676.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
683 | Gen. ref. Limit proudu 0.0A 0 -l IFIN

673 | Zpomaleni podpory sité 0,01 Hz/s | 9999,99 Hz/s | 50,00 Hz/s
674 | Zrychleni pfi obnoveni sité 0,00 Hz/s | 9999,99 Hz/s | 0,00 Hz/s

Proporciondlni a integracni &ast proudového regulatoru Ize nastavit pomoci
parametrl Amplification 677 a Integral Time 678. Regulacni funkce se deaktivuji
nastavenim parametr( na hodnotu 0. Regulatory jsou P a | regulatory v korektnim
nastaveni.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
677 | Zesileni 0.00 30.00 -0
678 | Integralni ¢as 0ms 10000 ms =M

) Tovarni nastaveni zavisi na zvolené fidici funkci. V souladu s nastavenim
parametru Konfigurace 30 jsou nastaveny nasledujici hodnoty:
Konfigurace 1xx: Zesileni 677 = 1,0 / Integraini Cas 678 = 8 ms
Konfigurace 2xx; 4xx: Zesileni 677 = 2,0 / Integralni Cas 678 = 23 ms
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16.3 Technologie Controller

Technologicky regulator, jehoz chovani odpovida Pl regulatoru, je k dispozici jako
doplrikova funkce v konfiguraci 111, 211 a411. Prop o j e n i referentni a
skute¢né hodnoty aplikace s funkcemi ménice frekvence umoziuje fizeni procesu bez
dal$ich komponent. Timto zplsobem Ize snadno realizovat aplikace, jako je regulace
tlaku, objemového pratoku nebo otacek.

Je tfeba zvazit konfiguraci referenéniho zdroje procent a pfifazeni skutecného zdroje
procent.

Strukturalni obrazek: Technology Controller

Ridici jednotka
technologie

Odkaz = O > —

zdroj procent 476

Skute¢né hodnoty:
SkuteCna procentuélni hodnota
230
Referencni procentni hodnota
229

SkuteCny procentni zdroj 478

Pro referenéni hodnotu pozaduje technologicky regulator také pfifazeni analogové
aplikaéni hodnoty pomoci parametru Actual Percentage Source 478. Rozdil mezi
referen¢ni a skute¢nou hodnotou vyuziva technologicky regulator k fizeni systému
pohonu. Naméfena skuteéna hodnota se mapuje pfes pfevodnik signalu na vstupni
signal referenéniho zdroje procent.

Analogovy signal na multifunkénim vstupu 1 v.

Provozni reZim 452 - analogovy provoz.

3. Rep. vstupni frekvence Frekvencni signal na digitalnim vstupu podle
(F3) zvoleného provozniho reZimu 496.

Pozor! Je tfeba dodrzet vychozi pfifazeni parametru Start clockwise 68 k logickému
sig- nalu Fidici jednotky technologie:
Start po sméru hodinovych ruCiek 68 = 13 - Technology Controller Start.

Toto pfifazeni nelze ménit. Ridici jednotka technologie se aktivuje
uvolnénim fidici jednotky na digitalnim vstupu S1IND.

1 - Analogovy vstup MFI1A

Strukturalni obrazek: Vstupy pro skuteéné procento Zdroj

\ Spravce technologie \
Vstupni frek [ Skutecné procento Zdroj 478 |
opakovani
F3
- — ,
szmo—»%k Ao
S3IND—> 1o ¥ O\K}
H —\J0 >
SBIND—>+° | Tt >0
IND [
Provozni reZim 496
Devider 497
. MFIA
Multifunkéni vstup 0 | v
analog| |Skwistad procentudini
—/(We——’ o @ hodnota 230
— >
MFI1 1 digital
: il
Provozni reZim 452
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Funkce zvolena prostiednictvim parametru Provozni reZim 440 urcuje chovani
regulatoru technologie.

Ridici jednotka technologie je vypnuta, specifikace
0 - Vypnuto referen¢ni hodnoty se provadi prostfednictvim
referenéniho per-

centage channel.

Pro regulaci tlaku a objemového pritoku s linearnim
provoznim chovanim a sledovanim skuteéné
hodnoty.

Rizeni urovné obsahu pFi definovanych otagkach
motoru s chybéjici skute¢nou hodnotou.

Regulace Grovné obsahu pfi definovanych otackach
motoru s chybéjici skute€nou hodnotou nebo vysokou
regulaéni odchylkou.

Regulace otacek s analogovou zpétnou vazbou
skute€nych otadek.

NepFimy objemovy tok | Rizeni objemového pritoku se &tvercovym kofenem
ovladani skute¢né hodnoty.

1 - Standardni

2 - Hladina kapaliny 1

3 - Hladina kapaliny 2

4 - Regulator otacek

Chovani technologického regulatoru odpovida Pl regulatoru s kom- ponenty
- proporcionalni slozka Zesileni 444
- integralini slozka Integraini cas 445

Znaménko zesileni urCuje smér regulace, tj. pfi rostouci ak- tualni hodnoté a kladném
znaménku zesileni se snizuje vystupni frekvence (nap¥. pfi regulaci tlaku). Pfi rostouci
skuteéné hodnoté a zaporném znaménku zesileni se vystupni frekvence zvySuje (napf.
v systémech regulace teploty, chladicich strojich, kondenzatorech).

Integraini slozka muZe byt pouZita ke sniZeni regulaéni odchylky v ustaleném stavu
(odchylka mezi skute¢nou a referenéni hodnotou) za urcité ¢asové obdobi. Pokud je
inte- ralni slozka pfili§ dynamicka® , systém bude nestabilni a bude kmitat. Pokud je in-
tegraini slozka pfili§ pasivni? , nebude odchylka regulace v ustaleném stavu
dostate€né korigovana.

Proto musi byt integralni sou¢ast nastavena v zavislosti na instalaci.

1) Dynamické chovani: rychla korekce odchylek.
2) Pasivni chovani: pomala korekce odchylek.

Parametr Max. P-Component 442 omezuje zménu frekvence na vystupu regulatoru.
Tim se zabrani oscilacim systému pfi prudkych nabézich zrychleni.

Prostfednictvim parametru Hystereze 443 |ze odmitnout zmény integraini slozky v
zadaném rozsahu (pasmo hystereze). To zpusobuje pasivnéjsi chovani regulatoru
technologie a pomaha filtrovat Sumové signaly skute¢né hodnoty regulatoru a
minimalizovat korekce regulace.

f @
Hystereze 443

t

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
441 | Pevna frekvence -999,99 Hz | +999,99 Hz 0,00 Hz
442 | max. Slozka P 0,01 Hz 999,99 Hz 50,00 Hz
443 | Hystereze 0.01 % 100.00 % 10.00 %
444 | Zesileni -15.00 +15.00 1.00

445 | Integralni ¢as 0ms 32767 ms 200 ms
446 | Ind. Objemovy faktor regulace pritoku 0.10 2.00 1.00
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Poznamka: Parametrizace Fidici jednotky technologie v jednotlivych datovych sadach
umozniuje pfizpdsobeni rdznym provoznim bodim aplikace s pfepinanim
datovych sad prostrednictvim ovladacich kontakt(.

Tento provozni rezim lze pouzit napfiklad pro regulaci tlaku nebo objemového
pratoku s linearnim chovanim.

Sledovani minimalni hodnoty zabranuje zrychleni pohonu, pokud chybi skuteéna
hodnota.

Pokud chybi skute€na hodnota (< 0,5 %), vystupni frekvence se fidi podle
minifrekvence 418. To se provadi pomoci nastaveného zpomaleni (ve sméru

hodinovych ru€icek) 421.
Pokud je aktualni hodnota opét k dispozici, regulator automaticky pokracuje v provozu.
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Tento provozni rezim Ize pouzit napfiklad pro Fizeni urovné obsahu.

Pokud skute¢na hodnota chybi, funkce nastavi vystupni frekvenci na nastavitelnou
hodnotu.

Kontrola minimalni hodnoty zabrafiuje zrychleni pohonu, pokud chybi skute¢na
hodnota.

Pokud chybi skute¢na hodnota (< 0,5 %), je vystupni frekvence vedena na
hodnotu Pevnd frekvence 441. To se provadi pomoci nastaveného zpomaleni (ve
sméru hodinovych ru€icek) 421.

Pevna frekvence 441 musi byt v rozmezi mezi minimalni frekvenci 418 a maximalni
frekvenci 419. Pokud je Pevna fiekvence 441 nastavena na hodnotu mensi nez
Minimalni frekvence 418, je vystupni frekvence vedena na Minimalni frekvenci.
418. Frekvence neklesne pod minimalni frekvenci 418.

Pokud je aktualni hodnota opét k dispozici, regulator automaticky pokracuje v provozu.
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Tento provozni rezim Ize pouzit napfiklad pro fizeni rovné obsahu.

Sledovani minimalni hodnoty zabraruje zrychleni pohonu, pokud chybi skute¢na
hodnota.

Pokud chybi skute¢na hodnota (< 0,5 %), je vystupni frekvence vedena na
hodnotu Pevnd frekvence 441. To se provadi pomoci nastaveného zpomaleni (ve
sméru hodinovych ru€iCek) 421.

Pokud neni zadna regula¢ni odchylka (skute¢na hodnota =referenéni hodnota) nebo
pokud je regulaéniodchylka zaporna (skutena hodnota>referenéni hodnota), je
vystupni frekvence vedena na hodnotu Minimalni frekvence 418. To se provadi pomoci
nastaveného zpomaleni (ve sméru hodinovych ruciCek) 421.

Pohon zrychli, jakmile se opét objevi skute¢nd hodnota nebo jakmile regulaéni
odchylka prekro¢i kladnou hodnotu hystereze 443. Pohon se zastavi, jakmile
regulaéni odchylka klesne pod zapornou hysterezi 443.
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Tento
provozni rezim je vhodny pro regulatory otaCek s analogovym pfenosem skute¢né
hodnoty (napf. analogovy rychlomér pfes analogovy vstup nebo HTL snimac pres
frekvenéni vstup).

Motor se zrychluje nebo zpomaluje podle regulaéni odchylky. Vystupni
frekvence je omezena hodnotou Maximaini frekvence 419.

Omezeni
Frequency 419

e 2
~ Fra
Frequency 419

Max.

lax.

-komponenta

.|

Max. Slozka P
+ f,
T
max. P-Compon. 442|

{

Zesileni 444

i

Zakon o
technologii.

droj procent
478

Ref. Procento
| Kanal

Ref. Procento

Zdroj 476
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Tento provozni rezim je vhodny pro regulaci objemového pritoku na zakladé
méreni tlaku.

Skute€na hodnota se ctvercovym kofenem umozZniuje napfiklad pfimé méfeni
akéniho tlaku v systému pfes saci trysku ventilatoru. Aktivni tlak ma &tvercovy
podil na objemovém prutoku a tvofi tak fidici veli€inu pro regulaci objemového pritoku.
Vypocet odpovida "zakonu proporcionality”, ktery je obecné platny pro odstfedivé
stroje.

Prizpusobeni dané aplikaci a méfeni se provadi pomoci Ind. vol- ume flow control
factor 446. Skutecné hodnoty se vypocitavaji z parametrizovanych Udaju systému,
referen¢niho tlaku a objemového pritoku podle metody $patného bodu, jak je popsano
v kapitole "Objemovy prutok a tlak".

Vystupni frekvence je omezena minimaini frekvenci 418 a maximalini fiekvenci
419.

Frequency 418

f
+ f
Max.
Frequency 419

Omezeni
+
Min.

Frequency 418

Min.

+ foa,
|| NS
+ f
Max
Frequency 419

+f,

-f,
max. P-Compaon. 442

ax. Slozka P
Integraini &as

|

Zgsileni 444

A
Ind. Val. Flow
Contr. Fact. 446

Objemovy
tok

+

te¢hnologii.

Z&kon o
s
Zdreipr

478

Ref. Procento

Kanal
Ref. Procento

Zdroj 476
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Strukturalni obrazek: Nepfima regulace objemového toku

Ridici jednotka

techpotegte
Zdroj referenCnich procent 476 —>O —
Faktor regulace objemového Skutecné
pritoku 446 hodnoty:
Objemovy priitok
285

J_ Tlak 286

SkuteCny procentni zdroj 478
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16.4 Funkce bezsenzorového fizeni

Konfigurace bezsenzorového Fizeni obsahuji nasledujici dopliikové funkce, které
doplriuji chovani podle parametrizované V/fcharakteristiky.

16.4.1 Kompenzace skluzu

Rozdil mezi referenénimi otaCkami a skute€nymi otackami tfifazového motoru v
zavislosti na zatizeni se oznaduje jako skluz. Tuto zavislost Ize kompenzovat méfenim
proudu ve vystupnich fazich ménice frekvence.

Aktivace provozniho reZimu 660 pro kompenzaci prokluzu umoziiuje regulaci
otacek bez zpétné vazby. Frekvence a otacky statoru jsou korigovany v zavislosti na
zatizeni. Pfed aktivaci kompenzace skluzu je tfeba provést fizené uvedeni do
provozu. Pro zajisténi spravné funkce je nutny odpor statoru 377, ktery se méfi béhem
fizeného uvedeni do provozu.

0 - Vypnuto Kompenzace prokluzu je deaktivovana.
1 - Zapnuto Rychlost skluzu zavisla na zatiZzeni je kompenzovana.

Regulaéni chovani kompenzace skluzu Ize optimalizovat pomoci parametru
pouze v piipadé specifickych aplikaci. Parametr Zesileni 661 urcuje korekci otacek a
u¢inek kompenzace prokluzu Umérné zméné zatizeni. Parametr Max. Slip Ramp 662
definuje max. zménu frekvence za sekundu, aby se zabranilo pfetizeni v pFipadé
zmény zatizeni.

Parametr Minimalni fiekvence 663 uréuje frekvenci, od které se aktivuje kompenzace

skluzu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
661 | Zesileni 0.0 % 300.0 % 100.0 %
662 | Max. Kluzna rampa 0,01 Hz/s | 650,00 Hz/s 5,00 Hz/s
663 | Minimalni frekvence 0,01 Hz 999,99 Hz 0,01 Hz

16.4.2 Mezni hodnota proudu regulator

Regulator proudového omezeni prostfednictvim regulace otacek v zavislosti na
zatizeni zajiStuje, Ze systém pohonu neni pfetizen. To je rozSifeno o inteligentni
omezeni proudu popsané v pfedchozi kapitole. Regulator mezni hodnoty proudu
snizuje zatizeni pohonu,

napf. pfi zrychlovani zastavenim zrychlovaci rampy. Timto zpUsobem se zabrani
vypnuti frekvenéniho meénice, ke kterému dochazi, kdyz jsou akceleraéni rampy
nastaveny na nadmérny sklon.

Regulator mezni hodnoty proudu se zapina a vypina pomoci parametru Provozni reZim

610.
Funkce regulatoru omezeni proudu a inteligentni omezeni
0 - Vypnuto L
proudu byly deaktivovany.
1 - Zapnuto Regulator omezeni proudu je aktivni.

Chovani v motorickém provozu:

Pokud dojde k prekro¢eni proudu nastaveného parametrem Current Limit 613,
aktivovany regulator proudového omezeni snizi vystupni frekvenci, dokud nebude
proudové omezeni prekroceno. Vystupni frekvence se snizi maximalné na
frekvenci nastavenou parametrem Frequency Limit 614. Pokud je proud pod
hodnotou Current Limit 613, vystupni frekvence se opét zvySi na referenéni
hodnotu.
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Chovani pfi provozu generatoru:

Pokud dojde k pfekro€eni proudu nastaveného parametrem Current Limit 613,
aktivovany regulator proudového omezeni zvys$i vystupni frekvenci, dokud nebude
proudové omezeni prekroceno. Vystupni frekvence se zvySi maximalné na
nastavenou maximaini frekvenci 419. Pokud je proud niz§i nez Current Limit 613,
vystupni frekvence se opét snizi na pozadovanou referenéni hodnotu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
613 | Proudovy limit 0.0A 0 lpn 0 - lgn
614 | Frekvencni limit 0,00 Hz 999,99 Hz 0,00 Hz

Regulaéni chovani regulatoru proudového omezeni Ize nastavit prostfednictvim
proporcionalni slozky, parametru Zesileni 611, a integracni slozky, parametru
Integralni Cas 612. Pokud je ve vyjime¢nych pfipadech nutna optimalizace
parametra regulatoru, je tfeba provést nastaveni zménou parametru Proudové
omezeni 613absolutné.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
611 | Zesileni 0.01 30.00 1.00
612 | Integralni ¢as 1ms 10000 ms 24 ms

Poznamka: Dynamika regulatoru mezni hodnoty proudu a regulatoru napéti je
ovlivnéna nastavenim parametru Dyn. Voltage Pre-Control 605.

16.5 Funkce kontroly zaméfené na pole

Rezimy fizeni orientované na pole jsou zaloZzeny na kaskadovém fizeni a vypoctu
komplexniho modelu stroje. V prubéhu fizeného uvadéni do provozu se pomoci
identifikace parametrl vytvofi mapa pfipojeného stroje, ktera se prenese na rGzné
parametry. Nékteré z téchto parametr(l jsou viditelné a Ize je optimalizovat pro rtzné
provozni body.

16.5.1 Aktualni Controller

Vnitfni regulaéni smy¢ka Fizeni orientovaného na pole se sklada ze dvou proudovych
regulatord. Rizeni orientované na pole tedy prenasi proud motoru do stroje
prostfednictvim dvou Fizenych komponent.

Ktomu slouzi:

- Fidici hodnotu proudu vytvarejiciho tok lsy

- fidici hodnotu proudu vytvarejiciho tocivy moment I,

Oddélenym fizenim téchto dvou parametrd se dosahne odpojeni systému, které je
rovnocenné s externé buzenym stejnosmérnym strojem.

Nastaveni obou regulatorG proudu je identické a umoznuje spole¢né nastaveni
amplifikace i integralniho ¢asu pro oba regulatory. K tomu jsou k dispozici
parametry Zesileni 700 a Integraini ¢as 701. Proporciondlni a integracni slozku
proudovych regulator(i Ize vypnout nastavenim parametrd na nulu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
700 | Zesileni 0.00 8.00 0.13
701 | Integralni ¢as 0,00 ms 10,00 ms 10,00 ms
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P¥i fizeném uvedeni do provozu byly parametry proudového regulatoru zvoleny tak,
aby je bylo mozné ve vétsiné aplikaci pouzivat bez nutnosti zmény. Pokud je ve
vyjime¢nych pfipadech tfeba provést optimalizaci chovani proudovych regulatord, Ize k
tomu vyuzit skokovou zménu referenéni hodnoty ve fazi tvorby toku. PFi vhodné
parametrizaci referen¢ni hodnota slozek proudu tvoficich tok skokové pfejde na
hodnotu Current During Flux-Formation 781 a po uplynuti doby maximaini tvorby toku
780 se fizené zméni na magnetiza¢ni proud. Provozni bod nutny pronastaveni
vyZaduje nastaveni parametru Minimalni frekvence 418 na 0,00 Hz, protoze pohon je
po zmagnetizovani zrychlen. Mé&feni krokové odezvy, ktera je definovana pomérem
uvedenych proudd, by se mélo provadét v pfivodnim vedeni motoru pomoci méficiho
proudového transformatoru s dostate¢nou $itkou pasma.

Poznamka: Interné vypoctenou skute¢nou hodnotu proudové slozky nelze pfi
tomto méfeni vyvést pfes analogovy vystup, protoze Gasové rozliSeni
méfeni neni dostatecné.

Pro nastaveni parametri Pl regulatoru se nejprve zvys$i zesileni 700, dokud
skute¢na hodnota béhem regula¢niho procesu vyrazné neprekroci. Nyni se zesileni
opét snizi pfiblizné na polovinu a poté se synchronizuje Integralni ¢as 701, dokud
skute¢na hodnota béhem regula¢niho procesu mirné neprekroci.

Nastaveni regulatorl proudu by nemélo byt pfili§ dynamické, aby byla zajisténa
dostate€na rezerva. PFi snizeni rezervniho rozsahu ma regulace tendenci ke
zvySenému kolisani.

Dimenzovani parametrd proudového regulatoru vypoétem ¢&asové konstanty se
provede pro spinaci frekvenci 2 kHz. Pro jiné spinaci frekvence se hodnoty interné
upravi tak, aby nastaveni mohlo zistat beze zmény pro vSechny spinaci frekvence.
Dynamické vlastnosti regulatoru proudu se zlepSuji, pokud s e zvySuje spinaci a
snimaci frekvence.

Pevny c¢asovy interval pro modulaci vede k nasledujicim frekvencim snimani
proudového regulatoru prostiednictvim parametru Spinaci frekvence 400.

Spinaci frekvence Frekvence skenovani
2 kHz " 2 kHz
4 kHz 4 kHz
8 kHz 8 kHz
12 kHz 8 kHz
16 kHz 8 kHz

) Tuto spinaci frekvenci Ize nastavit pouze pro parametr Min. Spinaci frekvence
401.
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16.5.2 Ridici jednotka toéivého momentu

Konfigurace 230 a 430 fizené toivym momentem c¢asto vyzaduji omezeni otacek v
pracovnich bodech bez zatéZovaciho momentu. Ridici jednotka zvy$uje otacky za
Gc¢elem dosazeni referenéniho momentu, dokud neni dosazeno horni meze fiekvence
767 nebo dolni meze firekvence 768. Od mezni hodnoty je pohon kon- trolovan na
maximalni otacky, coz odpovida chovani regulatoru otacek. Regulator je tedy omezen
na maximalni frekvenci 419.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
767 | Horni hranice frekvence -999,99 Hz | 999,99 Hz 999,99 Hz
768 | Dolni mez frekvence -999,99 Hz | 999,99 Hz 999,99 Hz

16.5.2.1 Limitni hodnota Zdroje

Omezeni frekvence Ize provést nastavenim pevnych hodnot a také propojenim s
parametrem analogového vstupu. Analogova hodnota je omezena prostfednictvim
parametra Minimalni referenéni procento 518 a Maximaini referenéni procento 519, ale
nebere v Uvahu Gradientni procentni rampa 477 zmény hodnoty referenéniho procenta.
Prifazeni se provadi pro regulator toivého momentu prostfednictvim parametrd Zdroj
horni meze frekvence 769 a Zdroj dolni meze frekvence 770.

Zdrojem je multifunkéni vstup 1 v analogovém

101 - Analogovy vstup MFI1A provoznim reZimu 452.

Zvolené hodnoty parametrise zohledfuji

110 - Pevny limit Y e . %
p Fi _omezovani regulatoru otacek.

201 - Inv. analogovy vstup Provozni rezim 101, obraceny.
MFI1A
210 - Inv. pevny limit Provozni rezim 110, invertovany.
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16.5.3 Ridici jednotka rychlosti

Zdroj aktualni hodnoty rychlosti se voli pomoci parametru Actual Speed Source 766. Ve
vychozim nastaveni se jako zdroj skute¢nych otacek pouziva snimac otacek 1. Pokud
ma signal skute¢né hodnoty otacek pro regulator otac¢ek dodavat snima¢ otacek 2
pridavného modulu, musi byt jako zdroj vybran snimac otacek 2.

1 - Snimag rychlosti 1

Skute€nym zdrojem otacek je snimac otacek 1
zakladniho zafizeni (nastaveni z vyroby).

2 - Snimag rychlosti 2

Skute€nym zdrojem otacek je snimac otacek 2
rozsifujiciho modulu.”

) K dispozici pouze v pfipadé, Ze je nainstalovan rozsifujici modul

Rizeni slozek proudu vytvarejicich togivy moment se provadi ve vngjsi regulaéni
smycce pomoci regulatoru otacek. Prostfednictvim parametru Provozni reZim 720
muizete zvolit provozni rezim regulatoru otacek. Provozni rezim definuje pouZiti
parametrizovatelnych mezi. Ty se vztahuji ke sméru ota¢eni a sméru krouticiho
momentu a zavisi na zvolené konfiguraci.

0 - Rychlo Ovlada¢ vypnut

Regulator je deaktivovan nebo je momentotvorna
slozka nulova.

st
Omezeni regulatoru otacek pfifazuje provoz motoru
Limity oro pohonu nah o r u . Nezavisle na sméru otaceni se
1- Moto); ;)Generétor pouziva stejné omezeni. Totéz plati v pfipadé
regeneracniho
operace se spodni hranici.
Pfifazeni limitu se provadi podle znaménka
Limity oro omezované hodnoty. Nezavisle na provoznich bodech
2- oz 3// r?e Todivy motoru nebo generatoru pohonu se kladné
poz. mogn.“lent Y omezeni provadi horni mezi. Dolni mez je

povazovano za negativni omezeni.
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Operation mode 1 Provozni rezim 2
proti sméru hodinovych rucicek A po sméru proti sméru A po sméru
’ i hGARBVER ™ | FOUHouy
generator. ch ruicek ch
rucicek rucicek
»nN ——generater———————»n
motor gotor motor gg1r?et|9a’tor
— generator
Aktudlni limit 728

E——1 Generator proudového omezeni op. 729

Vlastnosti regulatoru otacek Ize pfizpusobit pro nastaveni a optimalizaci regulatoru.
Zesileni a integralni ¢as regulatoru otacek se nastavuji prostfednictvim parametra
Zesileni 1 721 a Integréini Cas 1 722. Pro druhy rozsah otacek lze nastavit
parametry Zesileni 2 723, Integralni Cas 2 724. RozliSeni mezi jednotlivymi rozsahy
otacek se provadi hodnotou zvolenou prostiednictvim parametru Speed Control
Switch-Over Limit 738. V pfipadé vychoziho parametru Speed Control Switch-Over
Limit 738 se berou v Uvahu parametry Amplification 1 721 a In- tegral Time 1 722.
Pokud je parametr Speed Control Switch-Over Limit 738 nastaven na hodnotu
vy$$i nez 0,00 Hz, jsou parametry Amplification 1 721, Integral Time 1 722 aktivni
pod limitem a parametry Amplification 2 723, Integral Time 2 724 jsou aktivni nad
limitem.

Parametrizované zesileni v aktualnim pracovnim bodé Ize navic vyhodnotit pomoci
parametru Backlash Damping 748 v zavislosti na regula¢ni odchylce.
Zejména chovani malého signalu v aplikacich s prevodovkou lze vylepSit
hodnotou vy$Si nez nula procent.

V zavislosti na typu zafizeni je k dispozici parametr Tlumeni vile 748.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

721 | Zesileni 1 0.00 200.00 -1

722 | Integralni &as 1 0ms 60000 ms ="

723 | Zesileni 2 0.00 200.00 -0

724 | Integraini &as 2 0ms 60000 ms -

738 | Mezni hodnota spinani a vypinani 0,00 Hz 999,99 Hz 55,00 Hz
regulace otadek

748 | Tlumeni zpétnych razh 0% 300 % 100 %

1) Vychozi nastaveni se vztahuje k doporuéenym udajim stroje pro zesileni a integraini
¢as. To umoznuje prvni test funkce ve velkém poctu aplikaci. Rozlieni nastaveni
parametru 1 nebo 2 pro aktualni frekvenéni rozsah provadi software podle zvolené
mezni hodnoty.

Optimalizaci regulatoru otacek Ize provést pomoci skokové zmeény referenéni

hodnoty. Velikost skokové zmény je definovana nastavenou rampou nebo limitaci.

Optimalizace PI regulatoru by méla byt provedena pfi maximalni pfipustné rychlosti

zmeény referenéni hodnoty. Nejprve se zesileni zvySuje, dokud skute¢na hodnota

béhem procesu regulace zfetelné neprfekro€i. To se projevi silnym kmitanim
otacek a hlukem pfi chodu. V dalSim kroku zesileni mirné snizte (1/2 ...3/4 atd.).

Poté snizte integraini ¢as (vétsi slozka ), dokud se skute¢na hodnota v regulaénim

procesu nepfekro€i jen nepatrné.

V pripadé potifeby zkontrolujte nastaveni regulace otacek v pfipadé dynamickych

operaci (akcelerace, decelerace). Frekvenci, pfi které dojde k prepnuti pa- rametrd

regulatoru, Ize nastavit pomoci parametru 738 Omezeni pfepnuti regulace otacek.
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16.5.3.1 Omezeni regulatoru rychlosti

Vystupnim signalem regulatoru ota€ek je momentova slozka proudu Isq. Vystup a
slozku | regulatoru otacek Ize omezit pomoci pa- rametrd Omezeni proudu 728,
Provoz generdtoru omezeni proudu 729, Omezeni toCivého momentu 730, Provoz
generatoru omezeni toCivého momentu 731 nebo Omezeni vykonu 739, Provoz
generatoru omezeni vykonu 740. Omezeni proporciondlni slozky se nastavuje
prostfednictvim parametru P-Comp. Torque Upper Limit 732 a parametrem P-
Comp. Torque Lower Limit T33.

- Vystupni hodnota regulatoru je omezena hornim a dolnim proudovym limitem,
parametrem Current Limit 728 a parametrem Current Limit Generator Op. 729.
Mezni hodnoty se zadavaji v ampérech. Proudové meze regulatoru | z e propojit s
pevnymi mezemi a parametry analogového vstupu. Pfifazeni se provadi
prostfednictvim parametrd Isq Limit Source Motor Op. 734 a Isq Limit Source Gen-
erator Op. 735.

- Vystupni hodnota regulatoru je omezena horni a dolni mezni hodnotou momentu,
parametrem Torque Limit 730 a parametrem Torque Limit Generator Op.. 731.
Mezni hodnoty se zadavaji jako procento jmenovitého to¢ivého momentu motoru.
Pfifazeni pevnych hodnot nebo analogovych meznich hodnot se provadi
prostfednictvim parametrd Torque Limit Source Motor Op. 736 a Torque Limit
Source Gen. Op. T317.

- Vystupni hodnota slozky P je omezena parametrem P-Comp. Horni mez tocivého
momentu 132 a P-Comp. Torque Lower Limit 733. Mezni hodnoty jsou zadavany
jako mezni hodnoty momentu v procentech jmenovitého momentu motoru.

- Vykon motoru je tmérny soucinu otacek a to€ivého momentu. Tento vystupni vykon
lze omezit na vystupu regulatoru pomoci omezovace vykonu 739 a omezovace
vykonu generdtoru 740. Omezeni vykonuseudava v kW.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

728 | Proudovy limit 0.0A 0 - lpn 0 - lpn

729 | Provoz generatoru proudového -0.1A 0 - Irn 0 lpn
omezeni

730 | Omezeni to¢ivého momentu 0.00 % 650.00 % 650.00 %

731 | Provoz generatoru s omezenim 0.00 % 650.00 % 650.00 %

to€ivého momentu

732 | P-Comp. Horni mez to¢ivého momentu 0.00 % 650.00 % 100.00 %

733 | P-Comp. Dolni mez tocivého momentu 0.00 % 650.00 % 100.00 %

739 | Omezeni vykonu 0,00 kW 2:0-Pry 2:0'Prn

740 | Provoz generatoru s omezenim vykonu| 0,00 kW 2:0Pgin 2:0PgiN

Proti sméru hodinovych ru€i¢ek Po sméru hodinovych rucicek
operace operace
M

Provoz generdtoru s
omezenim tocivého
momentu 731

Torque Limit 730

generator motoru

generator n

motory
0 i toGivéh Provoz generatoru s

eze s ‘. -
mLZU;I t;);(;ve o omezenim toCivého
momentu :
momentu 731
N Vd

Rychlost je omezena
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16.5.3.2 Limitni hodnota Zdroje

Alternativou k omezeni vystupnich hodnot pevnou hodnotou je také propojeni s
analogovou vstupni hodnotou. Analogova hodnota je omezena prostfednictvim
parametrG Minimalni referenCni procento 518 a Maximalni referenéni procento 519,
ale nebere v Uvahu gradientni procentni rampu 477 kanalu referenéni procentualni
hodnoty. Pfifazeni se provadi pomoci parametrd Isq Limit Source Motor Op-
eration 734 a Isq Limit Source Generator Op. 735 pro momentotvornou slozku
proudu Isq.

Zdroje meznich hodnot to¢ivého momentu Ize volit pomoci parametrli Torque Limit
Source Mo- tor Op.736 a Torque Limit Source Gen. Op.737.

Zdrojem je multifunkéni vstup 1 v analogovém
provoznim reZimu 452.

Frekvenéni signal na vstupu opakovaci
frekvence odpovidajici provoznimu reZimu 496.
Zvolené hodnoty parametr(i pro omezeni
regulatoru otacek jsou brany v tvahu.

101 - Analogovy vstup MFI1A

105 - Rep. frekvenéni vstup (F3)

110 - Pevny limit

Poznamka: Mezni hodnoty a pfifazeni k riznym zdrojim meznich hodnot se v
konfiguracich vztahuji k sadé dat. Pouziti pfepinani datovych sad vyzaduje
prozkoumani danych parametr(.

16.5.4 Kontrola zrychleni Pred

Predbézna kontrola zrychleni je aktivni v konfiguracich s regulaci rychlostialz e ji
aktivovat pomoci parametru Provozni reZim 725 pro predbé&znou kontrolu zrychleni.

0 - Vypnuto Ridici systém neni ovlivnén.
Pfedbézna kontrola zrychleni je aktivni podle
meznich hodnot.

1 - Zapnuto

Ptedbézna regulace zrychleni fizena paralelné s regulatorem otacek zkracuje reakéni
dobu pohonného systému na zménu referen¢nich hodnot. Minimaini doba akcelerace
definuje rychlost modifikace referenéni hodnoty otacek, od které se pred- fidi
moment potfebny pro akceleraci pohonu. Akcelerace hmoty je funkci Mech. Casova
konstanta 727 systému. Hodnota vypoctend z narastu referenéni hodnoty a nasobku
potfebného momentu se pficte k vystupnimu signalu regulatoru otacek.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
726 | Minimalni zrychleni 0,1 Hz/s | 6500,0 Hz/s 1,0 Hz/s
727 | Mech. Casové konstanta 1ms 60000 ms 10 ms

Pro optimalni nastaveni je zapnuta pfedkontrola zrychleni a mechanicka casova
konstanta je nastavena na minimaini hodnotu. Vystupni hodnota regulatoru otacek se
béhem akceleraénich procest porovnava s minimaini dobou zrychleni. Frekvenéni
rampa se nastavi na nejvy$si hodnotu vyskytujici se v provozu, pfi které jesté neni
omezena vystupni hodnota regulatoru otacek. Nyni je hodnota minimalniho zrychleni
726 nastavena na polovinu nastavené zrychlovaci rampy, aby bylo zajisténo, Ze je
aktivni pfedfazené Fizeni zrychleni. Pfedkontrola zrychleni se nezvySujezvySenim
hodnoty Mech. Time Constant 727, dokud vystupni hodnoty nebudou odpovidat ¢asové
Upravé pohonu béhem procesu zrychlovani.
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16.5.5 Pole Controller

Slozka proudu vytvarejici tok je fizena regulatorem pole. Rizené uvedeni do provozu
optimalizuje parametry regulatoru pole méfenim Casové konstanty a magnetizaéni
kfivky pfipojeného tfifazového stroje. Parametry regulatoru pole jsou zvoleny tak, aby
je bylo mozné beze zmén pouzit ve vétSiné aplikaci. Proporcionalni a integracni ¢ast
regulatoru pole se nastavuje prostfednictvim parametrt Zesileni 741 a Integraini Cas
742.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
717 | Referenéni tok 0.01 % 300.00 % 100.00 %
741 | Zesileni 0.0 100.0 5.0

742 | Integralni ¢as 0,0 ms 1000,0 ms 100,0 ms

Optimalizace parametr( regulatoru parametru pole by méla byt provedena v zakladnim
rozsahu otacek. Nastavovana frekvence by méla byt o néco niz8i nez mezni hodnota
modulaéniho regulatoru zvoleného prostfednictvim parametru Reference Modulation
750, aby modulacni regulator nebyl aktivni. Optimalizace referenéniho toku 717 je
nutna pouze ve vyjimecénych pfipadech. Nastavena procentualni hodnota méni slozku
proudu vytvarejiciho tok umérné slozce proudu vytvarejiciho tocivy moment. Korekce
jmenovitého magnetiza¢niho proudu pomoci referenéniho toku tak méni tocivy moment
pohonu. Pokud je parametr Referencni tok 717 drasticky snizen (zména ze 100 % na
50 %), muze byt parametr ls4 oscilaéni. Pribéh signalu proudu vytvarejiciho tok ls4 by
mél po pfebéhu dosahnout stacionarni hodnoty bez oscilaci. Integraini ¢as regulatoru
pole by mél byt zvolen podle ¢asové konstanty poloviny rotoru vypoétené softwarem.
Skute¢nou hodnotu je tfeba odecist prostfednictvim parametru Act. Rotor Time
Constant 227 déleno dvéma se ma pouzit v prvnim pfiblizeni pro parametr Integraini
Cas regulatoru pole- ler 742. Pokud je pro danou aplikaci nutny rychly pfechod do
zeslabeni pole, je tfeba integraini €as snizit. Zesileni ma byt zvoleno relativné velké,
aby bylo dosazeno dobré dynamiky regulatoru. Pozornost je tfeba vénovat skute¢nosti,
Ze pro dobré chovani regulace pfi fizeni zatéze s nizkoprdchodovym chovanim, napf.
tfifazového stroje, je nutné zvétSené prekmitani.
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16.5.5.1 Omezeni regulatoru pole

Vystupni signal regulatoru pole, integracni a proporcionaini sloZka jsou omezeny
prostfednictvim parametru Ref. Isd Upper Limit 743 a parametrem Ref. Isd Lower Limit
744. P¥i fizeném uvedeni do provozu byl nastaven parametr Ref. Isd Upper Limit 743
podle parametru Rated Current 371.

Ne. Popis Min. Max. Skutec¢nost.
743 | Ref. Isd Horni mez 0.1lgin 0 - lrn IFIN
744 | Ref. Isd Dolni mez -IFIN IFIN 0.0

Limity regulatoru pole definuji nejen maximalni proud, ktery se vyskytuje, ale také
dynamické vlastnosti regulatoru. Horni a dolni meze omezuji rychlost modifikace
strojniho toku a z ni vyplyvajici to€ivy moment. Zejména oblast ota¢ek nad jmenovitou
frekvenci by méla byt dodrzena pro modifikaci slozky tvofici tok. Horni mez je tfeba
odhadnout ze soucinu nastaveného magnetiza¢niho proudu a korekéniho soucinitele
Reference Flux 717, pficemz tat o mez nesmi pfekrocit proud pretizeni pohonu.

16.5.6 Modulace Controller

Modulaéni regulator, ktery je navrzen jako | regulator, automaticky pfizptsobuje
vystupni hodnotu ménice frekvence chovani stroje v oblasti zakladnich otacek a v
oblasti zeslabeni pole. Pokud modulace pfekro€i hodnotu nastavenou parametrem
Reference Modulation 750, snizi se slozka proudu tvofici pole, a tim i tok ve stroji.

Aby se co nejlépe vyuZilo dostupné napéti, je idaj zvoleny parametrem Provozni reZim
753 dan do poméru k napéti stejnosmérného meziobvodu. To znamena, Ze pfi
vysokém sitovém napéti je k dispozici i vysoké vystupni napéti, pohon se dostane do
oblasti zeslabeni pole az pozdéji a produkuje vy$si tocivy moment.

Modulace se vypocita z poméru momentotvorné slozky
napéti Usq k napéti stejnosmérného meziobvodu.
V-Absolutni hodnota | Modulace se vypodita z absolutni hodnoty napéti k
Kontrola poméru napéti stejnosmérného meziobvodu.

0 - Usg-Control

Integraéni ¢ast modulaéniho regulatoru se nastavuje pomoci parametru Integral Time

752.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
750 | Referen¢ni modulace 3.00 % 105.00 % 102.00 %
752 | Integralni éas 0,0 ms 1000,0 ms 10,0 ms
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Procentudini nastaveni referenni modulace 750 je v zasadé zavislé na induk&nosti
stroje. Vychozi hodnota byla zvolena tak, aby ve vétSiné pfipadu stacila zbyvajici
odchylka 5 % jako rezervni rozsah pro regulator proudu. Pro optimalizaci parametrd
regulatoru se pohon zrychluje plochou rampou do oblasti zeslabeni pole, takze
modulaéni regulator zasahuje. Omezeni se nastavuje prostfednictvim parametru
ReferenCni modulace 750. Poté Ize regulacni smy¢ku vybuzovat jednotkovou skokovou
funkci zménou referenéni modulace (pfepinani mezi 95 % a 50 %). Pomoci
oscilografického meéfeni proudotvorné slozky proudu na analogovém vystupu
volnobé&zZzného méniCe lze vyhodnotit regulacni proces modulaéniho regulatoru.
Prabéh signalu proudu vytvarejiciho tok lsq by mél po prekonani dosahnout stacionarni
hodnoty bez oscilaci. Kmitani pribéhu proudu Ize tlumit zvétSenim integraini doby.
Parametr Integrélni ¢as 752 by mél zhruba odpovidat skute¢né hodnoté Act. Rotor
Time Constant 227.

16.5.6.1 Omezeni modulace Controller

Vystupnim signalem modulaéniho regulatoru je vnitfni referenéni tok. Vystup kon-
trolleru a integracni ¢ast jsou omezeny prostfednictvim parametru Reference Imr Lower
Limit 755 a soudinu jmenovitého magnetizaCniho proudu 716 s referenCnim tokem 717.
Parametr magnetizacniho proudu tvofici horni mez ma byt nastaven na jmenovitou
hodnotu stroje. Pro dolni mez zvolte hodnotu, ktera zarover vytvafi ve stroji
odpovidajici tok v oblasti zeslabeni pole. Omezeni regula¢ni odchylky na vystupu
modulaéniho regulatoru zabraruje moznému rozkmitani regulaéni smycky v
pfipadé zatézovych razd. Parametr Omezeni regulaCni odchylky 756 se uvadi jako
absolutni hodnota a funguje jako kladnéizaporné omezeni.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
755 | Referenéni dolni mez Imr 0.01lgn 0 lgn 0.01"lgin
756 | Omezeni kontrolni odchylky 0.00 % 100.00 % 10.00 %
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17 Specialni funkce

Konfigurovatelné funkce pfislusnych metod Fizeni umoznuji dal$i oblast pouziti ménica
frekvence. Integraci do aplikace usnadnuji specialni funkce.

17.1 Modulace Sirky pulzu

Hluk motoru Ize snizit zménou parametru Spinaci frekvence 400. Maximalni snizeni
spinaci frekvence by nemélo prekro¢it pomér 1:10 k frekvenci vystupniho signalu pro
sinusovy vystupni signal. Maximalni mozna spinaci frekvence zavisi na vystupnim
signalu pohonu a okolnich podminkach. Pozadované technické udaje naleznete v
pfislusné tabulce a typovych schématech zafizeni.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.
400 | Spinaci frek 2 kH 16 kH 2 kHz )
pinaci frekvence z z KAz

Vyrobni nastaveni parametru Spinaci frekvence 400 zavisi na nastaveni parametru
Konfigurace 30:

) konfigurace 1xx

2) konfigurace 2xx / 4xx / 5xx

Tepelné ztraty rostou Umérné zatéZovacimu bodu frekvenéniho méniCe a spinaci
frekvenci. Automaticka redukce pfizplsobuje spinaci frekvenci aktualnimu provoznimu
stavu meénice frekvence tak, aby byl zajistén vystupni vykon pozZadovany pro ulohu
pohonu pfi co nejvétsi dynamice a nizké hladiné hluku.

Spinaci frekvence se nastavuje mezi meznimi hodnotami, které Ize nastavit pomoci
parametrQ Spinaci frekvence 400 a Min. Spinaci fiekvence 401. Pokud je nastavena
hodnota Min. Spinaci firekvence 401 je vétsi nebo rovna Spinaci fiekvenci 400,
automaticka redukce se deaktivuje.

Ne. Popis Min. Max. Skutec¢nost.

401 Min. Spinaci frekvence 2 kHz 16 kHz 2 kHz

Zména spinaci frekvence zavisi na teplotni hranici vypnuti chladice a na
vystupnim proudu.

Teplotni limit, ktery ma byt prekroCen, aby se snizila spinaci frekvence, Ize nastavit
pomoci parametru Reduction Limit Heat Sink Temp. 580. Pokud teplota chladi¢e klesne
pod hranici nastavenou prostfednictvim parametru Reduction Limit Heat Sink Temp.
580 o 5 °C, spinaci frekvence se opét postupné zvysi.

Ne. Popis Min. Max. Skute€nost.

580 | Redukéni limit Teplota chladice -25°C 0°C -4 °C

Poznamka: Limit pro sniZeni spinaci frekvence je ovlivnén inteligentnimi proudovymi
limity v zavislosti na zvoleném provoznim reZimu 573 a vystupnim
proudu. Pokud byly vypnuty nebo poskytuji piny proud pretizeni, spinaci
frekvence se snizi, kdyz vystupni proud prekro¢i limit 87,5 %
dlouhodobého proudu pretizeni (60s). Spinaci frekvence se zvysi,
pokud vystupni proud klesne pod referenéni proud dal$i nejvyssi spinaci
frekvence.
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17.2 Ventilator

Teplotu zapnuti ventilatoru chladice Ize nastavit pomoci parametru Teplotazapnu t i
39.

Pokud je na frekvenéni méni¢ privedeno sitové napéti a teplota chladice prekroci
nastavenou teplotu, zapne se ventilator chladice. Nezavisle na pa- rametru Zapinaci
teplota 39 se ventilator chladi¢e zapne, jakmile je zapnut a aktivovan frekvenéni
meénic a je pfijat startovaci signal.

Pokud teplota chladi¢e klesne pod nastavenou teplotu o 5 °C nebo pokud je blokovan
signal povoleni kon- trolleru, ventilator chladi¢e se po uplynuti minimalni doby zapnuti
vypne.

Minimalni doba zapnuti ventilatoru chladiCe je interné nastavena na 1 minutu. Pokud
teplota béhem této doby od spusténi klesne pod teplotu zapnuti 39, bude ventilator
pokracovat v provozu, dokud nebude dosazeno doby zapnuti v chodu.

Provozni rezim 43 pro digitadlni vystupy navic umoznuje ovladani externiho
ventilatoru. Prostfednictvim digitalniho vystupu se ventilator zapne, pokud je uvolnén
ovlada¢ a zapnut Start po sméru hodinovych rugicek nebo Start proti sméru
hodinovych ruci¢ek, nebo pokud bylo dosazeno feploty zapnuti 39 pro vnitfni ventilator.
Stejné jako v pfipadé interniho ventilatoru chladi¢e je minimalni doba zapnuti
externiho ventilatoru 1 minuta.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

39 | Teplota zapnuti 0°C 60 °C 0°C

17.3 Ridici jednotka shérnice

Poznamka: Aby bylo mozné pohon Fidit, musi byt digitalni vstup Fidici jednotky S1IND
pfipojen a nastaven na "High-Signal", aby se aktivoval vystupni
stupen.

Pozor! - Pfed pfipojenim a odpojenim ovladaci svorky S1IND vypnéte napajeni.

e Pristroj smi byt pfipojen pouze s vypnutym napajenim.

e Ujistéte se, Ze je ménic frekvence vybity.

e Po odpojeni ménice frekvence od napajeni muize byt sit,
stejnosmérné napéti a svorky motoru po ur€itou d o b u stale pod
napétim. Pfed zahajenim prace na jednotce vyckejte nékolik minut,
dokud s e kondenzatory stejnosmérného meziobvodu nenabiji.

Ménice frekvence Ize rozsifit o rizné moznosti datové komunikace a zaclenit je tak do
automatizacniho a fidiciho systétmu. Parametrizaci a uvedeni do provozu Ize
provést prostfednictvim volitelné komunikaéni karty, oviadaci jednotky nebo
adaptéru rozhrani. Parametr Local/Remote 412 definuje provozni chovani a
umozriuje zménu mezi ovladanim prostrednictvim kontakt( nebo fidici jednotky a/nebo
rozhrani.
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0- Ovladani Pfikazy Start a Stop a smér otaceni jsou fizeny
prostfedni digitalnimi signaly.
ctvim
kontaktt
Ovladani Pfikazy Start a Stop a smér otaceni jsou fizeny
1- prostfednictvim stavového automatu DRIVECOM.
pres . komunikacéniho rozhrani.
Statemachine
e PFikazy Start a Stop a smér otaceni jsou fizeny logickymi
Ovladani - e .
2- . signaly prostfednictvim regulatoru.
pgmom] komunikaéni protokol.
dalkovych
kontakttl
Ovladani pomoci PFikazy Start a Stop jsou ovladany z fidici jednotky a
3 - klavesnice, smér smér otaceni je Fizen pomoci
otaceni pomoci digitalni signaly.
kontakty
Cont. pfes KP nebo Prikazy Start a Stop se ovladaji z fidici jednotky nebo
4 - Cont., smér rot. pfes | pomoci digitalnich signalt. Smér otaceni
pokracovani. je fizena pouze digitalnimi signaly.
5 Ctrl. 3-Wire, smér 3vodiCovy; ovladani sméru otaceni a signalu
" Cont. 3-Wire Control 87 prostfednictvim kontakt(.
Ovlvadanllvpre’s I§P’ Prikazy Start a Stop a smér otaceni se ovladaji
13 - smér otaeni pres e e
prostfednictvim fidici jednotky.
KP
g;lids;r:tpomom PFikazy Start a Stop se ovladaji z fidici jednotky nebo
14 - s pomoci digitalnich signald. Smér otaceni se
smer otaceni. lada pouze prostfednictvim fidici jednotk
prostfednictvim ov p P J Y-
kontakt

20- Ovladani pomoci

kontaktt, pouze
otaceni ve sméru
hodinovych rucicek

PFikazy Start a Stop jsou Fizeny digitalnimi signaly.
Pevny smér otaceni, otd€eni pouze ve sméru
hodinovych rugicek.

Ovladani pomoci

Prikazy start a stop se ovladaji pomoci klavesnice. Pevny

23- . . e e . L
klavesnice, pouze smeér otaceni, otaeni pouze ve sméru hodinovych
otaceni ve sméru rucicek.
hodinovych rucicek

e Prikazy Start a Stop se ovladaji z fidici jednotky nebo
Ovladani Al e el P L x o
24 - e pomoci digitalnich signald. Pevny smérotaceni,
prostfednictvim cont. ix . - . | Yix
P otaceni pouze ve sméru hodinovych rucicek.
+KP, pouze otaceni ve|
sméru hodinovych
rucicek
30 a3 34 Prg\fozm rezim 20 az 24, pouze proti sméru hodinovych
rucicek.
Ovladani pres KP, Prikazy start a stop jsou fizeny digitalnimi signaly.

43 - smeér otaceni pres Smér otaceni je fizen =z fidici jednotky nebo
kontakt + KP prostrednictvim digitalnich signall.

Rizeni pres cont.+ KP,| Pfikazy Start a Stop i smysl| ota&eni Ize ovladat bud z

44 - smér otaceni pres fidici jednotky, n e b o pomoci digitalnich signalu.
cont. + KP

45 Ctrl. 3-Wire + KP, Dir. Csii-v:gllsova a fidici jednotka; ovladani smeéru otaceni a
Cont. + KP 9

3-Wire Control 87 pres kontakty nebo Fidici jednotku.
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17.4 Odolnost brzdového kotouce a brzdy

Ménice frekvence jsou vybaveny brzdnym chopper tranzistorem. Externi brzdny
odpor je pfipojen ke svorkam Rb1 a Rb2. Parametr Trigger Threshold 506 definuje
prah sepnuti brzdového chopperu. Vystup generatoru pohonu, ktery vede ke zvySeni
napéti stejnosmérného meziobvodu, je externim brzdnym rezistorem pfeménén na
teplo nad hranici nastavenou prostfednictvim parametru Trigger Threshold 506.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

506 | Prahova hodnota spoustéce U +25Vymin 1000.0 V UdBC

Vychozi nastaveni parametru Trigger Threshold 506:
- 385V pro zafizeni fady ACT ACT 201
- 770V pro zafizeni fady ACT ACT 401

Parametr Trigger Threshold 506 je tfeba nastavit tak, aby se nachazel mezi
maximalnim stejnosmérnym napétim, které mlze generovat sit, a maximalnim
pfipustnym stejnosmérnym napétim ménice frekvence.

U 1. V2 1< Udge < Udyy

Pokud je parametr Trigger Threshold 506 nastaven vy$$i neZz maximalni pfipustné
napéti stejnosmérného meziobvodu, nemize se brzdovy chopper aktivovat, brzdovy
chopper se vypne.

Pokud je parametr Trigger Threshold 506 nastaven na hodnotu nizsi, nez je
stejnosmérné napéti meziobvodu generované siti, zobrazi se chybové hlaseni FO705
(kapitola "Chybova hlaseni"), pokud je ménici frekvence vydan povel ke spusténi.

Pokud napéti stejnosmérného meziobvodu prekro€i maximalni hodnoty 400 V u
pfistroju fady ACT 201, resp. 800 V u pfistroji fady ACT 401, zobrazi se chybové
hlaseni FO700 (kapitola "Chybova hlaseni").

Vzorkovaci perioda funkce je 125 ps.

Po prekroceni spoustéciho prahu zlstava brzdovy chopper v zapnutém stavu po dobu
nejméné 125 ps, i kdyz napéti stejnosmérného spoje béhem této doby klesne pod
spoustéci prah.

Us

Prahova hodnota spouStéce-5

(
Brzdovy vrtulnik
ZA —‘
PNU | »
S 1
TO 125 ps
VYP
NUT
0]
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17.4.1 Dimenzovani brzdového odporu
Pro dimenzovani je tfeba znat nasledujici hodnoty:

- Spickovy brzdny vykon P ppea ve W

- Odpor Rb vQ

- Pracovni cyklus DC v %

e Vypocet Spickového brzdného vykonu P ppeax
Porea 2 5fiSkoVY Brzdmixikan ve Wo systému kgm?

] (n 22n_ ) 1 = otacky hnaciho systému pred brzdénim op-
Pb Peak — I 2 v min.!
182 - ¢, n, = rychlost hnaciho systétmupobrzdéni v min.’
t, = brzdna doba v s

e Vypocet odporu R,

U 2 R, = odpor vQ
R, =-4BC U asc = prah zapnuti ve V P ypeax
Pb Peak = §pickovy brzdny vykon ve
w

Prahova hodnota zapnuti U gsc je stejnosmérné napéti meziobvodu, pfi kterém se
zapne brzdovy odpor. Prah zapnuti Ize nastavit, jak je popsano vyse, prostfednictvim
parametru Trigger Threshold 506.

Pozor! Odpor brzdového rezistoru nesmi byt mensi nez minimaini hodnota R pmin -
10%. Hodnoty R ymin jsou uvedeny v kapitole "Technické udaje".

Pokud je vypoéteny odpor R, brzdového rezistoru mezi dvéma standardnimi sériovymi
hodnotami, je tfeba zvolit niz&i odpor.

e Vypocet pracovniho cyklu DC

e t, DC = Pracovni
- tcycle cyklus t - -
Doba brzdéni teyee =
Doba cyklu
] — Priklad:
} tp =48, toyee =120 s
Ty !
toycle: DC b =0.4=40%

- teycle

V pripadé zfidkavych kratkych brzdnych operaci js o u typické hodnoty pracovniho
cyklu DC 10 %, pro dlouhé brzdné operace (= 120 s) jsou typické hodnoty 100 %. V
pripadé cCastych zpomalovacich a zrychlovacich operaci se doporu€uje vypoditat
pracovni cyklus DC podle vySe uvedeného vzorce.

Vypoctené hodnoty pro P ppeak s R, @ DC mohou vyrobci rezistord pouzit pro
stanoveni trvalého vykonu specifického pro rezistor.

Pozor! Brzdovy odpor musi byt pfipojen podle specifikaci a pokynu v kapitole "Pfipojeni
brzdového odporu”.
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17.5 Motorovy obvod Jisti¢

Motorové jistiCe slouzi k ochrané motoru a jeho pfivodniho kabelu pfed prehfatim v
disledku pfetizeni. V zavislosti na stupni pfetizeni odpoji motor od napajeni ze sité
okamzité v pfipadé zkratu nebo odpoji motor, pokud k pfetizeni doslo po urcitou dobu.

Bézné motorové jistiCe jsou komercéné oh

dostupné pro ruzné aplikace s o T
ruznymi charakteristikami spousté (L, G/U, R
a K), jak je znazornéno na obrazku vpravo. 4
Vzhledem k tomu, Ze méni¢e frekvence se _;
ve Vétsiné pripadd pouzivajj pro 210
napajeni motor(i, které jsou Klasifikovany E g
jako provozni zafizeni s velmi vysokymi \ \
rozbéhovymi proudy, byla v této funkci 1 \\
realizovana vyhradné charakteristika K. 4
=2 N
Na rozdil od bézného motorového z 10 %
ochranného spinace, ktery pfi dosaZeni £ g
prahové hodnoty spousté chranéné zafizeni & 2 >
okamzité odpoji, tato funkce umoziuje vydat w!"_tl -
vystrahu namisto okamzitého odpojeni 1
zafizeni. 200 .
Jmenovity proud motorového ochranného E© RIIL U K
spinae se vztahuje na jmenovity proud ;;U
motoru uvedeny v parametru Jmenovity o xﬂ AY
proud 371 prislusné datové sady. S \
Pfi  dimenzovani aplikace je tfeba S0
odpovidajicim zpusobem zohlednit jmenovité L2| -
hodnoty ménice frekvence. 15 2 3 _5, 10 30
x jmenovity nstrom ——-
proud

Funkci motorového jistice Ize propojit s rlznymi soubory dat. Timto zpUsobem je
mozné provozovat rizné motory prostiednictvim jednoho frekvenéniho ménice. Kazdy
motor tak muze byt vybaven vlastnim motorovym ochrannym spinacem.

V pFipadé, Ze je motor provozovan prostfednictvim frekvenéniho ménice, pro ktery jsou
nastaveny urcité hodnoty,

napf. minimalni a maximalni frekvence, se méni pomoci pfepinace datové sady, mize
byt instalovan pouze jeden motorovy jisti€. Tuto funkcilze r o z I 'i § it volbou
parametru Provozni reZim 571 pro provoz jednoho motoru nebo pro provoz vice
motor0.

0 - Vypnuto Funkce je deaktivovana

V kazdém ze ¢&tyf soubord dat se sleduji jmenovité
hodnoty. PretiZzeni pohonu brani poruchové vypnuti

1- K-Char.,Mul.Motor

Op.,Err.Sw.Off "F0401".
K- Hodnocené hodnoty v prvnim souboru dat se pouziji

2 - Char.,Sing.Motor,Err.S | nezavisle n a aktivnim souboru dat. PfetiZzeni pohonu
w.-Off brani chybové vypnuti "F0401".

K-Char. Multi-Motor V kazdém ze &ty soubord dat se sleduji jmenovité

1 - Ob._Varovani hodnoty. Pretizeni mechanismu pohonu je
P- signalizovano vystraznym hlaSenim "A0200".
Hodnocené hodnoty v prvnim souboru dat se pouZiji
22 - . nezavisle n a aktivnim souboru dat. Pretizeni
Char.,Jednomotorovy,V ) s s s
ystraha mechanismu pohonu je signalizovano vystraznym

hlaSenim "A0200".
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Parametr Provozni reZim 571 =1 nebo 11

Pfi provozu s vice motory se predpoklada, Ze pro kazdou sadu dat je pouzit
odpovidajici mo- tor. Za timto UCelem je kazdé datové sadé pfifazen jeden motor a
jeden ochranny spina¢ motoru. V tomto provoznim rezimu se sleduji jmenovité hodnoty
aktivni datové sady. Aktualni vystupni proud ménice frekvence se bere v Uvahu pouze
tehdy, pokud je u datové sady aktivovan ochranny spinaé motoru. U ochranného
spinace motoru ostatnich datovych sad se ocekava nulovy proud, v dusledku ¢ehoz se
zohledriuji funkce ter- malniho rozpadu. V kombinaci se zménou datové sady je
funkce ochrannych spinact motoru podobna funkci motort stfidavé pfipojenych k siti s
vlastnimi ochrannymi spinaci.

Parametr Provozni reZim 571 = 2 nebo 22

Pfi provozu s jednim motorem je aktivni pouze jedna ochrana motoru, ktera sleduje
vystupni proud ménice frekvence. V pfipadé prepnuti datové sady se pfepinaji
pouze vypinaci meze odvozené od jmenovitych parametrd stroje. Kumulované tepelné
hodnoty se pouzivaji i po pfepnuti. V pfipadé pfechodu na jinou datovou sadu dbejte
na to, aby byly udaje o stroji uvedeny u v8ech datovych sad identifikovatelné. V
kombinaci s pfepinanim datovych sad je funkce ochranného spina¢e motoru podobna
jako u motoru stiidavé pfipojenych k siti s jednim spole¢nym ochrannym spina¢em.

Ochrana motor(, zejména motor(l s vlastni ventilaci, je vylepSena pomoci omezovaCe
frekvence 572, ktery lze nastavit jako procento jmenovité frekvence. Naméreny
vystupni proud v provoznich bodech pod mezni frekvenci je pfi vypoétu spoustéci
charakteristiky vyhodnocen o 2 nasobek vyssi.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
572 | Frekvenéni limit 0 % 300 % 0 %

17.6  Monitorovani klinového femene

Prabézné sledovani chovani zatéze, a tim i spojeni mezi tfifazovym strojem a zatézi, je
ukolem monitorovaciho systému klinového femene. Pa- rametricky provozni reZim 581
definuje chovani funkce, pokud je aktivni proud 214 (fizeni bez snimacu) nebo
momentotvorna slozka proudu Isq 216 (metoda fizeni orientovana na pole) pod
nastavenou spouStéci mezi Iactive 582 po dobu del$i, nez je pa- rametrickd doba
zpoZdéni 583.

0 - Vypnuto Funkce je deaktivovana.

Pokud aktivni proud klesne pod prahovou hodnotu,
zobrazi se varovani "A8000".

Nezatizeny pohon se vypne a zobrazi se chybové
hlaSeni "F0402".

1 - Varovani

2 - Chyba
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Chybova a varovna hlaseni Ize odecitat pomoci digitdlnich vystupd nebo je hlasit
nadfazenému fidicimu systému. Mezni hodnota spousté lactive 582 ma byt pa-
rametrizovana jako procento jmenovitého proudu 371 pro danou aplikaci a mozné
provozni body.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
582 | Limit spousté lactive 0.1% 100.0 % 10.0 %
583 | Doba zpozdéni 0.1s 600.0 s 10.0s

17.7 Funkce kontroly zamérené na pole

RezZimy Fizeni orientované na pole jsou zaloZzeny na kaskadovém fizeniavypo¢tu
komplexniho modelu stroje. Rizné fidici funkce Ize doplnit specialnimi funkcemi
specifickymi pro danou aplikaci.

17.7.1 Motor Chopper

Rezimy Fizeni orientované na pole obsahuji funkci pro pfizptisobenou realizaci energie
generatoru na teplo v pfipojeném tfifazovém stroji. To umoznuje realizovat dynamické
zmény otacek pfi minimalnich systémovych nakladech. Chovani pohonného systému z
hlediska momentu a ota¢ek neni ovlivnéno parametrizovanym chovanim pfi brzdéni.
Parametr Trigger Threshold 507 napéti stejnosmérného meziobvodu definuje prah
zapnuti funkce motorového chopperu.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.

507 | Prahova hodnota spoustéce U +25Vgmin 1000.0 udmc

Parametr Trigger Threshold 507 je tfeba nastavit tak, aby se nachazel mezi
maximalnim stejnosmérnym napétim, které muZe generovat sit, a maximalnim
pFipustnym stejnosmérnym napétim meénice frekvence.

UMains ' 1’ 1 \/E < UudMC < Udmax

Pokud je parametr Trigger Threshold 507 nastaven vétSi nez maximalni pFipustné
napéti stejnosmérného meziobvodu, nemlze se motorovy chopper aktivovat, motorovy
chopper se vypne.

Pokud je nastavena prahova hodnota spou$téni 507 mensi nez maximalni napéti
stejnosmérného spoje, které mulze sit generovat, zobrazi se pfi zapnuti ménice
frekvence chybové hlaseni FO706 (kapitola "Chybova hlaseni").
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17.7.2 Nastaveni teploty

RezZimy Fizeni orientované na pole jsou zaloZeny na co nejpfesné&jSim vypoctu modelu
stroje. DuleZitou veli¢inou stroje pro vypocet je ¢asova konstanta rotoru. Hodnota,
kterou je tfeba odecist prostfednictvim parametru Act. Rotor Time Constant 227 se
vypogita z indukénosti rotorového obvodu a odporu rotoru. Zavislost ¢asové konstanty
rotoru na teploté motoru Ize v pfipadé obzvlasté vysokych poZzadavku na presnost
zohlednit prostfednictvim vhodného m é&F¥eni. Prostfednictvim provozniho reZimu
465 pro nastaveni teploty muzete zvolit rizné metody a zdroje skute¢nych hodnot pro
méreni teploty.

0 - Vypnuto Funkce je deaktivovana.

Synchronizace teploty

1 - Teplota. Méfeni na MFI1A (0...2000C=>0..10V/0 ... 20 mA),
skute€na hodnota teploty na multifunkénim vstupu 1.
Stanoveni teploty pomoci frekvence in-

4 - Teplota. Méfeni pfi startu verteru prostfednictvim méfeni odporu vinuti bez
externiho méreni teploty.

Provozni rezim 1 vyzaduje externi systém méreni teploty, ktery vyhodnocuje teplotni
¢idlo a mapuje teplotni rozsah 0..200 °C na analogovy napétovy nebo proudovy
signal. Podle toho musi byt zvolen provozni rezim 452 multifunkéniho vstupu MFI1.
Provozni rezim 4 je k dispozici v konfiguracich 210 a 230. Pokud jsou pfitomny signaly
Con- troller release a Start clockwise nebo Start anticlockwise, jsou teplota motoru a
Easova konstanta rotoru synchronizovany pomoci méfeného odporu vinuti.

Material pouzity pro vinuti rotoru motoru je zohlednén prostfednictvim parametru
Teplotni koeficient 466. Tato hodnota definuje zménu odporu rotoru v zavislosti na
teploté pro urcity material rotorového vinuti. Typické teplotni koeficienty jsou 39 %/100
°C pro méd a 36 %/100 °C pro alu- minum pfi teploté 20 °C.

Teplotni charakteristika se v softwaru vypocitdva pomoci vySe uvedeného
teplotniho koeficientu a parametru Temperature Adjustment 467. Nastaveni teploty
umoziiuje vedle parametru Rated Slip Correction Factor 718 dodate¢nou optimalizaci
Casové konstanty rotoru.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
466 | Teplotni koeficient 0.00%/100 °C | 300.00%/100 °C | 39.00%/100 °C
467 | Nastaveni teploty -50 °C 300 °C 35°C

Synchronizaci Sasové konstanty rotoru v zavislosti na teploté vinuti Ize nastavit.
Vychozi hodnoty by mély byt obvykle dostate€né pfesné, aby nebylo nutné ani
nastaveni ¢asové konstanty rotoru prostfednictvim parametru Rated Slip Cor- rection
Factor 718, ani nastaveni teplotni synchronizace prostfednictvim parametru
Temperature Coefficient 466. Pokud je Uprava nutna, nezapomerite, Ze Casova
konstanta rotoru je vypocitana fizenym uvedenim do provozu prostfednictvim
udaju o stroji. Nastaveni teploty 467 je tfeba nastavit na teplotu, pfi které byla
provedena optimalizace rozSifenych dat stroje. Teplotu Ize odecist prostfednictvim
parametru skuteéné hodnoty Teplota vinuti 226 a lze ji pouzit pfi optimalizaci
parametru.
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17.7.3 Monitorovani enkodéru

Poruchy snimace otacek vedou k chybnému chovani pohonu, protoZze naméfené
otacky jsou zakladem rezimu fizeni. Ve vychozim nastaveni systém sledovani snimace
otacek nepretrzité sleduje signal snimace otacek, signal drahy a délici znacky. Pokud
je pfi uvolnéném ménici frekvence rozpoznan chybny signal po dobu delSi nez
Casovy limit, dojde k chybnému vypnuti. Pokud je parametr Op- eration Mode 760
nastaven na nulu, je funkce monitorovani deaktivovana.

0 - Vypnuto Funkce je deaktivovana.
2- Chyba Eg(él:n?astavenych Casovych limita se zobrazi chybové

Sledovani snimace rychlosti je tfeba parametrizovat v dil¢ich funkcich podle aplikace.
Funkce monitorovani se aktivuje po uvolnéni ménice volnobéhu a pfikazu ke spusténi.
Casovy limit definuje dobu monitorovani, ve které musi byt spinéna podminka pro
vypnuti poruchy bez preru$eni. Pokud je jeden z timeoutll nastaven na nulu, je tato
monitorovaci funkce deaktivovana.

Ne. Popis Min. Max. Skutecnost.
761 | Casovy limit: Porucha signalu 0ms 65000 ms 1000 ms
762 | Casovy limit: Porucha kanalu 0ms 65000 ms 1000 ms
763 | Casovy limit: Smérova chyba 0ms 65000 ms 1000 ms

Casovy limit: Porucha signalu

Skute¢né namérené otacky se porovnavaji s vystupni hodnotou regulatoru otacek.
Pokud je skute¢na hodnota otaek pfesné nulova po dobu zvolenou parametrem
Timeout: 761, pfestoZe je k dispozici referenéni hodnota, je porucha zobrazena
zpravou "F1430".

Casovy limit: Porucha kanalu

PFi méfeni skute¢né rychlosti se sleduje ¢asova posloupnost signalu pfi étyfnasobném
vyhodnoceni provozniho rezimu snimace rychlosti. Pokud je signal snimace rychlosti
po dobu zvolenou parametrem Timeout chybny: 762, zobrazi se porucha se zpravou
"F1431".

Casovy limit: Smérova chyba

Skute€né naméfené otacky se porovnavaji s referenénimi otackami. Pokud se
znaménko m e zi referenéni a skute¢nou hodnotou li§i po dobu zvolenou parametrem
Timeout: 763, zobrazi se porucha se zpravou "F1432". Funkce monitorovani se
resetuje, kdyZ se mechanismus pohonu pohne ve sméru referencni hodnoty o &tvrtinu
otacky.
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18 Skute€éné hodnoty

RGzné fFidici funkce a metody zahrnuji elektrické Fidici veli¢iny a rlzné vypoctené
skute¢né hodnoty stroje nebo systému. RUzné skute¢né hodnoty Ize odeditat pro
provozni a chybovou diagnostiku prostfednictvim komunika¢niho rozhrani nebo ve
vétvi menu VAL obsluzné jednotky.

18.1 Skutec¢né hodnoty frekvenéniho ménice

Modularni  hardware frekvenéniho méni€e umozfiuje pfizptsobeni konkrétnim
aplikacim. Dal$i parametry skuteénych hodnot Ize zobrazit v zavislosti na zvolené
konfiguraci a nainstalovanych rozsitujicich kartach.

Ne. Popis Funkce

222 | Napéti stejnosmérného spoje | Stejnosmérné napéti ve stejnosmérném spoji.
Vystupni napéti ménice frekvence vzhledem k
sitovému napéti (100 % = U ).gn

Interni referendni frekvence Soucet zdroju referenéni frekvence 475 jako
228 referenéni hodnota z kanalu referenéni hodnoty
frekvence.

Soucet referenCnich procentnich zdroj( 476
229 | Referenéni procentualni jako referenéni hodnotuzreferenéniho
hodnota procentniho kanalu.

Signal skute¢né hodnoty na zdroji skuteCnych
procent 478.

223 | Modulace

230 | Skuteéna procentudlni
hodnota

Provozni hodiny, ve kterych je aktivni vystupni
stuperi ménice.

Provozni hodiny frekvenéniho ménice, ve
kterych jekdispozici napajeci napéti.
Aktivné pouzivany soubor dat podle Data Set

244 | Pogitadlo pracovni doby

245 | Pogitadlo provoznich hodin

249 | Aktivni soubor dat Change-Over 1 70 a Data Set Change- Over 2
71.
Decimalné koédovany stav Sesti digitalnich

250 | Digitalni vstupy vstupl a multifunkéniho vstupu 1 v provoznim
reZimu

452 - digitalni vstup.

Vstupni signal na multifunkénim vstupu 1 v
operacCnim reZimu 452 - analogovy vstup.
Signal na vstupu opakovaci frekvence podle
Provozni reZim 496.

Desitkové kddovany stav dvou digitalnich vystupt

251 | Analogovy vstup MFI1A

252 | Vstupni frekvence opakovani

254 | Digitalni vystupy a multifunkéniho vystupu 1 v provozu
Rezim 550 - digitalni.

255 | Teplota chladice Namérena teplota chladice.

256 | Vnitfni teplota Namérena vnitini teplota.

257 | Analogovy vystup MFO1A Vystupni VS|gr?aI na r?'ultlfunkcnlm vystup’u 1v
operacnim_ rezimu 550 - analogovy.

259 | Aktualni chyba Chybova zprava s kédem chyby a zkratkou.
Vystrazna zprava s kédem chybyazkratkou.

269 | Varovani

Signal referenéni hodnoty je omezen kon-
trollerem zakédovanym ve stavu regulatoru.
Vystup opakovaci frekvence | Vystupni signal na multifunkénim vstupu 1 v
MFO1F operacnim rezimu 550 - opakovaci
frekvence.

275 | Stav ovladace

278

Poznamka: Aktualni hodnoty Ize odecist a sledovat ve vétvi menu VAL na ovladacim
panelu. Parametr Control Level 28 ve vétvi menu PARA definuje vybér
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parametr( skute¢nych hodnot.
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18.2 Skutecné hodnoty stroje

Frekvencni ménic¢ fidi chovani stroje v rlznych pracovnich bodech. V zavislosti na
zvolené konfiguraci a nainstalovanych rozsifujicich kartach Ize roz- hodovat o
fidicich veli¢inach a dalSich parametrech skuteéné hodnoty stroje.

Ne. Popis Funkce

210 | Frekvence statoru Vystupni frekvence (frekvence motoru) ménice
frekvence.

211 | Rum.s Aktualni Vypoctenyvef_evktlvnl vystupni proud (proud
motoru) ménice frekvence.

212 | Vystupni napéti Vyp(.)c'tena'hodnotzj 'efektlvvm’ hodnoty R
mezifazového napéti (napéti motoru) ménice
frekvence

213 | Aktivni vykon Cm{\_y vykon vypoéteny z napéti, proudu a Fidicich
veli€in.

214 | Axtivni proud Aktivni prgud vypoc:vt’ep)/’ ze Jm_evr_mwtych
parametr(i motoru, fidicich veli¢in a proudu.

215 | Isd Proudov_a s]ozka fizeného pole tvofrici
magneticky tok.

Momentotvorna slozka proudu pfi fizeni

216 | Isq : .
orientovaném na pole.

217 | Snimac¢ 1 Frekvence V)’/p?cn’a ose z uda!u n’a S”"T‘ac',”’ octu
paru pold 373 a signalu snimace.

218 | Snimac¢ 1 Rychlost Vypocet z frekvence snimace 1.

Rozdil od synchronniho kmitoétu vypocteného ze

221 | Frekvence skluzu jmenovitych parametrii motoru je
fidici proménné a proud.

Kroutici moment pfi aktualni vystupni frekvenci

224 | Tocivy moment vypoéteny z napéti, proudu a kon-
proménné.

295 | Flux rotoru Proudoyy'/ magnetlckyqtok vzhledem ke
jmenovitym parametrdm motoru.

Namérena teplota vinuti motoru podle provozniho

226 | Teplota vinuti reZimu 465 pro tempera-
nastaveni.

Casova konstanta vypoétena pro pracovni bod

227 | Zakon. Casova konstanta stroje ze jmenovitychparame trd motoru,

rotoru jmenovitych a fidicich veli€in.

235 | Napéti vytvatejici tok Napetoya §Iozka fizeni orientovaného pole tvofici
magneticky tok.

236 | Kroutici napéti Napfetov‘:a’ sl()fk? fizeni orientovaného na pole,
ktera tvori to€ivy moment.

238 | Hodnota toku Magneticky tok vy'pocteny podle jmenovitych
hodnot a provozniho bodu motoru.

239 | Reaktivni proud Jalovy pt?gd’vypoc_tfe_ny ze jmenovitych parametrd
motoru, fidicich veli€in a proudu.

240 | Skute¢na rychlost Namérené a/nebo vypoctené otacky pohonu.

241 | Skutec¢na frekvence Nameéfena a/nebo vypoctena frekvence pohonu.

Poznamka: Aktudini hodnoty Ize odedist a sledovat ve vétvi menu VAL na ovladacim

panelu. Parametr Control Level 28 ve vétvi menu PARA definuje vybér
parametr( skute¢nych hodnot, které maji byt vybrany.
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18.3 Skute¢na hodnota Pamét’

Posouzeni provozniho chovani a udrzba frekvenéniho ménice v aplikaci je usnadnéna
ukladanim rdznych aktualnich hodnot. Pamét skuteénych hodnot zarucuje sledovani
jednotlivych veli€in po definovatelnou dobu. Parametry paméti skuteénych hodnot Ize
nacitat pfes komunikacni rozhrani a zobrazovat prostfednictvim obsluzné jednotky.
Obsluzna jednotka navic umoziiuje sledovani $pickovych a stfednich hodnot ve
vétvi menu VAL.

Ne. Popis Funkce
231 | $pigkova hodnota Diouhodoby VyuZiti pfetizeni zavislého na zafizeni po dobu
Ixt 60 sekund.
232 | Spickové hodnota, krétkodobé Vytz:(; pretizeni zavislého na zafizeni v délce 1
hodnota Ixt sekunay.
287 | Spickova hodnota Vdc Maximalni namérené napéti stejnosmérného
meziobvodu.
288 | Primerma hodnota Vdc Prumverne' stejnosmerng napéti ’me2|obvodu
vypoctené za sledované obdobi.
289 | Spickova hodnota Teplota ;‘r‘:f(‘\’l’:nsc' n”iﬁomemrgr’:%;ep'ma chiadice
chladice )
Primérna hodnota Teplota Pramérna teplota chladi¢e vypoctena za
290 o " .
chladice sledované obdobi.
201 Spickova hodnota vnitini Maximalni namérfena vnitfni teplota v ménici
teploty frekvence.
Pramérna hodnota vnitini Pramérna vnitini teplota vypoctena za sledované
292 .
teploty obdobi.
293 | &pickova hodnota Irms N’ej'VySSI absolutni proud vypoéteny z namérenych|
fazi motoru.
204 | Pramama hodnota Irms Prumerny’ absolut’nl proud vypocteny za
sledované obdobi.
205 Spitkova hodnota Aktivni Nejvétsi vypocteny €inny vykon pfi provozu
vykon poz. motoru.
Spikova hodnota Aktivni Maximalni €inny vykon generatoru vypocteny z
29 | napéti, proudu a fidicich velicin.
vykon neg.
297 | Pramema hodnota Aktivai Ekr):rg;my ¢inny vykon vypocteny za sledované
vykon |
301 | Energie, pozitivni Vypodtena energie motoru pfi provozu motoru.
302 | Energie, negativni Vypocitana energie motoru v generatorovém
provozu.
Poznamka: Aktualni hodnoty Ize odecist a sledovat ve vétvi menu VAL na ovladacim

panelu. Parametr Control Level 28 ve vétvi menu PARA definuje vybér
parametr( skute€nych hodnot, které maji byt vybrany.
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Parametr Reset paméti 237, ktery Ize zvolit ve vétvi nabidky PARA obsluzné jednotky,
umozfiuje Ggelové vynulovani jednotlivych primérnych a $pigkovych hodnot. Spitkova
hodnota a prdmérna hodnota s hodnotami uloZzenymi v periodé jsou pfepsany

hodnotou parametru nula.

0 - Zadné mazani

Hodnoty paméti skute¢nych hodnot zustavaji
nezménény.

_ Dlouhodoba $pickova
hodn&tta

Obnoveni 8pickové hodnoty Dlouhodoby Ixt 231.

_ Spickova hodnota
%rétlﬁ?gobé

Resetovani $piCkové hodnoty Short-Term Ixt 232.

3 - Spickova hodnota Vdc

Vynulovani $piCkové hodnoty Vdc 287.

4 - Primérna hodnota Vdc

Smazat prumérnou hodnotu Vdc. 288.

5 - Spickova hodnota Tc

Resetovani SpiCkové hodnoty teploty chladiCe 289.

6 - Primérna hodnota Tc

Smazat prumérnou hodnotu Teplota chladiCe 290.

7 - Spickova hodnota Ti

Obnoveni SpiCkové hodnoty vnitfni teploty 291.

8 - Primérna hodnota Ti

Smazat prumérnou hodnotu vnitini teploty 292.

9 - Spickova hodnota Irms

Resetovani Spi¢kové hodnoty Irms 293.

10 - Primérna hodnota Irms

Smazat prumérnou hodnotu Irms 294.

11 - Spigkova hodnota Pactive

Vynulovani 8pi¢kové hodnoty &inného vykonu poz.

pos. | 295.
12 - Spickova hodnota Pactive | Vynulovani $pickové hodnoty Aktivni vykon neg. 296.
neg.

13 - Primérna hodnota Pactive

Smazat primérnou hodnotu aktivniho vykonu 297.

16 - Energie, pozitivni

Obnoveni parametru Energie, kladny 301.

17 - Energie, negativni

Obnoveni parametru Energie, zdporny 302.

100 - V8echny Spi¢kové hodnoty

Obnoveni vSech uloZzenych Spi¢kovych hodnot.

101 - V8echny primérné hodnoty

Odstranéni primérnych hodnot a uloZzenych hodnot.

102 - VSechny hodnoty

Vymazani celé paméti skute€nych hodnot.

18.4 Skutecné hodnoty systému

Vypocet
systému.

skute€nych hodnot

systému vychazi z parametrizovanych udaju

Specifické pro danou aplikaci jsou parametry vypocteny z faktor(,

elektrickych veli¢in a fidicich prvkld. Spravné zobrazeni skute¢nych hodnotje funkc i

dat parametrizovaného systému.

18.4.1 Skute¢na hodnota System

Pohon Ize sledovat prostfednictvim skute¢né hodnoty Actual Value System 242.

Sledovana skuteCna frekvence 241 se nasobi faktorem skuteCné hodnoty systému
389 a Ize ji odedist prostiednictvim parametru skute¢né hodnoty systému 242, tj.
skuteCna frekvence 241 x faktor skuteCné hodnoty systému 389 = skuteCné hodnota
systému 242.

Ne. Popis Funkce
242 | Systém skutecnych Vypoctena frekvence pohonu
hodnot
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18.4.2 Objemovy pruatok a tlak

Parametrizace faktort Jmenovity objemovy pritok 397 a Jmenovity tlak 398 je nutna,
pokud se k monitorovani pohonu pouzivaji odpovidajici skute¢né hodnoty Objemovy
pratok 285 a Tlak 286. Prepocet se provadi pomoci parametr(i elektric- k € h o fizeni.
Objemovy pritok 285 a Tlak 286 jsou v pfipadé bezsenzorovych metod fizeni vztazeny
kefektivnimu proudu 214. V pfipadé metod fizeni orientovanych na pole se
vztahuji na kom- ponent krouticiho proudu Isq 216.

Ne.

Popis

Funkce

285 | Objemovy pratok

Vypodteny objemovy pratok s jednotkou m /h3

286 | Tlak

Tlak vypocteny podlecharakteristiky s

jednotkou kPa
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19 Protokol o chybé

R0zné metody fizeni a hardware ménice frekvence zahrnuji funkce, které nepretrzité
monitoruji aplikaci. P r o v o z n i a chybovou diagnostiku usnadnuji informace
uloZzené v chybovém protokolu.

19.1 Seznam chyb

Poslednich 16 chybovych hlaSeni je ulozeno v chronologickém pofadi a udaj No. of
Errors 362 ukazuje pocet chyb, které se vyskytly od uvedeni frekvenéniho ménice do
provozu. Ve vétvi menu VAL fidici jednotky s e  zobrazuje kéd chyby FXXXX.
Vyznam chybového klic¢e je popsan v nasledujici kapitole "Chybova hlaseni".
Prostfednictvim PC programu se zobrazuje pocet provoznich hodin (h), provoznich
minut.

(m) a lze dodate¢né precist chybové hlaseni. Aktualni pocet provoznich hodin Ize
odedist prostfednictvim CitaCe provoznich hodin 245. Hla8eni o poruse lze
aktivovat prostfednictvim tladitek obsluzné jednotky a podle pfifazeni Error
Acknowledgment 103 (potvrzeni chyby).

Ne. Popis Funkce

310 | Posledni chyba hhhhhh:mm ; FXXXX chybova zprava.

311 | Pfedposledni chyba hhhhhh:mm ; FXXXX chybova zprava.

312 az 325 Eerror 3 az error 16.

362 | Poget chyb, které se vyskytly | OCSt cyb, kieré se vyskytly po uvedeni
ménice frekvence do provozu.

Chovani ménice frekvence pfi chybach a vystrahach Ize nastavit riznymi zplsoby.
Automatické potvrzovani chyb umoziiuje potvrzovat poruchy Nadproud F0500,
Nadproud F0507 a Prepéti FO700 bez zasahu nadfazeného Fidiciho systému nebo
uzivatele. Udaj No. of self acknowledged Errors 363 ukazuje celkovy podet
automatickych potvrzeni chyb.

Ne. Popis Funkce

363 Pocet potvrzeni Chyby Celkovy pocet automatickych potvrzeni chyb s e

synchronizaci.

19.1.1 Chybové zpravy

Chybovy kéd ulozeny po poruSse se skldada z chybové skupiny FXX a
nasledujiciho C¢iselného kédu XX.

Kod Vyznam

FOO | 00 | NedoSlo k zadné zavadé.

FO1 00 | Frekvencni ménic je pretizen.

02 | Frekvenéni ménic je pretizen (60 s), zkontrolujte chovani zatéze.

FO1
03 | Kratkodobé pretizeni (1 s), zkontrolujte parametry motoru a aplikace.

00 | Prilis vysoka teplota chladiCe, zkontrolujte chlazeni a ventilator.

F02
01 | PoSkozeny teplotni senzor nebo pfili§ nizka teplota okoli.

Tabulka "Chybova hlaseni" pokracuje na dalsi strané.
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Kéd Vyznam
00 | Prili§ vysoka vnitfni teplota, zkontrolujte chlazeni a ventilator.
01 | Prili$ nizka vnitfni teplota, zkontrolujte ohfev elektrické skriné.

FO03

P¥ili§ vysoka teplota motoru nebo vadny snimag, zkontrolujte pfipojeni
00
S6IND.
Fo4 | 01 |[Vypnuljisti¢é motoru, zkontrolujte pohon.
02 | Kontrola klinového femene hlasi, Ze pohon neni zatizen.
03 | Porucha faze, zkontrolujte motor a zapojeni.

00 | Pretizeny, zkontrolujte stav nakladu a rampy.

03 | Zkrat nebo zemni porucha, zkontrolujte motor a zapojeni.

04 | Pretizeni, zkontrolujte stav zatéze a regulator omezeni proudové hodnoty.
05 | Asymetricky proud motoru, zkontrolujte proud a zapojeni.

06 | Fazovy proud motoru je pfili§ vysoky, zkontrolujte motor a zapojeni.

07 | Zprava z monitorovani fazi, zkontrolujte motor a zapojeni.

F05

00 Napéti stejnosmérného meziobvodu je pfili§ vysoké, zkontrolujte
zpomalovaci rampy a pfipojeny brzdovy odpor.

01 | Napéti stejnosmérného meziobvodu je pfili§ nizké, zkontrolujte sitové

napéti.

FO7 | 02 |Vypadek napdjeni, zkontrolujte sitové napéti a obvod.

03 | Vypadek faze, zkontrolujte sitové pojistky a obvod.

04 | Referencni omezeni DC-Link 680 prili§ nizké, zkontrolujte sitové

napéti.

05 | PFili§ nizka prahova hodnota spoustécée brzdového chopperu 506,

zkontrolujte sitové napéti.

06 | Motor chopper Trigger Threshold 507 je pfili§ nizky, zkontrolujte sitové

napéti.

01 | Napéti elektroniky 24 V je pfili$ nizké, zkontrolujte Fidici svorky.
04 | Napéti v elektronice je prilis vysoké, zkontrolujte zapojeni ovladacich
svorek.

F08

00 | Vystupni frekvence je pfili§ vysoka, zkontrolujte Fidici signaly a nastaveni.
F11 o1 Maximalni frekvence dosazena fizenim, kontrola zpomalovacich ramp a
pfipojeného brzdového odporu.

00 | Porucha uzemnéni na vystupu, zkontrolujte motor a zapojeni.
Nastavte /imit IDC-kompenzaci 415, zkontrolujte motor a kabelaz,
pfipadné limit zvyste.

10 | Kontrola minimalniho proudu, kontrola motoru a zapojeni.

F13 | 01

01 | Referenéni hodnota na multifunkénim vstupu 1 chybnd, zkontrolujte
signal.

F14 07 | Nadproud na multifunkénim vstupu 1, zkontrolujte signal.

30 | Signal snimace otacek je vadny, zkontrolujte spoje S4IND a S5IND.
31 | Chybi jedna stopa signalu snimace rychlosti, zkontrolujte pfipojeni.
32 | Smér otaceni snimace otacek je Spatny, zkontrolujte pfipojeni.

Pfenos dat z fidici jednotky KP 500 do ménice selhal. V fidici jednotce
musi byt uloZen alespori 1 soubor.

Komunikaéni modul byl namontovan do slotu B bez odpojeni sitového
napéti, sitové napéti vypnéte.

FOA | 10

FOB | 13

Kromé uvedenych chybovych hlaseni existuji dal$i chybova hlaseni. Tato hlaseni se
v8ak pouzwajl pouze pro |ntern| ucely a nejsou zde uvedena Pokud obdrzite
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19.2 Chyba Prostredi

Parametry chybového prostfedi pomahaiji pfi feSeni problému jak v nastaveni ménice
frekvence, tak i v celé aplikaci. Chybové prostfedi dokumentuje provozni chovani
ménice frekvence v dobé poslednich &ty poruch.

Ne. Popis Funkce

330 | Napéti stejnosmérného spoje | Stejnosmérné napéti ve stejnosmérném spoji.
Vypocétené vystupni napéti (napéti motoru)
frekvenéniho ménice.

Vystupni frekvence (frekvence motoru) ménice
frekvence.

Vypocita se z Gdajd na snimacéi 1, po € tu
part polu 373 a signalu snimadce.

331 | vystupni napéti

332 | Frekvence statoru

333 | Snimac 1 Frekvence

335 | Fazovy proud la Nameérfeny proud ve fazi motoru U.
336 | Fazovy proud Ib Nameéfeny proud ve fazi motoru V.
337 | Fazovy proud Ic Naméfeny proud ve fazi motoru W.

Vypocteny efektivni vystupni proud (proud
motoru) ménice frekvence.

Slozka proudu tvofici magneticky tok nebo
vypocteny jalovy proud.

Proudova slozka tvorici tocivy moment nebo
vypocéteny &inny proud.

Magnetiza¢ni proud vzhledem ke jmenovitym
parametriim motoru a provoznimu bodu.
Kroutici moment vypocteny z napéti, proudu a
fidicich veligin.

Vstupni signal na multifunkénim vstupu 1 v
rezimu Opera-

ReZim 452 - analogovy vstup.

Vystupni signal na multifunkénim vystupu 1 v
operacnim rezimu 550 - analogovy.
Signal na vystupu opakovaci frekvence podle
provozniho rezimu 550 - opakovaci frekvence.
Decimalné koédovany stav Sesti digitalnich

350 | Stav digitalnich vstupl vstup( a multifunkéniho vstupu 1 v provoznim
reZimu

452 - digitalni vstup.

Desitkové kddovany stav dvou digitalnich vystupt
351 | Stav digitalnich vystupt a multifunkéniho vystupu 1 v provozu

Rezim 550 - digitalni.

Cas chyby v hodinach (h), minutach (m) a

338 | R.m.s Aktualni

339 | Isd / jalovy proud

340 | Isq / Aktivni proud

341 | Magnetiza¢ni proud rotoru

342 | Tocivy moment

343 | Analogovy vstup MFI1A

346 | Analogovy vystup MFO1A

349 | Vystupni frekvence opakovani

352 | Doba od vydani sekundach (s) po signalu uvolnéni:
hhhhhh:mm:ss . **%/ / /10 ***100 ***1000 -

353 | Teplota chladice Namérena teplota chladice.

354 | Vnitfni teplota Namérena vnitini teplota.

Signal referenéni hodnoty je omezen kon-
trollerem zakédovanym ve stavu regulatoru.
356 | Stav varovani Vystrazné zpravy kédované ve stavu vystrahy.

355 | Stav ovladace

Tabulka "Chybové prostiedi" pokracuje na dalsi strané.
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357 | Int. Hodnota 1

Parametr softwarové sluzby.

358 | Int. Hodnota 2

Parametr softwarové sluzby.

359

Dlouha hodnota 1

Parametr softwarové sluzby.

360

Dlouha hodnota 2

Parametr softwarové sluzby.

Parametr Checksum 361 ukazuje, zda bylo uloZeni chybového prostiedi bez chyb (OK)

nebo neupiné (NOK).

Ne.

Popis

Funkce

361

Kontrolni soucet

Zkontrolujte protokol chybového prostredi.
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20 Provozni diagnostika a diagnostika chyb

Provoz frekvenéniho ménice a pfipojené zatéZze je pribézné monitorovan. Ruzné
funkce dokumentuji provozni chovani a usnadfiuji provozni a chybovou
diagnostiku.

20.1 Zobrazeni stavu

Zelené a Cervené svételné diody informuji o pracovnim bodé frekvenéniho ménice.
Pokud je pfipojena Fidici jednotka, jsou stavova hlaSeninavic zobrazovana pomoci
zobrazovacich prvkd RUN, WARN a FAULT.

I|'"- - ‘\_T
© |
—_—
:
00 1 Wi
zelena LED| ¢ervena Zobrazit Popis
dioda LED
dioda
mimo mimo - Zadné napajeci napéti.
na adrese | naadrese - Inicializace a autotest.
blika mimo RUN blika Ptipraveno k provozu, zadny vystupni signal.
na adrese mimo RUN Provozni zprava.
- RUN blika + P S
na adrese blika WARN blika Provozni zprava, aktualni vystraha 269.
o - RUN blika + - S
blika blika WARN blika Pfipraveno k provozu, aktualni vystraha 269.
mimo blika FAULT blika | Posledni chyba 310 frekvenéniho ménice.
mimo na adrese FAULT Posledni chyba 310, potvrdte chybu.

20.2 Stav digitalnich signalt

Zobrazeni stavu digitalnich vstupnich a vystupnich signall umoziiuje kontrolu
rGznych fidicich signald a jejich pfifazeni pfislusnym softwarovym funkcim,
zejména pfi uvadéni do provozu.

Prifazeni:

Bit
7[6[5[4]3[2]1]0

Ridici signal 8
Ridici signal 7
Ridici signal 6
Ridici signal 5
Ridici signal 4
Ridici signal 3
Ridici signal 2
Ridici signal 1
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Zobrazi se desitkova hodnota, ktera udava stav digitdlnich signall v bitech po
pfevodu nadvojkovou soustavu.

Priklad: Zobrazi se desetinné ¢&islo 33. Pfevedeno do dvojkové soustavy &islo zni
0O0IO00O0I. Aktivni jsou tedy nasledujici kontaktni vstupy nebo vystupy:
- Ridici signal na digitalnim vstupu nebo vystupu 1
- Ridici signal na digitalnim vstupu nebo vystupu 6

20.3 Stav ridici jednotky

Pomoci stavu regulatoru Ize zjistit, které z fidicich funkci jsou aktivni. Pokud je v
daném okamziku aktivnich vice regulatort, zobrazi se kod regulatoru sloZzeny ze
souc¢tu jednotlivych kédl. Zobrazeni stavu regulatoru fidici jednotkou a svételnymi
diodami Ize parametrizovat prostrednictvim Controller (Ridici jednotka).

-Stavova zprava 409.

(l:XXXX T\BCDE
Kéd ovladace Zkratka kontrolora
C 00 00 - Zadny aktivni ovladac
C 00 01 UDdyn E;agulator napéti je ve fazi nabéhu podle provozniho reZimu

Vystupni frekvence v pfipadé vypadku sité je nizSi nez

C 0002 UDstop prahova hodnota vypnuti 675.

Vypadek sitového napéti a regulace vykonu aktivni podle

C0004 UDetr provozniho reZimu 670 regulatoru napéti.

Napéti stejnosmérného meziobvodu prekrocilo referenCni

C0008  UDIm |\ oty DC-Link Limitation 680.

Dyn. Voltage Pre-Control 605 urychluje chovani regulace.

C 0010 Boost

C 0020 im Vystupni proud je qmezen r ’evg ulatorem mezni hodnoty
proudu nebo regulatorem otacek.

C 00 40 Tim Vystu’pnl vykf)p nebo to€ivy moment jsou omezeny na
regulatoru otacek.

C 00 80 Tetr ?repl’narllvnzer?l orientovaného na pole mezi metodou
fizeni otackami a momentem.

C 0100 Rstp Provozni reZim 620 zvoleny pfi spousténi omezuje vystupni

proud.

Dosazen limit dlouhodobého pretizeni Ixt (60s), inteligentni

C 02 00 IxtLtLim . PR
proudové omezeni aktivni.

Dosazen limit kratkodobého pretizeni Ixt (1s), inteligentni

C 04 00 IxtStLim . S e
proudové omezeni aktivni.

Dosazena maximalni teplota chladi¢e TK, inteligentni

€ 0800 Tclim proudové limity provozniho reZimu 573 aktivni.

Dosazena maximalni teplota motoru, inteligentni proudové limity|

C 10 00 PTClim Provozni reZim 573 aktivni.

C 20 00 Elim Referenéni frekvence dosahla maximalni frekvence 419.

Omezeni frekvence je aktivni.

Priklad: Zobrazi se stav regulatoru
C0024 UDctr llim
Stav regulatoru je vysledkem hexadecimalniho souctu kédl regulatord
(0004+0020 = 0024).
Soucasné je aktivni regulace vypadku napajeni a také proudové
omezeni regulatoru otacek.
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20.4 Varovani Stav

Aktudlni vystraha je zobrazena zpravou ve stavu vystrahy a muZe byt pouZita pro
v€asné hlaseni kritického provozniho stavu. Kombinaci riznych vystrah Ize nastavit v
parametru Vytvofit masku vystrahy 536. Pokud je pfitomna vystraha, je zobrazena
blikajici ¢ervenou LED diodou a na Fidici jednotce se zobrazi WARN. Pokud je
pritomno vice vystrah, zobrazi se stav vystrahy jako soucet indi- vidualnich
vystraznych kodu.

AXXXX ABCDE
| [

Kdéd varovanizZkratka varovani

A 00 00 - Neni pfitomna zadna varovna zprava.

A 0001 Ixt Frekvenéni ménic je pretizen (A0002 nebo A0004).

A 00 02 IxtSt Pret|zer]| ;’)o dol3u_§0 s vzhledem ke jmenovitému vystupu
frekvenéniho ménice.

A 00 04 IxtLt K'ratkodob(ve ptetlzenl po dobu 1 s vzhledem ke jmenovitému
vystupu ménice frekvence.
Max. teplota chladi¢e Tk 80 °C minus dosazena varovnda mezni

A0008 Te teplota chladice 407.

A00 10 T Max. antrj’ll teplota T, 65 °C minus vystrazny limit In- side Temp.
408 dosazeno.

A 00 20 Lim Ridici jednotka uvedena v polozce Controller Status 275

omezuje referenéni hodnotu.

A 00 40 INIT | Ménic frekvence je inicializovan.

Vystrazné chovani podle parametrt Motor Temp. Op- eration
Mode 570 pii maximalni teploté motoru Tyor -

A 00 80 PTC

A 01 00 Sitové Dohled nad fazi 576 hlasi poruchu faze.
rozvody
A 0200 PMS Motorovy jisti¢ parametrizovany v provoznim reZimu 571
zakopl.
A 04 00 Elim gf]f(tii)\c/zrr]?alnlfrekvence 419 byla pfekro¢ena. Omezeni frekvence je

Vstupni signal MFI1A je niz$i nez 1 V / 2 mA podle provozniho
rezimu pro Chovani pri chybé/vystraze 453.

Vstupni signal je nizSi nez 1 V /2 mA v souladu s rezimem
&innosti pro chybové/vystraZzné chovani 453.

Slave na systémové sbérnici signalizuje poruchu;

Vystraha je relevantni pouze s volbou EM-SYS.

Napéti stejnosmérného meziobvodu dosahlo minimalni
hodnoty zavislé natypu.

Provozni reZim 581 pro monitorovani klinového femene
signalizuje provoz aplikace bez zatiZeni.

A 0800 Al

A 1000 A2

A 2000 SYS

A 4000 ubcC

A 80 00 REMEN

Priklad: Zobrazi se stav varovani.
A008D Ixt IxtLt Tc PTC

Stav varovani je vysledkem hexadecimalniho souc¢tu kédu varovani
(0001+0004+0008+0080 = 008D).

Kratkodobé pretizeni (1 s), vystrazné omezeni teploty chladice a
vystrazné omezeni teploty motoru jsou pfitomny.
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21 Seznam parametra

Seznam parametrll je strukturovan podle vétvi menu fidici jednotky. Parametry jsou
uvedeny ve vzestupném c&iselném pofadi. Nadpis (vystinovany) se muZe objevit
vicekrat, tj. jedna tematicka oblast muze byt uvedena na rliznych mistech tabulky. Pro

lepsi prehlednost byly parametry oznaceny piktogramy:
B Parametr je k dispozici ve &tyfech datovych
souborech. [¥| Hodnota parametru se nastavuje
pomoci rutiny SETUP.

® Tento parametr nelze zapsat, pokud je méni¢ frekvence v provozu.

1 U PeIN, FIN, FIN : jmenovité hodnoty frekvenéniho ménice, o: pretiZitelnost frekvenéniho ménice.

21.1 Nabidka Aktualni hodnota (VAL)

Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
a zobrazeni

210 | Frekvence statoru Hz 0.00 ... 999.99 18.2
211 | R.m.s Aktualni A 0.0 ... lnax 18.2
212 | Vystupni napéti \ 0.0 ... Upny 18.2
213 | Aktivni vykon kw 0.0 ... Prax 18.2
214 | Aktivni proud A 0.0 ... lmax 18.2
215 Isd A 0.0 ... lnax 18.2
216 | Isq A 0.0 ... lnax 18.2
217 | Snimac 1 Frekvence Hz 0.00 ... 999.99 94
218 | Snimac¢ 1 Rychlost 1/min |0 ... 60000 94
221 | Frekvence skluzu Hz 0.0 ... 999.99 18.2
222 | Napéti stejnosmérného spoje \% 0.0 ... Ugmax -25 18.1
223 | Modulace % 0...100 18.1
224 | Tocivy moment Nm | +9999.9 18.2
225 | Flux rotoru % 0...100 18.2
226 | Teplota vinuti C 0...999 17.7.2
227 | Zakon. Casova konstanta rotoru ms 0 ... Tmax 18.2
228 | Interni referen¢ni frekvence Hz 0.00 ... fax 18.1
229 | Referenéni procentudlni hodnota % +300.00 18.1
230 | Skute¢na procentudlni hodnota % +300.00 18.1
231 | Spitkova hodnota Dlouhodoby Ixt % 0.00 ... 100.00 18.3
232 | Spitkova hodnota Kratkodoby Ixt % 0.00 ... 100.00 18.3
235 | Napéti vytvarejici tok \Y 0.0 ... Upn 18.2
236 | Kroutici napéti \% 0.0 ... Upny 18.2
238 | Hodnota toku % 0.0...100.0 18.2
239 | Reaktivni proud A 0.0 ... lnax 18.2
240 | Skutec¢na rychlost 1/min |0 ... 60000 18.2
241 | Skute¢na frekvence Hz 0.0 ... 999.99 18.2
242 Systém skute¢nych hodnot | Hz ]0.0..999.99 [ 18.4.1
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Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
a zobrazeni

244 | Pocitadlo pracovni doby h 99999 18.1
245 | Pocitadlo provoznich hodin h 99999 18.1
249 | Aktivni soubor dat - 1.4 14.4.7
250 | Digitalni vstupy - 00 ... 255 20.2
251 | Analogovy vstup MFI1A % +100.00 14.1.1
252 | Vstupni frekvence opakovani Hz 0.0 ... 999.99 13.11
254 | Digitalni vystupy - 00 ... 255 20.2
255 | Teplota chladice C 0 ... Tkmax 18.1
256 | Vnittni teplota C 0 ... Timax 18.1
257 | Analogovy vystup MFO1A \% 0.0...240 14.2.1
259 | Aktualni chyba - FXXXX 18.1
269 | Varovani - AXXXX 18.1
275 | Stav ovladace - CXXXX 18.1
278 | Frekvence MFO1F Hz 0.00 ... frax 14.2.2
285 | Objemovy prutok m3/h |0 ... 99999 18.4.2
286 | Tlak kPa |[0.0...999.9 18.4.2
287 | Spitkova hodnota Vdc \% 0.0 ... Ugmax 18.3
288 | Primérna hodnota Vdc \% 0.0 ... Ugmax 18.3
289 | Spitkova hodnota Teplota chladice C 0 ... Tkmax 18.3
290 | Primérna hodnota Teplota chladic¢e C 0 ... Tumax 18.3
291 Spi(':kové hodnota vnitfni teploty C 0 ... Timax 18.3
292 | Prumérna hodnota vnitini teploty C 0 ... Timax 18.3
293 | Spigkova hodnota Irms A 0,0...0- len 18.3
294 | Primérna hodnota Irms A 0,0...0"Ign 18.3
295 Spi(':kové hodnota Aktivni vykon poz. kW 0,0 ... o'Peiny 18.3
296 Spi(':kové hodnota Aktivni vykon neg. kW 0,0 ... o'Peiny 18.3
297 | Primérna hodnota Aktivni vykon kW 0,0 ... 0P 18.3
301 | Energie, pozitivni kWh [0 ... 99999 18.3
302 | Energie, negativni kWh [0 ... 99999 18.3
310 | Posledni chyba h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
311 | Pfedposledni chyba h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
312| Chyba 3 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
313 | Chyba 4 h:m; F [ 00000:00; FXXXX 19.1
314 | Chyba 5 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
315| Chyba 6 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
316 | Chyba 7 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
317 | Chyba 8 h:m; F [ 00000:00; FXXXX 19.1
318 | Chyba 9 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
319 Chyba 10 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
320 | Chyba 11 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
321| Chyba 12 h:m; F [ 00000:00; FXXXX 19.1
322 | Chyba 13 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
323 | Chyba 14 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
324 | Chyba 15 h:m; F | 00000:00; FXXXX 19.1
325 | Chyba 16 h:m; F [ 00000:00; FXXXX 19.1
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v v v v 7 v v v o v

Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
a zobrazeni

330 | Napéti stejnosmérného spoje \ 0.0 ... Ugmax 19.2
331 | vystupni napéti \ 0.0 ... Upn 19.2
332 | Frekvence statoru Hz 0.00 ... 999.99 19.2
333 | Snimac¢ 1 Frekvence Hz 0.00 ... 999.99 19.2
335 | Fazovy proud la A 0.0 ... lnax 19.2
336 | Fazovy proud Ib A 0.0 ... lmax 19.2
337 | Fazovy proud Ic A 0.0 ... lmax 19.2
338 | R.m.s Aktualni A 0.0 ... lmax 19.2
339 | Isd / jalovy proud A 0.0 ... lmax 19.2
340 | Isq / Aktivni proud A 0.0 ... lmax 19.2
341 | Magnetiza¢ni proud rotoru A 0.0 ... lmax 19.2
342 | Tocivy moment Nm +9999.9 19.2
343 | Analogovy vstup MFI1A % +100.00 19.2
346 | Analogovy vystup MFO1A Y 0.0...24.0 19.2
349 | Vystupni frekvence opakovani Hz 0.00 ... 999.99 19.2
350 | Stav digitalnich vstupl - 00 ... 255 20.2
351 | Stav digitalnich vystupu - 00 ... 255 20.2
352 | Doba od vydani h:m:s.ms | 00000:00:00.000 19.2
353 | Teplota chladice C 0 ... Tkmax 19.2
354 | Vnitfni teplota C 0 ... Timax 19.2
355 | Stav ovladace - C0000 ... CFFFF 20.3
356 | Stav varovani - A0000 ... AFFFF 20.4
357 | Int Hodnota 1 - + 32768 19.2
358 | Hodnota Int 2 - + 32768 19.2
359 | Dlouha hodnota 1 - + 2147483647 19.2
360 | Dlouha hodnota 2 - + 2147483647 19.2
361 | Kontrolni soucet - OK / NOK 19.2
362 | Pocet chyb - 0...32767 19.1
363 | Pocet vlastnich uznanych chyb - 0 ... 32767 191

| 470] Rotace U [0.000...1-10° 16 |

| 537 | Skuteéna vystrazna maska - [ AXXXXXXXXXX 1437 |

| 797 [ Stav SETUP - |OK/NOK 75 |
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21.2 Nabidka parametr (PARA)

Ne. Popis Jednot| Rozsah Kapitola
ka nastaveni
0| Sériové Cislo - Postavy 8.1
1] VoliteIné moduly - Postavy 8.2
12 | Verze softwaru ménice - Postavy 8.3
27 | Nastaveni hesla - 0...999 84
28 | Uroven Fizeni - 1.3 85
29 | Uzivatelské jméno - 32 znaku 8.6
30 | Konfigurace - Vybér 8.7
33| Jazyk - Vybér 8.8
34 | Program(ming) - 0 ... 9999 8.9
37 | Vychozi poloha napravy - Vybér 11.6.2
| 39] Teplota zapnuti C [0..60 172 |
62 | Frekvence Motorpoti Up - Vybér 14.4.9
63 | Frekvence Motorpot. Dolli - Vybér 14.4.9
66 | Pevna frekvence prepinani 1 - Vybér 14.4.8
67 | Pfepinani s pevnou frekvenci 2 - Vybér 14.4.8
68 | Zacatek ve sméru hodinovych rucicek - Vybér 14.4.1
69 | Start proti sméru hodinovych rucicek - Vybér 14.4.1
70 | Pfepinani datovych sad 1 - Vybér 14.4.7
71| Pfepnuti datové sady 2 - Vybér 14.4.7
72| Procento Motorpoti Up - Vybér 14.4.9
73 | Procento Motorpoti Down - Vybér 14.4.9
75| Pevné procento prechodu na novou - Vybér 14.4.8
hodnotu 1
76 | Pevné procento pfechodu na novou - Vybér 14.4.8
hodnotu 2
83| Casovaé 1 - | Vybér 14.4.4
84 | Casovad 2 - |Vvybér 14.4.4
87 | Spusténi 3-vodiCového ovladani - Vybér 14.4.2
103 | Potvrzeni chyby - Vybér 14.4.3
164 | n-/M-Control Change-Over - Vybér 14.4.6
198 | Provozni rezim Logika 1 - Vybér 14.5.3
199 | Vstup 1 Logicka 1 - Vybér 14.5.3
200 | Vstup 2 Logika 1 - Vybér 14.5.3
201 | Provozni rezim Logika 2 - Vybér 14.5.3
202 | Vstup 1 Logika 2 - Vybér 14.5.3
203 | Vstup 2 Logika 2 - Vybér 14.5.3
| 204 | Therm. Kontakt - [vyber 1445 |
205 | Provozni rezim Logika 3 - Vybér 14.5.3
206 | Vstup 1 Logika 3 - Vybér 14.5.3
207 | Vstup 2 Logika 3 - Vybér 14.5.3
| 237 | Obnoveni paméti - [vyber 183 |
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210

Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
a nastaveni
369 | Typ motoru - Vybér 723
B — -
= 370 | Jmenovité napéti \% 0,17-Uen ... 2Uen 9.1
= 371 | Jmenovity proud A 0,01lgN ... 10:0 - Iy 9.1
= 372 | Jmenovita rychlost U/min |96 ... 60000 9.1
= 373 | Pocet part poli - 1..24 9.1
= 374 | Hodnoceni Cosinus Phi - 0.01 ... 1.00 9.1
= 375 | Jmenovita frekvence Hz 10.00 ... 1000.00 9.1
376 | Hodnoceny stroj. Power kW 0,1Pg ... 10-Pen 9.1
V|
g 377 | Odpor statoru mOhm |0 ... 65535 9.2
378 | Koeficient uniku % 1.0...20.0 9.2
= 389 | Systém faktorové skute¢né hodnoty - -100.000 ... 100.000 10.1
= 397 | Jmenovity objemovy prutok m3/h |1 ..99999 10.2
398 | Jmenovity tlak kPa |[0.1...999.9 10.2
400 | Spinaci frekvence - Vybér 171
401 | Min. Spinaci frekvence - Vybér 171
405 | Varovny limit Kratkodoby Ixt % 6 ... 100 121
406 | Varovny limit Dlouhodoby Ixt % 6 ... 100 121
407 | Varovani Limit Heat Sink Temp. C -25...0 122
408 | Vystraha Limit vnitfni teploty C -25...0 12.2
409 | Zprava Controller-Status - Vybér 12.3
B — ——
412 Mistnilvzdaleny [ - Jvyber 17.3
415 | Kompenzagéni limit IDC \% 0.0..15 124
417 | Frekvenéni limit vypnuti Hz 0.00 ... 999.99 125
g 418 | Minimalni frekvence Hz 0.00 ... 999.99 131
419 | Maximalni frekvence Hz 0.00 ... 999.99 13.1
8 420 | Zrychleni (ve sméru hodinovych Hz/s {0.00 ... 9999.99 13.7
= rugicek)
B | 421|zpomaleni (ve sméru hodinovych Hz/s {0.01 ... 9999.99 13.7
B rucicek)
B | 422| Zrychleni proti sméru hodinovych Hz/s [-0.01 ... 9999.99 13.7
= rucicek
423 | Zpomaleni proti sméru hodinovych Hz/s |[-0.01 ... 9999.99 13.7
B rucicek
B | 424 | Nouzové zastaveni ve sméru Hz/s |0.01 ... 9999.99 13.7
B hodinovych ruciek
B | 425| Nouzové zastaveni proti sméru Hz/s {0.01 ... 9999.99 13.7
B hodinovych ruciéek
426 | Maximalni vedeni Hz 0.01 ... 999.99 13.7
430 | Doba nabé&hu rampy ve sméru ms 0 ... 65000 13.7
hodinovych ruciéek
431 | Doba padu rampy ve sméru ms 0 ... 65000 13.7
hodinovych ruci¢ek
432 | Doba nabéhu rampy proti sméru ms 0 ... 65000 13.7
hodinovych ruci¢ek
4331 Doba nabéhu rampy rr:.rmi sméru ms Q0 65000 13.7Z
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Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
=] a nastaveni
= 440 | Provozni rezim - Vybér 16.3
= 441 | Pevna frekvence Hz -999.99 ... 999.99 16.3
g 442 | max. Slozka P Hz 0.01 ... 999.99 16.3
= 443 | Hystereze % 0.01 ... 100.00 16.3
g 444 | Zesileni - -15.00 ... 15.00 16.3
= 445 | Integraini ¢as ms 0...32767 16.3
446 | Ind. Objemovy faktor regulace - 0.10 ... 2.00 16.3
pratoku
B
B [ 447]1. blokovaci frekvence Hz 0.00 ... 999.99 13.9
B [ 448 2. blokovaci frekvence Hz 0.00 ... 999.99 13.9
449 | Frekvenéni hystereze Hz 0.00 ... 100.00 13.9
=]
450 | Pasmo tolerance % 0.00 ... 25.00 14113
451 | Casova konstanta filtru ms Vybér 14.1.1.4
452 | Provozni rezim - Vybér 14.1
B [ 453 Chovani pfi chyb&/vystraze - Vybér 14.1.1.5
B [ 454]Bod X1 % 0.00 ... 100.00 14.1.1.1
B [ 455|Bod Y1 % -100.00 ... 100.00 14.1.1.1
B | 456|Bod x2 % 0.00 ... 100.00 14.1.1.1
457 | Bod Y2 % -100.00 ... 100.00 14.1.1.1
=]
458 | Provozni rezim - Vybér 11.6
B | 459] zdroj signalu - Vybér 11.6.1
B [ 460]Vzdalenost polohovani U 0.000 ... 1 108 11.6.1
B | 461 Korekce signalu ms -327.68 ... 327.67 11.6.1
B | 462 Korekce zatizeni - -32768 ... 32767 11.6.1
B | 463] Cinnost po umisténi - Vybér 11.6.1
464 | Cekaci doba ms 0..3.610° 11.6.1
B
B [ 465] Provozni rezim - Vybér 17.7.2
B | 466 Teplotni koeficient %/100 |0.00 ... 300.00 17.7.2
467 | Nastaveni teploty C -50.0 ... 300.0 17.7.2
=]
B | 469 Referencni orientace ° 0.0 ... 359.9 11.6.2
B | 471 Frekvence polohovani Hz 1.00 ... 50.00 11.6.2
472 | Maximalni polohova chyba ° 0.1...90.0 11.6.2
473 | Klavesnice rampy-Motorpoti Hz/s [0.01...999.99 13.10
474 | Provozni rezim - Vybér 13.10
B
| 475 Zdroj referenéni frekvence [ - Jvyber [ 134 |
8
| 476 | Referenéni procento Zdroj [ - Jvyber [ 135 |
8
| 477] Procentualini sklon rampy | %fs [0...60000 | 138 |
=
| 478] Skuteny zdroj procent [ - Jvyber [ 163 |
B
regulator polohovani s asovou ms

| 479

konstantou

| 1.00 ... 9999.99
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Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
5] a nastaveni
= 480 | Pevna frekvence 1 Hz -999.99 ... 999.99 13.6.1
= 481 | Pevna frekvence 2 Hz -999.99 ... 999.99 13.6.1
- 482 | Pevna frekvence 3 Hz -999.99 ... 999.99 13.6.1
483 | Pevna frekvence 4 Hz -999.99 ... 999.99 13.6.1
489 | JOG-Frekvence Hz -999.99 ... 999.99 13.6.2
® — —
® 490 | Provozni rezim - Vybér 9.4.1
491 | Znacky rozdéleni - 1...8192 94.2
® — ——
® 496 | Provozni rezim - Vybér 13.11
497 | Rozdélovaé - 1..8192 13.11
503 | Provozni rezim Logika 4 - Vybér 14.5.3
504 | Vstup 1 Logika 4 - Vybér 14.5.3
505 | Vstup 2 Logika 4 - Vybér 14.5.3
| 506 | Prahova hodnota spoustége |V [Usgmn+25..1000,0 [ 174 |
8 | 507 | Prahova hodnota spoustége |V [Ugmn+25..1000,0 [ 17.7.1 |
a | 510 Nastaveni frekvence | Hz ]0.00...999.99 [ 1431 ]
g 518 | Minimalni referen¢ni procento % 0.00 ... 300.00 13.3
519 | Maximalni referenéni procento % 0.00 ... 300.00 13.3
B - [
B 520 | Pevné procento 1 % -300.00 ... 300.00 13.6.3
= 521 | Pevné procento 2 % -300.00 ... 300.00 13.6.3
- 522 | Pevné procento 3 % -300.00 ... 300.00 13.6.3
523 | Pevné procento 4 % -300.00 ... 300.00 13.6.3
530 | Op. rezim Digitalni vystup 1 - Vybér 14.3
532 | Op. rezim Digitalni vystup 3 - Vybér 14.3
536 | Vytvofeni vystrazné masky - Vybér 14.3.7
540 | Komparator 1vop. rezimu - Vybér 14.5.2
541 | Srovnavac Na vySe uvedeném misté % -300.00 ... 300.00 14.5.2
542 | Srovnavaci zafizeni Vypnuto nize % -300.00 ... 300.00 14.5.2
543 | Komparator op. rezimu 2 - Vybér 14.5.2
544 | Srovnavac Na vyse uvedeném misté % -300.00 ... 300.00 14.5.2
545 | Srovnavaci zafizeni Vypnuto nize % -300.00 ... 300.00 14.5.2
549 | Max. Regulaéni odchylka % 0.01 ... 20.00 14.3.2
550 | Provozni rezim - Vybér 14.2
551 | Napéti 100% Vv 0.0...24.0 14.2.1.1
552 | Napéti 0% Vv 0.0...24.0 14.2.1.1
553 | Analogovy provoz - Vybér 14.2.1
=] 554 | Digitalni provoz - Vybér 14.3
® 555 | Frekvence opakovani Provoz - Vybér 14.2.2
556 | Znacky divize - 30 ... 8192 14.2.2.1
[ 570] Teplota motoru Provozni rezim - [vyber [ 126 ]
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Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
a nastaveni
571 | Provozni rezim - Vybér 14.2.2
572 | Frekvenéni limit % 0...300 14.2.2.1
573 | Provozni rezim - Vybér 16.1
574 | Omezeni vykonu % 40.00 ... 95.00 16.1
575 | Doba omezeni min |5 ... 300 16.1
576 | Fazovy dohled - Vybér 127
578 | Povoleny pocet automatickych - 0..20 12.7
potvrzeni.
579 | Zpozdéni restartu ms 0 ... 1000 12.8
| 580 | Redukeni limit Teplota chladite c [25..0 171
581 | Provozni rezim - Vybér 17.6
582 | Limit spousté lactive % 0.1...100.0 176
583 | Doba zpozdéni s 0.1...600.0 176
600 | Startovaci napéti \% 0.0...100.0 15
601 | Narust napéti % -100 ... 200 15
602 | Frekvence narlistu % 0...100 15
603 | Vypinaci napéti \% 60.0 ... 560.0 15
604 | Mezni frekvence Hz 0.00 ... 999.99 15
605 | Dyn. Napétova predkontrola % 0...200 15.1
610 | Provozni rezim - Vybér 16.4.2
611 | Zesileni - 0.01 ... 30.00 16.4.2
612 | Integralni ¢as ms 110000 16.4.2
613 | Proudovy limit A 0,0...0" gy 16.4.2
614 | Frekvenéni limit Hz 0.00 ... 999.99 16.4.2
620 | Provozni rezim - Vybér 11.1.1
621 | Zesileni - 0.01 ... 10.00 11.1.1
622 | Integralni ¢as ms 1 ... 30000 11.1.1
623 | Pocatecni proud A 0,0...0 Ign 11.1.1.1
624 | Frekvenéni limit Hz 0.00 ... 100.00 11.1.1.2
| 630 Provozni rezim - [vyber 1.2
631 | Brzdny proud A 0.00 ... V2:ley 113
632 | Doba brzdéni s 0.0 ... 200.0 11.3
633 | Doba demagnetizace s 0.1...30.0 11.3
634 | Zesileni - 0.00 ... 10.00 11.3
635 | Integralni ¢as ms 0 ... 1000 11.3
637 | Prahova hodnota vypnuti % 0.0...100.0 11.21
638 | Doba drzeni s 0.0 ... 200.0 11.2.2
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Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
=] a nastaveni
= 645 | Provozni rezim - Vybér 11.5
= 646 | Brzda. Cas po spusténi vyhledavani s 0.0 ... 200.0 115
= 647 | Proud / jmenovity proud motoru % 1.00 ... 100.00 115
B 648 | Zesileni - 0.00 ... 10.00 115
649 | Integralni ¢as ms 0 ... 1000 115
| 651 Provozni rezim | - Jvyber | 114 ]
V]
g 660 | Provozni rezim - Vybér 16.4.1
= 661 | Zesileni % 0.0 ... 300.0 16.4.1
g 662 [ Max. Kluzna rampa Hz/s |0.01...650.00 16.4.1
663 | Minimalni frekvence Hz 0.01 ... 999.99 16.4.1
8 670 | Provozni rezim - Vybér 16.2
671 | Prahova hodnota poruchy sité \Y -200.0 ... -50.0 16.2
g 672 | Referenéni hodnota podpory sité Vv -200.0 ... -10.0 16.2
5 673 | Zpomaleni podpory sité Hz/s [0.01 ... 9999.99 16.2
- 674 | Zrychleni pfi obnoveni sité Hz/s |0.00 ... 9999.99 16.2
675 | Prahova hodnota vypnuti Hz 0.00 ... 999.99 16.2
5 676 | Referen¢ni hodnota vypnuti \% Udmin 25 ... Ugmax -25 16.2
= 677 | Zesileni - 0.00 ... 30.00 16.2
678 | Integralni ¢as ms 0 ... 10000 16.2
680 | Referencni omezeni DC-Link \% Ugmin +25 ... Ugmax -25 16.2
g 681 | Max. Narust frekvence Hz 0.00 ... 999.99 16.2
683 | Gen. ref. Proudovy limit A 0,0...0 " Ign 16.2
v
g 700 | Zesileni - 0.00 ... 2.00 16.5.1
701 | Integralni ¢as ms 0.00 ... 10.00 16.5.1
g 713 | Magnetizaéni proud 50% Flux % 1...50 9.2.3
- 714 | Magnetiza¢ni proud 80% Flux % 1...80 9.2.3
P 715 | Magnetiza¢ni proud 110 % toku % 110 ... 197 9.2.3
716 | Jmenovity magnetizaéni proud A 0,011lg ... O°lpNn 9.2.3
8 | 717] Referenéni tok | % [o.01...300.00 | 1655 ]
8 | 718 Korekeni faktor jmenovitého skluzu | % [ 0.01 ... 300.00 | 924 ]
8 | 719] Frekvence skluzu | % [o..10000 EEE
g 720 | Provozni rezim - Vybér 16.5.3
- 721 | Zesileni 1 - 0.00 ... 200.00 16.5.3
P 722 | Integralni ¢as 1 ms 0 ... 60000 16.5.3
- 723 | Zesileni 2 - 0.00 ... 200.00 16.5.3
724 | Integralni ¢as 2 ms 0 ... 60000 16.5.3
g 725 | Provozni rezim - Vybér 16.5.4
- 726 | Minimalni zrychleni Hz/s |0.1...6500.0 16.5.4
727 | Mech. Casova konstanta ms 1 ... 60000 16.5.4
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Ne. Popis Jednotk| Rozsah Kapitola
a nastaveni
728 | Proudovy limit A 0,0..0:lgn 16.5.3.1
729 | Provoz generétoru proudového A -0,1...0-Ign 16.5.3.1
omezeni
730 | Omezeni to¢ivého momentu % 0.00 ... 650.00 16.5.3.1
731 | Provoz generatoru s omezenim % 0.00 ... 650.00 16.5.3.1
to¢ivého momentu
732 | P-Comp. Horni mez to¢ivého % 0.00 ... 650.00 16.5.3.1
momentu
733 | P-Comp. Dolni mez to¢ivého % 0.00 ... 650.00 16.5.3.1
momentu
734 | Isq Limit Source Provoz motoru - Vybér 16.5.3.2
735 Isq Limit Source Generator Op. - Vybér 16.5.3.2
736 | Zdroj omezeni to¢ivého momentu - Vybér 16.5.3.2
Motor Op.
737 | Zdroj omezeni to¢ivého momentu - Vybér 16.5.3.2
Gen. op.
738 | Mezni hodnota spinani a vypinani Hz 0.00 ... 999.99 16.5.3
regulace otacek
739 | Omezeni vykonu kW 0.00 ... 2:0'Pg 16.5.3.1
740 | Provoz generatoru s omezenim kW 0.00 ... 220'Pgn 16.5.3.1
vykonu
741 | Zesileni - 0.0 ... 100.0 16.5.5
742 | Integralni ¢as ms 0.0 ... 1000.0 16.5.5
743 | Ref. Isd Horni mez A 0,1 lgN -.. O°lein 16.5.5.1
744 | Ref. Isd Dolni mez A -l . IEN 16.5.5.1
| 748 Tlumeni zptnych rézu % [0...300 | 1653 |
750 | Referenéni modulace % 3.00 ... 105.00 16.5.6
752 | Integralni ¢as ms 0.0 ... 1000.00 16.5.6
753 | Provozni rezim - Vybér 16.5.6
755 | Referencéni dolni mez Imr A 0,01 g ... O'lgin 16.5.6.1
756 | Omezeni kontrolni odchylky % 0.00 ... 100.00 16.5.6.1
760 | Provozni rezim - Vybér 17.7.3
761 | Casovy limit: Porucha signalu ms 0 ... 65000 17.7.3
762 | Casovy limit: Porucha kanalu ms 0 ... 65000 17.7.3
763 [ Casovy limit: Smérova chyba ms 0 ... 65000 17.7.3
767 | Horni hranice frekvence Hz -999.99 ... 999.99 16.5.2
768 | Dolni mez frekvence Hz -999.99 ... 999.99 16.5.2
769 | Frekvence Horni mez Zdroj - Vybér 16.5.2.1
770 | Frekvence Dolni mez Zdroj - Vybér 16.5.2.1
780 | Max. Doba tvorby toku ms 1 ... 10000 11.1.2
781 | Proud pfi tvorbé toku A 0,1'leN - O°lein 11.1.2
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790 | Provozni rezim Casovag 1 - Vybér 14.5.1
791 Cas 1 Casovat 1 s/m/h |0 ... 650.00 14.5.1
792 | Cas 2 Casovaé 1 s/m/h |0 ... 650.00 14.51
793 | Provozni rezim Casovaé 2 - Vybér 14.5.1
794 | Cas 1 Casovaé 2 s/m/h |0 ... 650.00 14.5.1
795 | Cas 2 Casovacé 2 s/m/h [0 ... 650.00 14.5.1

| 796 | SETUP Vyberte | - Jvyber [ 75
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