WRD

Rotacni tlumiCe = Ttumiki obrotowe = PoTauuoHHbIe amopTr3aTopb!
Rotacios csillapitd = Rotary Dampers

S ZALETY

Ttumiki obrotowe stuzg do kontrolowanego ttumienia
ruchu rotacyjnego podczas zamykania i otwierania
klapek, miedzy innym w maszynach kopiujgcych,
urzgdzeniach Hi-Fi, odtwarzaczach CD i drukarkach.
Charakterystyka tltumienia moze by¢ w prawo, w lewo
lub w obie strony. Wyboru dokonuje sie za pomocg
obliczenia momentu skrecajgcego

VR ELONYOK

Rotacios csillapitok a rotaciés mozgasok figyelemmel
kisért csillapitasahoz és szelepek zarasahoz tébbek
kozo6tt masold gépeknél, HI-FI berendezéseknél, CD
lejatszéknal és nyomtatoknal. Csillapito jellemzé lehet
jobb-, baloldali vagy mindkétoldalra. A kivalasztas afor-
gatonyomaték kiszamitdsanak segitsége.

(74 VYHODY

Rotacéni tlumie slouzi ke kontrolovanému utlumeni
rotacnich pohyb( pfi otevirani a zavirani klapek mj. u
kopirovacich stroji, Hi-Fi zafizeni, CD pfehravaci a
tiskaren.

Tlumici charakteristika mGze mit orientaci doprava,
doleva nebo na obé strany. Vybér se provadi pomoci
vypoctu krouticiho momentu.

O} MTPEMMYLLECTBA

PoTaumoHHbIE amopTu3aTopbl NpedHasHadYeHbl Ons
perynupyeMoro gemndepoBaHus poTauMOHHOro
OBWKEHUST NPU OTKPbIBAHWM M 3aKpbiBaHMM KranaHoB,
Hanp., y KonupoBaribHbIX YCTaHOBOK, Hi-Fi ycTaHOBOK,
CD —nneepoB 1 NpUHTEPOB.

OemndepHass xapakTepuctuka MOXeT ObITb BMpaso,
BMeBO Unn B 06e CTOPOHbI.

c:} BENEFITS

Weforma rotation dampers are used for controlling
rotary motion. Typical application include copy machine
lids, printers, tape decks and CD players.

The deceleration characteristic can be clockwise, anti-
clockwise or both ways. The size is depending on the
torque calculation.

Vypocet krouticiho momentu ¢ Obliczenie momentu skrecajgcego ¢ Pacuet kpyTsiliero MomeHTa
Forgatonyomaték kiszamitasa * Calculation of the torque

m (kg) Hmota - Masa - Macca - Anyag - Mass i f
= L
M - g Xm X L/2 L (m) Délka - Dtugos$¢ - anuHa - Hossza - Lenght
F (N) Tihova sila - Sita obcigzenia - cuna Tsxectn - Sulyeré - Force *
M (Nm) Kroutici moment- Moment skrgcajacy - KpyTSLmin MOMEHT - | F m

Forgatonyomaték - Torque
g (9,81 m/s?) Gravitaéni zrychleni

Akceleracja grawitacyjna -

M=F x L

rpaBMTaUMOHHOE yCKOpeHue
Gravitacios felgyorsulas

Accerelation due to gravity
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TECHNICKE PARAMETRY = MOCE = MOLHOCTb = TELJESITMENYEK = PERFORMANCE

Pravotocivé LevotoCivé Kroutici moment Uhel otevieni Material

Prawoskretne Lewoskretne Moment skrecajacy Kat otwarcia Materiat

MpaBoii KpyTKM IeBoii KpyTKM KpyTaiwmit momenT Yron 3axatus Matepuan

Jobbrafordulé Balrafordulé Torziés nyomaték Nyitdszog Anyag

Clockwise Anti-clockwise Torque Opening angle Material

Nm °

Hlinik

WRD 16 - R25 WRD 16 - L25 245 110 Aluminiowe Zeliwo ci$nieniowe
AnIOMUHIEBBI HAaMOPHbIA YYryH

WRD 16 - R40 WRD 16 - L40 392 10 Aluminium nyomasontveny
Alu die cast
WRD 18 - R10 WRD 18- L10 098 110 Plasticka hmota
Tworzywo sztuczne
WRD 18/ 20 WRD 18 - R15 WRD 18 - L15 1,47 110 MnacTmacca
Manyag
WRD 18 - R20 WRD 18 - L20 1,96 110 Plastic
WRD 19 - R15 WRD 19 - L10 1,47 110 Hlinik
WRD 19 - R20 WRD 19 - L20 1.96 110 Aluminiowe Zeliwo ci$nieniowe
= : ANIOMUHNEBBIA HANOPHBIIA YyryH
——, WRD 19 - R25 WRD 19 - L25 2,45 110 Aluminium nyomaséntvény
| WRD 19 - R30 WRD 19 - L30 2,94 110 Alu die cast
L r WRD 20 - R20 WRD 20 - L20 1,96 110 Plasticka hmota
WRD 20 - R25 WRD 20 - L25 245 10 Tworzywo sztuczne
Mnactmacca
WRD 20 - R30 WRD 20 - L30 2,94 10 Miianyag
WRD 20 - R35 WRD 20 - L35 3,43 110 Plastic
WRD 22 - R13 WRD 22 - L13 0,49-1,27 110 Plasticka hmota
WRD 22 - R20 WRD 22 - 20 0,98 - 1,96 110 Tworzywo sztuczne
MnacTtmacca
WRD 23 - R13 WRD 23 - L13 0,49-1,27 110 Miianyag
WRD 23 - R20 WRD 23 - L20 0,98 - 1,96 110 Plastic
WRD 34 - R15 WRD 34 - L15 0,15 180 Plasticka hmota / Hlintk
Tworzywo sztuczne / Aluminiowe Zeliwo
ci$nieniowe
WRD 34 - R30 WRD 34 -130 0.29 180 MNnacTmacca / AnloMUHUEBbII HaMOPHBIA YyryH
WRD 34 - R60 WRD 34 - L60 059 180 Mianyag/aluminium nyoméasontvény
- - i Plastic / Alu die cast
WRD 40 - R50 WRD 40 - L50 49 120 Hiinik
Aluminiowe Zeliwo ci$nieniowe
WRD 40 - R70 WRD 40 - L70 6,86 120 AnOMUHIEBBI HAMOPHBIN YyryH
Aluminium nyomasontvény
WRD 40 - R90 WRD 40 - L90 8,82 120 Alu die cast
WRD 60 - R10 WRD 60 - L10 0,98 110 Hiinik
Aluminiowe zeliwo ci$nieniowe
WRD 60 - R15 WRD 60 - L15 1,47 110 AnOMUHWEBBIV HANOPHBIA YyryH
Aluminium nyomaséntvény
WRD 60 - R20 WRD 60 - L20 1,96 110 Alu die cast
. . rib&zné Plasticka hmota / Hlinik
WRD 22 / 23 WRD 58 - R30 WRD 58 - L30 03 Eontynualnie Tworzywo sztuczne / Aluminiowe zeliwo
cisnieniowe
WRD 58 - RS0 WRD 58 - L50 05 RLIRENED MnacTMacca / AnioMiHUEBbIii HaMoPHBI YyryH
folquatosan Miianyag/aluminium nyomasontvény
WRD 58 - R80 WRD 58 - L80 08 continously Plastic / Alu die cast
WRD 62 -R3 WRD 62 -L3 0,3
WRD 62 - R6 WRD 62-L6 0,6 pribézné Plasticka hmota / Hlinik » .
WRD 62-R9 WRD 62-19 0.9 kontynualnie Ii\nélgirjm‘c’:v:ztuczne | Aluminiowe zeliwo
- - KOHTUHY@MbHO MnacTtmacca / ANlOMUHUEBBII HANOPHBIit YyryH
WRD 62-R15 WRD 62-L15 1.5 folyamatosan Miianyag/aluminium nyomascntvény
WRD 62 - R20 WRD 62 -L20 2,0 continously Plastic / Alu die cast
WRD 62 - R25 WRD 62 - L25 25

WRD 58 / 62
w
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WRD

Rotacni tlumiCe = Ttumiki obrotowe = PoTaLnoHHble amopTM3aTopsl
Rotacios csillapitd = Rotary Dampers

L (CCW)
N, 110° \R cw)
R (CW)* L (ccwy* M* (Nm)
WRD 16 - R25 WRD 16 - L25 245
WRD 16 - R40 WRD 16 - L40 392
WRD 18/ 19
L (CCW)
A/\
Znacka pozice
Znak pozycji
Mertka nonoxeHus
N e R (CW
8 @12/08 Helyzetjel 110 (cw)
Position mark
L
R (CW)* L (ccw)y* M* (Nm)
5 15 WRD 18 - R10 WRD 18 - L10 098
i
WRD 18 - R15 WRD 18 - L15 1,47
20/18 WRD 18 - R20 WRD 18 - L20 1,96
WRD 19 - R15 WRD 19 - L15 1,47
L5/43 WRD 19 - R20 WRD 19 - L20 1,96
WRD 19 - R25 WRD 19 - L25 245
WRD 19 - R30 WRD 19 - L30 294
L (CCW)
4/—\
110° R (CW)
. — R (CW)* L (ccwy* M* (Nm)
S s
= - B WRD 20 - R20 WRD 20 - L20 1,96
o
. = I WRD 20 - R25 WRD 20 - L25 245
- WRD 20 - R30 WRD 20 - L30 294
812 . 02 WRD 20 - R35 WRD 20 - L35 343

* R (CW): Pravotocivé = Prawoskretne = Npasoii kpyTku = Jobbrafordulé = Clockwise
L (CCW): Levotocivé = Lewoskretne = Ilesoit kpyTku = Balrafordul6 = Anti-clockwise
M: Kroutici moment = Moment skrecajgcy = KpyTawmit momeHT = Torziés nyomaték = Torque
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WRD

Rotacni tlumiCe = Ttumiki obrotowe = PoTauunoHHble amopTM3aTopsl
Rotacios csillapitd = Rotary Dampers

25
g2 A —-' I_ L

A

15

| ol
I_ 15 _l_1u

15

L (CCW)
A/\

R (CW)
110°

WRD 22/ 23

Priklad
Przyktad
Mpumep
Példa
Example

R (CW)* L (ccw) M* (Nm)
WRD 22 - R13 WRD 22 - L13 049-1,27
WRD 22 - R20 WRD 22 - 120 0,98- 196
L (CCW)
‘/\
R (CW)
110°
R (CW)* L (ccw) M* (Nm)
WRD 23 - R13 WRD 23 - L13 049-1,27
WRD 23 - R20 WRD 22 - 120 0,98- 196

* R (CW): Pravotocivé = Prawoskretne = MNpasoii kpyTku = Jobbrafordulé = Clockwise
L (CCW): Levotocivé = Lewoskretne = JleBoi kpyTku = Balrafordulé = Anti-clockwise
M: Kroutici moment = Moment skrecajgcy = KpyTawmit MomeHT = Torziés nyomaték = Torque
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WRD

Rotacni tlumiCe = Ttumiki obrotowe = PoTaunoHHble amopTM3aTopsl
Rotéacios csillapitd = Rotary Dampers

WRD 34

43.5

-1

=
™
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SW 5

@eo

L35

I

285 15

86 . g,

R (CW)* L (cowy* M* (Nm)
WRD 34 - R15 WRD 34 - L15 0,15
WRD 34 - R30 WRD 34 - L30 0,29
WRD 34 - R60 WRD 34 - L60 0,59
L (CCW)
T

il

\ R (CW)

R (CW)* L (cowy* M* (Nm)

WRD 40 - R50 WRD 40 - L50 4,90

! WRD 40 - R70 WRD 40 - L70 6,86

WRD 40 - R90 WRD 40 - L90 8,83

L (ccw)
15
0.9
%

R (CW)* L (cowy* M* (Nm)

WRD 60 - R10 WRD 60 - R10 0,98

WRD 60 - R15 WRD 60 - R15 147

0.8 WRD 60 - R20 WRD 60 - R20 196

* R (CW): Pravotocivé = Prawoskretne = MNMpasoi kpyTku = Jobbrafordulé = Clockwise
L (CCW): Levotodivé = Lewoskretne = JleBoit kpyTku = Balraforduld = Anti-clockwise
M: Kroutici moment = Moment skrecajacy = KpyTawmin momeHT = Torzidés nyomaték = Torque

wWww.opis.cz




WRD

Rotacni tlumiCe = Ttumiki obrotowe = PoTauunoHHble amopTM3aTopsl
Rotacios csillapitd = Rotary Dampers

WRD 58

Pastorek = Zebnik = LLlecTepHs =
Kozvetité fogaskerék = Standard spur gear:

Modul = Modut = Moaynb = Modul = Module
0 16.5 @@Lz 1

Pocet zubl
llos$¢ zebow
Konunyectso 3ybbeB
Fogszam
Number of gear teeth
18

@3k
@20
@

Tlumici charakteristika: prabézné
Charakterystyka ttumienia: kontynualnie
lemndepHas xapakTepucTuka: KOHTUHyanbHO
Tompito jellemzés: folyamatosan
Deceleration characteristics: continously

R (CW)* L (CCW)* M* (Nm)
WRD 58 - R30 WRD 58 - L30 0,30
WRD 58 - R50 WRD 58 - L50 0,50
WRD 58 - R80 WRD 58 - L80 0,80

WRD 62

Pastorek = Zebnik = LLlecTepHs =
a5 Kozvetité fogaskerék = Standard spur gear:
20 1y5

Modul = Modut = Moaynb = Modul = Module
1

8.5

@31 Pocet zubt
llo$¢ zebow
Konuyectso 3ybbeB
Fogszam
Number of gear teeth
15

@28
P16

Tlumici charakteristika: prabézné
Charakterystyka ttumienia: kontynualnie
JemndepHas xapaKkTepucTuKa: KOHTUHYarbHO
Tompito jellemzés: folyamatosan
Deceleration characteristics: continously

R (CW)* L (CCW)* M* (Nm)
WRD 62 - R3 WRD 62 - L3 03
WRD 62 - R6 WRD 62 - L6 06
WRD 62 - R9 WRD 62 - L9 09
WRD 62 - R15 WRD 62 - L15 15
WRD 62 - R20 WRD 62 - 120 20
WRD 62 - R25 WRD 62 - L25 25

* R (CW): Pravotocivé = Prawoskretne = MNpasoii kpyTku = Jobbrafordulé = Clockwise
L (CCW): Levotocivé = Lewoskretne = Jleoii kpyTku = Balrafordulé = Anti-clockwise
M: Kroutici moment = Moment skrecajgcy * KpyTawwmit MomeHT = Torziés nyomaték = Torque
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WRD =

Rotacni tlumiCe = Rotary Dampers = Amortisseurs Rotatifs
Ammortizzatori Rotanti = Amortiguadores Rotativos

WRD 88

WRD 73

83,2

a15

an

134

22

Pastorek = Standard spur gear
Pignon = Pignone = Pifién:

32

L5 Modul = Module = Modulo = Médulo
1
Pocet zubl
- Number of gear teeth
Nombre de dents
Numero di denit
Numero de dentado
2104 1
-J3 15 Tlumici charakteristika: pribézné
85 125 Deceleration characteristics: continously
L L Caractéristiques d’amortissement: continu
21 Caratteristiche di smorzamento: continuo
Caracteristicas de amortiguacion: continuas
R (CW)* L (ccw)* M* (Nm)
WRD 88 - R40 WRD 88 - L40 4,0
L (CCW)
g7 5

R (CW)* L (Ccw)* M* (Nm)
WRD 73 - R10 WRD 73 - L10 0,10
WRD 73 - R20 WRD 73 - L20 0,20
WRD 73 - R30 WRD 73 - L30 0,29

*R(CW): Pravotocivé = Clockwise = Sens horaire = Senso orario = Dextrogiro
L (CCW):  Levotocivé = Anti-clockwise = Sens anti-horaire = Senso antiorario = Levégiro
M: Kroutici moment = Torque = Couple * Coppia = Par
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WRD =i

Rotacni tlumiCe = Rotary Dampers = Amortisseurs Rotatifs
Ammortizzatori Rotanti = Amortiguadores Rotativos

WRD 0805
4

L (CCW)

17,20

11,50

R (CW)* L (CCw)* M* (Nm)
WRD 0805-R WRD 0805-L 0,2
WRD 4025 / 6030
8/17
IS
>
k)
[2d
N~
B B R(CW)* L (ccwy M* (Nm)
5 WRD 4025-R WRD 4025-L 40
WRD 6030-R WRD 6030-L 110
Nastaveni
Adjustment
Réglage
Regolazior
Ajuste
L (CCW) R (CW)

*R(CW): Pravotocivé = Clockwise = Sens horaire * Senso orario = Dextrogiro
L (CCW):  LevotoCivé = Anti-clockwise = Sens anti-horaire * Senso antiorario = Levégiro
M: Kroutici moment = Torque = Couple = Coppia = Par
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